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Gracias por elegir nuestros productos.

Este manual le ayudard en un correcto y sequro manejo y aprovechar al mdximo las

posibilidades del instrumento.

Antes de la instalacién y puesta en marcha por favor lea atentamente y con entendimiento este

manual.

En caso de preguntas adicionales, por favor péngase en contacto con el asesor técnico.
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1. NORMAS DE SEGURIDAD A

B antes de utilizar la unidad se debe leer este manual

B con el fin de evitar una descarga eléctrica o daios en la unidad el montaje mecénico se debe realizar
por un personal cualificado

B antes de conectar la alimentacién asegurese que todos los cables estan conectados correctamente

B antes de hacer cualquier modificacién en el cableado de las conexiones, desconecte la alimentacion
de la unidad

B asegurar las adecuadas condiciones de trabajo, de acuerdo a las especificaciones técnicas de la unidad
(fuente de alimentacion, humedad, temperatura, capitulo 5)

2. RECOMENDACIONES PARA LA INSTALACION A

El instrumento ha sido disefiado para proporcionar un nivel adecuado de resistencia a la mayoria de
perturbaciones que pueden producirse en entornos industriales. En ambientes con nivel de interferencia
desconocida se recomienda utilizar las siguientes medidas para evitar una posible perturbacién del instrumento:
B no suministrar el dispositivo con la misma linea que los dispositivos de alta potencia sin los filtros de red
adecuados
W utilizar cables apantallados de alimentacién, sensores y sefializacion donde
la puesta a tierra debe ser de un punto, y lo més cerca del dispositivo
B evitar la puesta de cables (sefal) en las inmediaciones y paralelamente a
cableado de energia y suministro
B se recomienda la hilatura par de cables de sefal
B para sensores de resistencia acoplados de 3 hilos utilizar los mismos cables
B evitar la proximidad de dispositivos inaldmbricos, medidores electromagnéticos, cargas de alta potencia,
cargas de fase o de grupo de control de potencia y otros equipos que generen una alta interferencia de
impulso

B puesta a tierra o restablecer los rieles metalicos, sobre los que estan montados los dispositivos de
listones

3. CARACTERISTICAS GENERALES DEL TRANSDUCTOR

B conversion lineal de la temperatura medida u otra cantidad fisica convertida
a una sefal de corriente, voltaje o resistencia comun.
B alta precision, estabilidad de largo plazo y resistencia a las interferencias
B entrada universal :
- detector de temperatura resistivo ...... Pt100, Ni100, Pt500, Pt1000
- termopar ... J,K,S,B,RT,EN
-analégicos ....eveneennne 0/4+20mA, 010V, 0+60mV, resistencias 0+25000hm
B dos salidas independientes (corriente 0/4+20mA y de tensién 0/2+10V, medicién de retransmision
o una alarma programable
B triple aislamiento galvanico (entrada / salida / alimentacion)
B cubierta estrecha para montar en el liston TS35 (carril DIN)
B rango de procesamiento, tipo de entrada y otros parametros de configuracion mediante el programador
AR950 o un conjunto de programacién AR956
B alarmas programables al exceder el valor definido con histéresis
B seializacion LED al sobrepasar el rango de procesamientos, error del sensor o estado de salida
de alarma (tipo encender-apagar)
B alta precision y resistencia a las interferencias



ATENCION: A

- antes empezar a trabajar con el dispositivo se debe de leer este manual de instrucciones
y realizar la correcta instalacion eléctrica, mecanica y la configuracién de los parametros .

- en el caso de la configuracion de los parametros del transductor con la ayuda del programador
AR956, parametros de trasmision los cuales se deben establecer en las opciones del programa
ARSOFT-CFG son las siguientes:

- nimero del puerto COM: establecido por el sistema Windows después de la instalacién del
driver AR956, disponible en,,Manager Dispositivo” en el grupo ,Puertos (COM y LPT)", mira
~Start programador AR956"
- velocidad de transmision: 2400 bit/s
- direccion MODBUS = 1
Una descripcion detallada de los parametros de configuracion del transductor esta disponible en el
capitulo 9.

4. CONTENIDO DEL KIT

B transductor con un conjunto de conectores
B manual de usuario
B tarjeta de garantia

5. ESPECIFICACIONES TECNICAS

1 entrada universal programable rango de medicion

-Pt100 (RTD, 3- 0 2-cables) -200 + 850 °C

-Ni100 (RTD, 3- 0 2- cables) 50 + 170 °C

-Pt500 (RTD, 3- 0 2- cables) -200 + 850 °C

- Pt1000 (RTD, 3- 0 2- cables) -200 + 850 °C

- termopar J (Fe-CuNi) -40 + 800 °C

- termopar K (NiCr-NiAl) -40 =+ 1200 °C

- termopar S (PtRh 10-Pt) -40 + 1600 °C

- termopar B (PtRh30PtRh6) 300 =+ 1800 °C

- termopar R (PtRh13-Pt) -40 + 1600 °C

- termopar T (Cu-CuNi) 25 + 350 °C

- termopar E (NiCr-CuNi) 25 + 740 °C

- termopar N (NiCrSi-NiSi) -35 =+ 1300 °C

-corriente (Rwe=110Q) 0/4 + 20 mA

- tension (Rwe = 100 kQ ) 0 + 10 \

- tension (Rwe > 5 M Q) 0 + 60 mV

- resistencia (3- o 2-cables) 0 + 2500 QO

Admisibles resistencia de cable (RTD, Q) R4 <30 Q (para cada linea)

Corriente de entrada de resistencia (RTD, Q) 180 + 250 A

Rango de procesado para la salida (2 independiente) opcional (programable en el rango de medicién para

la entrada), por defecto 0+500 °C

Errores de medicion (en temperatura ambiente 25°C):

- principal (4) -paraRTD, mA,V, mV, Q 0,1 % rango de medicién +1 digito
- para termopar 0,2 % rango de medicién +1 digito

- adicional para termopar (4) <2 °C (temperatura de extremos frios)

- adicional a partir de cambios de temperatura ambiental | < 0,01 % rango de salida /°C
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(4)

Definicion de la temperatura medida

programable, 0,1°Co 1°C

Definicion de entradas analégicas

-1999 + 9999,
programable con parametros 3: GEFH, 4: (I

Salida analégica - corriente 0/4 <~ 20 mA

maxima definicién 2,6 pA

resistencia de carga Ro < 500 Q

-tension 0/2 +~ 10V

maxima definicion 1,3 mV

resistencia de carga Rw > 2,5 kQ

- error principal de salida (4)

< 0,1 % rango de salida

Tiempo de respuesta (10 + 90%)

240 + 1600 ms (programable con el parametro 1: 3
)
por defecto 360 ms

Senalizacién de alarmas, mensajes y errores

LED rojo (A1, A2) y sefales de salida (3,8mA (1), 21mA
(1), 21,25mA (2), 10,625V (3))

Alimentacion (Ualim)

24 Vac/dc (18+50 Vdc, 14+35 Vac), <850mW

Rango de temperatura de trabajo

0+65°C

Rango de humedad 0+ 90 % (sin condensacion)
Nivel de proteccion 1P20

Posicion de trabajo opcional

Masa ~80¢9

Separacion

1,5kV, 50 Hz, 1 min

Compatibilidad electromagnética (EMC)

resistencia segun la norma PN-EN 61000-6-2:2002(U)

emisividad: segun la norma PN-EN 61000-6-4:2002(U)

Parametros de transmisién para el programador
AR956

2400 bit/s, direccion MODBUS =1

Observaciones: (1) - serefiera a la salida de 4+20 mA
(2) - serefiera ala salida de 020 mA

(3) - serefiera ala salida de 0/2+10V

(4) - error integro de procesamiento es igual a la suma de errores de la entrada y salida principal y opcional

ATENCION : A

Las mediciones reanizadas por el transductor durante la alimentacién del programador AR956 no son

significativos.

El programador AR956 sélo se utiliza para alimentar el transductor durante la configuracién de los pardmetros
con el software ARSoft-CFG. Durante el funcionamiento normal, el transductor debe ser alimentado de manera

estandar.

6. DIMENSIONES DE LA CAJA 'Y DATOS DE MONTAJE

Tipo de carcasa para montar en el rail

Material policarbonato, ABS UL94V-0

Dimensiones de la 79x101x17,5mm

carcasa

Soporte en el rail DIN 35mm

Secciones de cables 2,5mm? (alimentacion de
salida), 1,5mm? (salida)

« 79 s < w175
| A
i
101
S A4




7. DESCRIPCION DE LOS TERMINALES Y DE CONEXIONES ELECTRICAS

Tabla 7. Numeracién y descripcion de los terminales.

TC, mV

—.t

zwora|l | ;T;
mA[ LA

() o+ RTD
v J 3-p)

Terminales | Descripcion
entrada Pt100, Ni100, Pt500, Pt1000, resistiva,
1-2-3
(2-y 3-cables)
23 entrada termoparTC (J,K, S, B,R, T, E,N) y
tension 0+-60mV
3-5 entrada de corriente 0/4+20mA
4-5 entrada de voltaje 0+10V
6-7 entrada de alimentacién 24Vac/dc
8-9 entrada analdgica 1 (0/2+10V)
9-10 entrada analdgica 2 (0/4+20mA)

Ualim - suministro de alimentacion
Ro, Rw - resistencia de carga (int.) del dispositivo de medicién
{mA) - dispositivo de medicién (amperimetro)
@ - dispositivo de medicién (voltimetro)

- (

Entrada

Alim. Entrada

67][8]9]10

Rw Ro

+| +
. e (V) (mA)
valim  ~h——s—=7

8. UBICACION Y DESCRIPCION DE LAS PARTES DEL PANEL FRONTAL

Tabla 8. Descripcién del panel frontal.

Simbolo | Descripcion

PR z6calo de programacion (para AR956 y AR950)
sefal LED exceso del rango de procesado,

Al error del sensor o estado de salida de alarma (tipo
encender-apagar) salida 1 (0/2+10V)
sefal LED exceso del rango de procesado,

A2 error del sensor o estado de salida de alarma (tipo
encender-apagar) salida 2 (0/4+20 mA)

Atencién: A

Conectar al zécalo PR dispositivos que no sean el programador AR950 o AR956 puede daiar el equipo

conectadoy

9. AJUSTE DE LOS PARAMETROS DE CONFIGURACION

el transductor AR593.

Todos los parametros de configuracion se almacenan en la memoria interna del dispositivo (no volatil).
La primera vez que se enciende el dispositivo puede aparecer un error relacionado con la falta de sensor o la
inclusién de otro diferente al del recomendado de fabrica. En tal situacion se debe conectar el sensor adecuado o

la senal analdgica o la realizacion de configuracion de parametros.
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La manera de configuracion de los pardmetros a través del conector PR (accesible después de abrir la cubierta
frontal transparente):

1. Con ayude del programador AR956 y del software ARSOFT-CFG :
- conectar el dispositivo al puerto del ordenador, encender y configurar la aplicacion ARSOFT-CFG
- después de la conexién en la ventana del programa se muestra el valor medido actualmente
- ajuste y vista de los parametros del dispositivo esta disponible en la ventana de configuracion de
parametros
- nuevos valores de parametros deben ser validados con el boton Aceptar cambios
- la configuracion actual se puede guardar en un archivo o ajustar los valores a partir de un archivo

ATENCION: A

- antes de la desconexién del dispositivo del ordenador se debe utilizar el botén Desconectar del
dispositivo (ARSOFT-CFG)
- en caso de falta de respuesta:
- comprobar en las Opciones del programa la configuracién del puerto y Direccion MODBUS
del dispositivo (velocidad de transmision 2400 bit/s, direcciéon MODBUS=1)
- asegurarse que los controladores del puerto se han instalado correctamente para el
programador AR956
- desconectar por unos segundos y volver a conectar el programador AR956
- ejecutar el reinicio del ordenador
- en caso de utilizar el programador AR955 en vez del AR956, se debe conectar la fuente de
alimentacién al transductor

2. Con ayuda del programador automético AR950:

- conecta la fuente de alimentacion al transductor,

- conectar con el cable incluido en la caja el programador AR950 con el dispositivo de configuracion
(convertidor con serie AR5xx),

- la conexién del programador se puede realizar antes de encender o durante el funcionamiento del
dispositivo,

- entrar en modo de programacion de parametros de configuracion a través de pulsar (aprox. 2s) el
botén CONF hasta que aparezca en pantalla el mensaje BBId, seguidamente aparece el nombre
mnemotécnico del primer parametro (IBId)

- el botén ‘pasa al siguiente parametro, y Vpasa al anterior parametro (Il <>

& &>..), lista de parametros \ de configuracion esta descrita en el manual de
instrucciones de configuracion del dispositivo,
- con el objetivo de cambiar o ver el parametro actual pulsar el botdn SET (editar parametro),
- el botén o cambia el valor del pardmetro actual,
- pulse otra vez SET guarda el valor editado y la vuelta a la visualizacién del nombre del pardmetro
(Pj.. ),
- en modo edicién del pardmetro un pulsado corto del botén ESC cancela la ediciény la vuelta a la
visualizacion del nombre del parametro,
- la salida del modo de programacién de los parametros de configuracion se lleva a cabo a través de
pulsar (aprox..1s) el botén ESC o automaticamente después de aprox. 2 min,
- en modo normal se visualiza el valor de la medicion.

La informacién mds detallada se encuentra en el manual de usuario del programador AR950.
En caso de discrepancia entre el valor indicado y el valor real de la sefial de entrada, es posible el ajuste cero y

sensibilidad para el sensor: parametros 17: [Hil (cero) y 18: il (sensibilidad).

Con el objetivo de restaurar los ajustes de fabrica se debe utilizar el archivo con la configuracién por defecto en el
programa ARSOFT-CFG.

ATENCION: A

Los parametros de trasmision para el programador AR956 en el software ARSOFT-CFG: 2400 bit/s, direccion
MODBUS =1




Tabla 10. Lista de los parametros de configuracién

Parametro Rango de variacion del parametro y la descripcién Ajgsgﬁz;je
Pr (o detector de temperatura resistivo (RTD) Pt100 (-200 +
- L (LIS 0
850°C)
detector de temperatura resistivo (RTD) Ni100 (-50 + 170°C)
det(:'_:ctor de temperatura resistivo (RTD) Pt500 (-200 +
850°C)
detsctor de temperatura resistivo (RTD) Pt1000 (-200 +
850°C)
detector termoeléctrico (termopar) tipo J (-40 + 800°C)
detector termoeléctrico (termopar) tipo K (-40 + 1200°C)
o detector termoeléctrico (termopar) tipo S (-40 + 1600°C)
tipo de entrada de detector termoeléctrico (termopar) tipo B (300+ 1800°C) ot (00
medicién E 00
bc-r detector termoeléctrico (termopar) tipo R (-40 + 1600°C)
b -t detector termoeléctrico (termopar) tipo T (-25 + 350°C)
Lc-F detector termoeléctrico (termopar) tipo E (-25 + 740°C)
detector termoeléctrico (termopar) tipo N (-35+ 1300°C)
sefal de corriente 4 + 20 mA
sefial de corriente 0 + 20 mA
5 - sefal de tensién 0+ 10V
-6 sefal de tensién 0 + 60 mV
sefial de resistencia 0 + 2500 Q
1: [ filtracién (3) -l filtrado digital de medidas (tiempo respuesta)
2:EPR posicion & Falta de punto o resolucién para la temperatura de 1°C K
punto/resolucién (2) [ B o resolucion para la temperatura de 0.1°C 0.1°0)
3: [ escala inicial de S — indicacion para 0/4mA, 0V, 0Q) en la entrada - escala inicial S
entrada (1) ~ EEEE] de entrada
4: i final de escala de indicacién para 20mA, 10V, 60mV, 2500Q en la entrada - TR o
entrada (1) escala final de salida el °C
5: BTl tipo de salida 1 sefal de tensién 2+ 10V —
(0/2+10V) - 0] sefial de tensién 0+ 10V S
-EE retransmision de la medida
6: BT caracteristica de —
salida 1 (0/2+10V), inversa (calefaccion) FEEr
(mira capitulo 10) d directa (enfriamiento)
7: 3 valor alarma salida . . -
rango de medida para un tipo de entrada ) ©
1(0/210V) 9 P P i “C
8.0 histéresis de salida1 Kl °C o B-EEEE] unidades (1) [ °
?a']- escalainicial de rango de medida para un tipo de entrada [ °C
;e(a)l.i escalafinal de rango de medida para un tipo de entrada [ °C
11: LA tipo de salida 2 - . I _—
(O/4+20mA) —4.20mA, Mt = 0+-20mA tH mA
12: B caracteristicade | 44 retransmision de la medida Etr




salida 2 (4+20mA), inversa (calefaccién)
(mira capitulo. 10) K A
directa (enfriamiento)
13: = valor alarma B : _—
rango de medida para un tipo de entrada SO0N
salida 2 (0/4+20mA) 9 P P C
14. [ histéresis salida 2 [ -EEEE] °C o B-EEEE] unidades (1) m-
— .
15', escalainicial de rango de medida para un tipo de entrada 0.0R
salida 2
L - 03| H
16; escala final de rango de medida para un tipo de entrada ] °C
salida 2
desplazamiento del cero para las mediciones: R - I °C -
17: A calibracién cero — | °C
B o EBEE - MEEE unidades (1)
18: HEMA reforzamiento - I o | calibracion pendiente (sensibilidad ) para las medidas ERE %

Observaciones: (1) - se aplica a las entradas analégicas { mA,V, mV, Q),

(2) - se aplica sélo para mostrar los datos en un programador (AR950, AR956),

(3) - para [EA-E tiempo de respuesta es aprox. 0,135s, para [HMA=EH aprox. 1,5s. A mayor grado
de filtracion significa un valor de medicién mas suavizado y el tiempo de respuesta mas largo
recomendado para mediciones de caracter turbulento (p.j.. temperatura del agua en la
caldera).

10. CONFIGURACION DE SALIDA

Tipo de caracteristicas de salida lo establecen los parametros de salida 6: Wl (para salida 0/2+10V) i 12:
(para salida 0/4+20mA), mira capitulo 8, Tabla 1. En modo de retransmision de medicion senal salida es
proporcional a la sefal medida en el rango establecido por los parametros 9: FEIlly 10:
16: A

Cuando el parametro 6: ENE,12: B es igual o su salida correspondiente entra en modo alarma de
tipo enciende-apaga (ON-OFF). En modo alarma se establecen los parametros 7: El3, 8: flly 13:FH™H, 14: fH el
estado de salida estd indicado por A1, A2.

El trabajo independiente de cada salida permite configurar dos rangos diferentes de procesado, modos de trabajo,
valores de alarma y de histéresis.

El principio de funcionamiento de las salidas analdgicas en cada modo de trabajo se muestra en las siguientes
figuras.

fl también 15: [

Retransmision de la medicion Caracteristicas de alarmas (ON-OFF)
a) Entrada < €) Entrada , ey
(2) < encendido - >
20mA, 10V (20mA, 10v) I out Hlauk 28
OmA, 4mA, 0V, 2V out Moyt CRll - | Y (invertida)

] | | . apagado | | .
bok | HLE  valor {OmA, 4mA, OV, 2) | valor medido
bot ] B medido |

Entrada
b) Entra T > B ) Entrada , I
20mA. 1&! > encendido | I i
m.
, (20mA, 10V)
out oyt B0 Y ! “ﬁm
OmA, 4mA, 0V, 2¥ | recta
(1) — d .
valor (OmA, 4mA, 0V, 2V) valor consigna walor medido
medido e MSEEC)

(1) - 3,8mA - se extiende desde la parte inferior de la salida proporcional 4+20mA
(2)-21mA, 21,25mA, 10,625V - se extiende desde la parte superior de las salidas proporcionales 4+20mA, 0+20mA y 0/2+10V

Fig.10. Caracteristicas de trabajo de salidas analdgicas: a) retransmision de la medicion directa, b) retransmision de
la medicién - inversa, ¢) salida alarma - invertida, d) salida alarma- directa




11. SENALIZACION DE ERRORES DE MEDIDA

El transductor detecta los siguientes errores de medicién:

- exceso en el rango de procesado por la parte inferior o desde la parte superior,

- sensor conectado o la sefial de entrada es otra a la establecida en los pardmetros de configuracion,
- dafos en el circuito del sensor

Métodos de sefalizacion de errores de medicion:
- parpadeo del LED A1 o A2 (funciona solamente en modo de retransmisién de medicién)

12. CONEXION AL ORDENADOR Y SOFTWARE DISPONIBLE

Conectar el transductor al ordenador puede ser til (0 necesario) con el objetivo de configuracién de los
parametros, copiar los ajustes a otros transductores del mismo tipo.

Los transductores estandar estan equipados con el puerto PR el cual hace posible la conexién con el ordenador a través
del programador AR956. Tenga en cuenta la configuracion de los pardmetros de transmision en las opciones del
programa ARSOFT-CFG. Los pardmetros de transmisién deben ser los siguientes: Velocidad = 2400 bit/s, direccién
MODBUS =1.

Las siguientes aplicaciones estan disponibles (en el CD incluido con el programador AR956 o puede descargar en
la padgina web www.apar.pl en la seccién,Descargar”, para sistemas operativos Windows Vista/7/8/10):

Nombre Descripcion del programa

- muestra los datos actuales de la medicién desde el dispositivo conectado

- configuracién del tipo de entrada de medicidn, rango de visualizacion, opciones de

ARSOFT-CFG alarma, etc.

(gratuito) - creacion del archivo con la extensién ,cfg” que contiene la configuracién actual
parametros para su reutilizacion (configuracién duplicada)

- el programa se comunica con el dispositivo a través del puerto PR (AR956 o0 AR955)

La descripcién mas detallada de la aplicacién arriba mencionada se encuentra en las carpetas de instalacién

ATENCION: A

Antes de la conexion se debe comprobar que la direccion MODBUS y la velocidad de transmision en las opciones
del programa ARSOFT son las mismas que en los ajustes del dispositivo. Ademas en las opciones del programa
ARSOFT establecer el nimero del puerto COM (para el programador AR956 o AR955 es el numero asignado por el
sistema operativo durante la instalacién de los controladores.
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13. NOTAS
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