13. ZEWNETRZNA KARTA PAMIECI

Wartosci parametréw konfiguracji i nastawy progéw moga by¢ tatwo i szybko kopiowane z uzyciem karty
pamieci. W tym celu nalezy umiescic karte pamieci jak to pokazano na ponizej.

REGULATOR MUSI BYC ODLACZONY OD ZASILANIA PRZED WLOZENIEM KARTY PAMIECI!

Prosimy réwniez sprawdzi¢ wtasciwy sposéb umieszczenia tej karty - strona z elementami do czota
regulatora. Po zataczeniu zasilania wyswietlacz pokaze napis M.no. Jesli tylko wartosci zapisane

na karcie sg poprawne. Brak napisu M.No oznacza, ze karta nie zawiera zadnych danych, ale mozliwy
jest zapis danych na karte.

Nastepnie klawiszami strzatek A lub ¥ wybieramy opcje
na wyswietlaczu:

M.no aby zachowac¢ niezmienione ustawienia regulatora
M.Ld aby zatadowac¢ ustawienia z karty do regulatora

Wybor zatwierdzamy klawiszem FNC.

Jesli zatwierdzimy M.Ld dane z karty pamieci zostang
zatadowane do regulatora i nastapi jego restart.

Jesli zatwierdzimy M.no parametry regulatora pozostang
nie zmienione.

Aby zatadowac¢ dane z regulatora na karte pamieci nalezy postepowac jak opisano powyzej ale
zatwierdzi¢ klawiszem FNC opcje M.no. Nastepnie nalezy wej$¢ do trybu programowania parametrow
konfiguracji (zobacz punkt 6) i zmodyfikowa¢ cho¢ jeden parametr. Po opuszczeniu trybu konfiguracji
parametrow wartosci wszystkich parametrow konfiguracji i nastawy progéw zostang zapisane na

karte pamieci.

14. LISTA BLEDOW

E-01...Btad zapisu w EEProm.

E-02...Temperatura zimnych koncéw termopar poza zakresem lub rozwarcie termopary.

E-04...Btad przy wprowadzaniu danych - nalezy poprawi¢ parametry konfiguracji.

E-05...Otwarty obwod wejsciowy, zwarty termorezystor, temperatura poza zakresem, btednie potaczone
wejscie lub dotgczony inny czujnik od zadeklarowanego w konfiguracji -sprawdzi¢ potaczenia i
poprawnos$¢ zaprogramowanej konfiguracji.

15. WAZNE UWAGI EKSPLOATACYJNE - stosowanie uktadéw gaszacych.

Jezeli do stykéw przekaznika dotaczone jest obcigzenie o charakterze indukcyjnym (np. cewka stycznika,
transformator), to w chwili ich rozwierania bardzo czesto pojawiajg sie przejsciowe piki napigciowe, wywotane
roztadowaniem sie energii zgromadzonej w indukcyjnosci. Mogg one wywotaé drastyczne efekty, szczegdlnie
w aparaturze kontrolno-pomiarowej. Do szczegdlnie negatywnych skutkow tych pikoéw naleza: zmniejszenie
zywotnosci stycznikéw i przekaznikéw, destrukcja potprzewodnikéw (diody, tyrystory, triaki), uszkodzenie lub
zaktocenie sterujgcych i pomiarowych systeméw, emisja pola elektromagnetycznego zaktécajacego okoliczne
urzadzenia. W celu unikniecia takich skutkéw przepiecia musza byé zmniejszone do bezpiecznego poziomu.
Najprostsza metodg jest dotgczenie odpowiedniego modutu gaszacego bezposrednio do zaciskéw obcigzenia
indukcyjnego. Generalnie do kazdego typu obciazenia indukcyjnego nalezy dobra¢ odpowiednie typy uktadéw
gaszacych. Nowoczesne styczniki posiadajg na ogét odpowiednie fabryczne uktady gaszace. W przypadku ich
braku proponujemy kontakt z Biurami Handlowymi firmy General Electric Power Controls:
Wroctaw tel (71) 344-93-80, fax (71) 343-81-90, Bielsko-Biata tel (33) 828-65-02,-03,-08, fax (33) 828-65-50,
Warszawa tel (22) 696-55-00, fax (22) 626-94-09, Gdansk (58) 300-04-30, fax (58) 320-12-80.
Czasowo mozna zbocznikowa¢ obciazenie uktadem RC, np. 47Q/1W + 22nF/630V.

Uktad gaszacy taczy¢ zawsze bezposrednio do zaciskéw obcigzenia indukcyjnego.
Uzycie obwodu gaszacego ogranicza wypalanie sie stykéw przekaznika w

regulatorze oraz zmniejsza prawdopodobienstwo ich sklejania. Jego brak o
szybko niszczy styki przekaznikaw wyniku pojawiania sie na nich tuku Zasilanie
elektrycznego przy ich rozwieraniu.
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10. Funkcja LATCH-ON automatyczna kalibracja wskazan dla wej$¢ liniowych

Funkcja ta moze by¢ uzyta gdy ATR121 wspotpracujez potencjometrami liniowymi 0+6kQ i 0+150kQ
lub sygnatami analogowymi 0+10V, 0+20mA, 4+20mA. Aktywacji tej funkcji dokonuje sie poprzez
parametr 8. LAt a dziata ona w 3 wariantach:

Ustawiajac parametr LAt na Std mozliwe jest skalibrowanie bezposrednio na obiekcie wartosci
parametru 6, Lo.n z pofozeniem minimalnym ‘czujnika’ oraz wartosci parametru 7, Hi.n z potozeniem
maksymalnym ‘czujnika’. Mianem ‘czujnik’ okresla sie urzadzenie bedace zrédtem linowego sygnatu
dostarczanego na wejscie regulatora.

Dodatkowo jesli parametr LAt ustawiono na v.ON lub v.OS regulator moze skalibrowa¢ wartos¢
‘wirtualnego zera’ z zerowego potozeniem ‘czujnika’ zachowujac wczesniej ustalone wartosci
minimum i maksimum (parametry Lo.n i Hi.n). Przy ustawieniu parametru LAt na v.0S wartos¢
‘wirtualnego zera’ musi by¢ kalibrowana kazdorazowo po starcie regulatora.

Ustawiajgc parametr LAt na v.ON wartos¢ ‘wirtualnego zera’ bedzie zachowana w pamieci ATR121
po pierwszej kalibracji z uzyciem opcji LAt = v.ON.

Aby uaktywni¢ funkcje LATCH-ON nalezy wybrac¢ jej stosowng wersje poprzez parametr 8, LAt

i opuscic tryb programowania parametréw konfiguracji naciskajac klawisz FNC.

Wyswietlacz bedzie pokazywat na przemian warto$¢ mierzong i napis L.At. Nalezy ustawi¢ 'czujnik’
w potozenie minimum odpowiadajgce parametrowi Lo.n i nacisna¢ klaiwsz ¥ - wyswietlacz

pokaze napis Lou.

Nastepnie nalezy ustawi¢ 'czujnik’ w potozenie maksimum odpowiadajace parametrowi Hi.n.

i nacisna¢ klawisz A wyswietlacz pokaze napis HiG. Jesli parametr LAt ustawiony byt na Std

to regulator zakonczyt proces kalibracji na danym obiekcie - nalezy nacisna¢ klawisz FNC by
przej$¢ do trybu pomiarowego.

Jesli natomiast parametr LAt ustawiony byt na v.ON lub v.OS to nalezy dodatkowo ustawi¢ ‘czujnik’
w potozenie zero (o ile takie oczywiscie istnieje) i nacisna¢ klawisz SET ustalajac wartos¢
‘wirtualnego zera' - wyswietlacz pokaze napis vir. Proces kalibracji zostat zakonczony.

Nalezy nacisna¢ klawisz FNC by przej$¢ do trybu pomiarowego.

Jesli parametr LAt ustawiony byt na v.OS to kalibracje wartosci 'wirtualnego zera' nalezy
przeprowadzaé¢ po kazdym uruchomieniu regulatora.

11. RECZNE ZALACZANIE TUNINGU

Reczne zatgczanie tuningu (mozliwe gdy parametr 27tun jest ustawiony na Man) moze zajs¢ tylko
wtedy (aby unikna¢ przesterowania) gdy proces jest co najmniej 35% ponizej zadanej wartosci progu
sterujgcego. W celu recznego uruchomienia tuningu naciskac¢ klawisz FNC az wyswietlacz pokaze t.oF.
Wowczas nacisnaé klawisz A - wyswietlacz pokaze t.on. Tuning zostat wystartowany, wyswietlacz
bedzie na przemian pokazywat warto$¢ mierzong i napis tun. Po zakonczeniu autotunungu napis tun
znika.

Aby przerwac¢ autotuning przed dobraniem parametrow PID nalezy nacisna¢ klawisz FNC a nastepnie
klawisz ¥ . Wyswietlacz pokazenapis t.oF, proces autotuningu zostaje przerwany.
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3. OBUDOWA | SPOSOB MONTAZU

< 61.2 mm »

Materiat samogasnacy ABS UL94-V0 E H]]HH]HM [ﬂ]
Wymiary e 17X 35,5x61,2mm J
Okno tablicy .......... 70,5 x 28,5 mm
_»\ < 8 mm
[ oou
g
wymiary wyciecia w tablicy g
pod regulator ATR121 g
70.5x28.5 mm 8
y g
é
4. OPIS LISTWY ZACISKOWEJ 1}¢—m |
) sugerowana
ATR121-AD grubos¢ 2 - 8 mm

PIXSYS
M065486-0604

8A 230V
Cosf1l

3A 230V
Cosf0.8

Wejscie: Memory Zasilanie:
12/24V=............ 1-2
- Pt100, Ni100 3-przewodowe..... 10-11-12 .
- Pt100, Ni100 2-przewodowe..... 10-11, zwora do 10-12 Wyijscia:
- PTC, NTC, Pt500, Pt1000......... 10-11
- potenc. 0+6kQ, 0+150kQ........... 10-11
- termopary J, K, S, R........ e 11412

-0+10V, 0/4+20mA .... ... 11-12 przetworniki aktywne
-0+10V, 0/4+20mA ....coeeieee. 9-11-12 przetworniki pasywne 3-przewodowe, zacisk 9 zasianie +12/24V=/30mA
4520MA L 9-12 przetworniki pasywne 2-przewodowe, zacisk 9 zasianie +12/24V=/30mA

‘ WYBORU WYJSC STERUJACE / ALARMOWE DOKONUJE SIE POPRZEZ PARAMETR c.ou SZCZEGOLY ROZDZIAL 6 i 7 ‘

5. PODGLAD | ZMIANA WARTOSCI PROGOW

W trybie pomiarowym regulator wyswietla warto$¢ mierzong . Warto$¢ progu sterujgcego SET1

wyswietla sie po nacis$nieciu klawisza SET - pulsuje zielona dioda oznaczona OUT1. Wéwczas naciskajac
klawisze strzatek A lub ¥ zwiekszamy/zmniejszamy warto$¢ progu sterujgcego. Roéwniez samo nacisniecie
klawiszy strzatek gdy regulator jest w trybie pomiarowym powoduje zmiane wartos$ci progu sterujacego.
Wartos$¢ progu sterujagcego mozna wyswietli¢ i zmienic¢, tylko wowczas jezeli parametr konfiguracji nr 25
czyli P.S.E. ma wartos$¢ FrE lub Pr.A a parametr 28 Fnc wartos¢ d.SE lub S.SE.

Warto$¢ progu alarmowego SET2 mozna wyswietli¢ i zmieni¢ naciskajac klawisz SET dwukrotnie - pulsuje
zielona dioda oznaczona OUT2. Woéwczas naciskajac klawisze strzatek A lub ¥ zwiekszamy/zmniejszamy
warto$¢ progu alarmowego.

Warto$¢ progu alarmowego mozna wyswietli¢ i zmienic, tylko wowczas jezeli parametr konfiguracji nr 25
czyli P.S.E. ma warto$¢ FrE lub Pr.S a parametr 28 Fnc wartos¢ d.SE.

6. PROGRAMOWANIE PARAMETROW_ KONFIGURACJI

Aby wejs¢ w tryb programowania parametréw konfiguracji nalezy nacisnaé¢ na ok. 5 sekund klawisz FNC.
Na wyswietlaczu pojawi sie odczyt 000 przy czym 1-sza cyfra pulsuje. Klawiszami A i ¥ wprowadza sie
hasto - cyfry 123. Do przesuwania na kolejne pozycje stuzy klawisz SET. Po prawidtowym wprowadzeniu
hasta kolejne nacisniecie klawisza SET powoduje wejscie do trybu programowania konfiguracji - wyswietlacz
pokaze nazwe pierwszego parametr c.ou. Klawisze strzatek stuzg do przemieszczania sig pomigdzy
parametrami. Naciskajac klawisz SET wyswietlamy wartos¢ wybranego parametru. Naciskajac jednoczesnie
klawisze strzatek A i V¥ i klawisz SET zmieniamy warto$¢ wybranego parametru. Wyjscie z trybu konfiguracji
nastepuje po nacisnieciu klawisza FNC lub odczekaniu ok. 120 sekund.
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1.0GOLNA CHARAKTERYSTYKA REGULATORA ATR121

B uniwersalne wejscie termometryczne i analogowe
B 2 progi o charakterystykach:
- prog sterujacy ON-OFF, P, PD, PI, PID lub AUTOTUNING PID
- prég alarmowy ON-OFF
W 2 wyjscia OUT1i OUT2 konfigurowane w nastepujacych wariantach:
- Q1 sterujace/przekaznik, Q2 alarm/przekaznik
- Q1 sterujace/przekaznik, SSR alarmwe/SSR
- Q1 alarmowe/przekaznik, SSR sterujace/SSR
- Q1i Q2 realizujgce funkcje STREFA NEUTRLANA
B pojedynczy odczyt cyfrowy LED 14mm
B programowanie poprzez klawiature 4-przyciskowa
B klasa odpornosci obudowy IP65 (od czota)
B obudowa 77 x 35,3 x 61,2mm
B karta pamieci do szybkiego kopiowania ustawien na inne regulatory ATR121 (opcja)
B produkcja PIXSYS

2. DANE TECHNICZNE (firmowe ustawienie wejscia - termopara K)

-100 + 600°C
-100 + 600°C
...-100 + 600°C
...-60 =+ 180°C
...-50 + 150°C
..-40 + 125°C
...-200 + 999°C
...-260 + 999°C
..-40 +999°C
-40 +999°C

Wejscia analog:  0+10V, 0+20mA, 4+20mA
Wejscia potenc:  0+6kQ, 0+150k(2,

Wejs’cia temp:

Pozycja kropki dziesietnej .......... 001 catkowite
.............. ...00,1 dziesietne
....................... 0,01 setne (tylko wejscia analogowe)
Doktadnosé¢ (otoczenie 25°C)....... 0,2 % %1 cyfra dla wejs¢ analogowych
0,5 % %1 cyfra dla wej$¢ termoparowych i oporowych,
dodatkowo dla termopar 0,2[°C/°C] x {temp. otoczenia - 25[°C]}

Rezystancja wejsciowa............... <4,7Q - wejscie pradowe 0/4 + 20 mA
>110kQ - wejscie napieciowe 0 + 10 V
Wyjscia: Q.. przekaznikowe 8A/250V~ (dla obciazen rezystancyjnych)
Q2. przekaznikowe 5A/250V~ (dla obcgzen rezystancujnych)
SSR .. 8V/20mA

Zakres temperatur pracy 0+40°C
Zakres wilgotnosci wzglednej ... 0 + 90 %

Zasilanie ... 230V~, 2,5W

Klasy ochronnosci. ...czotowa IP65, obudowa IP30, ztgcza IP20

Waga ......oooeviiiiiii ok. 170 g

WAZNIEJSZE PARAMETRY KONFIGURACJI (programowane, chronione hastem):

Rodzaj wejscia .............cceveenn Pt100, Pt500, Pt1000, Ni100, PTC, NTC, J, K, S, R, 0=10V, 0/4+20mA
0+6kQ, 0+150kQ,

Korekcja offsetu (zera) ............... -19,9 + 99,9 jednostek

Korekcja wzmochnienia ............... -10,0 = 10,0 % zakresu

Wyswietlanie temperatury ......... °C lub °F

Zakres proporcjonalnosci ..........0 + 999 jednostek (0 ustawia prog sterujgacy na ON-OFF)

Czas catkowania ......................... 0 + 999 sekund (0 wytacza catkowanie)

Czas rézniczkowania .................. 0 + 999 sekund (0 wytacza rézniczkowanie)

Czas impulsowania ..................... 1 + 300 sekund

Histereza (strefa martwa PID)..... -199 + 999 jednostek

Tryby pracy alarmu...................... praca niezalezna lub alarmy wobec progu sterujacego

dodatkowo funkcja STREFA NEUTRALNA

12. AUTOMATYCZNE ZAt ACZANIE TUNINGU

Tuning, czyli automatyczny dobdr przez regulator nastaw parametréow PID dla optymalnego sterowania
procesem moze by¢ wystartowany recznie lub automatycznie. Ten drugi przypadek ma miejcse gdy
parametr 27 tun ustawiony jest na Auto. Wtedy tuning startuje automatycznie, gdy zostaje wigczone
zasilanie regulatora lub w przypadku zmiany wartosci progu sterujacego o 35% lub wiecej. Podczas
tego procesu nie ma mozliwosci modyfikowania wartosci progu sterujgcego, ale mozna zmienia¢
wartos¢ progu alarmowego. Wyswietlacz pokazuje na przemian warto$¢ mierzong i napis tun.

Po starcie regulator wyznacza 'prég tymczasowy' (tzw. Tuning set) pomiedzy wartoscig procesu
w chwili startu autotuningu a wartoscig progu zadang przez uzytkownika (Setpoint=SET1).

Gdy proces osiagnie wartos¢ 'progu tymczasowego' wyjscie sterujace dezaktywuje sie a regulator
wyznacza wartos$¢ przeregulowania (Peek) i czasu oscylacji (T) jak na ponizszym rysunku.

Process

A

Setpoint

Tuning set

T (oscillation time)

\ 4

Tamb

Output

Wartosci parametréow PID wyznaczane sg wedtug formuty:
- zakres proporcjonalnosci (°C) Pb= Peek * 1.3
- czas catkowania (min.) ti=T
- czas rézniczkowania (min.) td=T/4

Parametry te mogq zosta¢ zapamietane, bez koniecznos$ci ich wyznaczania przy kolejnych
zatgczeniach regulatora. Nalezy wej$¢ po zakonczeniu przeliczen (tzn. gdy napis tun znika
z wyswietlacza) do parametréw konfiguracji i zmieni¢ wartos¢ parametru 27 na oFF

czyli wytgczy¢ automatyczny start tuningu.

Istnieje mozliwos$¢ opuszczenia funkcji autotuningu przed zakohnczeniem doboru parametrow PID.
Nalezy nacisna¢ klawisz FNC a nastepniei kalwisz ¥ i wybra¢ opcje t.oF - funkcja autotuningu
zostanie przerwana.

Nalezy jednak pamietaé, ze tuning, mimo recznego wytaczenia, wtaczy sie ponownie po zmianie
wartosci progu sterujgcego o 35% lub wiecej oraz przy kolejnym zatgczeniu zasilania.

KOREKTA PARAMETROW _PID

Funkcja tuningu dobiera parametry regulacji PID wystarczajace dla wiekszosci procesow,
czasami jednak moze zaistnie¢ potrzeba ich skorygowania, zwtaszcza przy stwierdzeniu
objawow ztego doboru nastaw. Ze wzgledu na silng wspotzaleznos¢ tych parametréw nalezy
dokonywac¢ zmiany tylko jednego parametru i obserwowa¢ wptyw zmiany na proces.

- oscylacje wokot progu - zwiekszy¢ zakres proporcjonalnosci P.b., zwiekszy¢ czas catkowania t.i.,
zmniejszy¢ czas rozniczkowania t.d.,

- wolna odpowiedz - zmniejszy¢ zakres proporcj. P.b., czasy rézniczkowania t.d. i catkowania t.i.,

- przeregulowanie - zwiekszy¢ zakres proporcj. P.b., czasy rozniczkowania t.d. icatkowania t.i.,

- niestabilnos¢ - zwiekszy¢ czas catkowania t.i.

-



Zmiana parametru poprzez nacisniecie
klawiszy A lub ¥

Zmiana warto$ci parametru poprzez jednoczene
nacisnigcie klawiszy SETi A lub SETi V¥V

Nr | Nazwa Opis parametru Wartos¢ parametru
1 _ definiuje wariant _ , - < Q1 - wyjscie sterujace
(SR =REY [ rozmieszczenia wyjsé (= Q2 - wyjscie alarmowe
sterujacego i i Q1 - wyjscie sterujace
alarmowego < SSR- wyjscie alarmowe
Cro_ SSR - wyjscie sterujace
1 Q1 - wyjscie alarmowe
9 Q1 - wyjscie alarmowe
OrC. l Q2 - wyjécie sterujace
rr Q1 - przeka¥Ynik otwierajicy zawor
aJC - < Q2 - przeka¥nik zamykajtcy zaw6r
2 | (== | definiuje typ L I_ termopara K [ PTC 1kQ
NS | wejscia: I~ L. I L C .
l_ = termopara S F, {: M Pt50
C.J =l
oporowe, .
termoparowe, M termopara R [=TR Pt1000
potencjometryczne, U= I~ IC
analogowe ',_ c LI' termopara J D ’D 0+10V
I—, 1 Pt100 (-100...+600)°C D = D 0+20mA
I~ = LT
I_" I Pt100 (-100..+140°Cc  (W=Pm] 4 +20 mA
0~ .C U
Ni100 (-60...+180)°C {—| I potencjometryczne
— O do 6kQ
B NTC 10kQ '] potencjometryczne
[1L L UEESS  do 150kQ
3 wyswietlanie wartosci brak jedno miejsce
E’ P po przecinku E DD po przecinku
‘mTa¥a] dwa miejsca
(MAENSYE po przecinku
4 L Jll'=) | dolne ograniczenie -199...+999 jednostek
[} | progu
5 l | g6rne ograniczenie -199...4+999 jednostek
-I A=} | progu
6 L B | wskazanie dla OmA, -199...+999 jednostek
(=AM | 4mA, OV lub 0kQ
7 H ) | wskazanie dla 20mA, -199...4+999 jednostek
(AN | 10V, 6kQ2 lub 150kQ
8 = | funkcja Latch On Jal=) funkcja Latch On funkcja Latch On
L ”L automatyczne (=] l_ r wytaczona LI.D” z zapamietaniem
ustawianie wskazan dla ‘wirtulnego zera'
potencjometrow
liniowych ) funkcja Latch On A funkcja Latch On
SZCZEGOLY s =S w trybie standard (MAEE=E 7 'wirtulnym zerem'.
W ROZDZIALE 10 ustalanym na starcie]
9 przesuniecie zera -19,9...499,9 jednostek

i
0
O

zazwyczaj
stuzy do kompensacji
temperatury otoczenia

wartos¢ ta jest dodawana do wartosci aktualnie mierzonej

a suma wyswietlana na wyswietlaczu

9. KONFIGURACJA PRACY PROGU ALARMOWEGO

Prace progu alarmowego okresla parametr 19 (AL.)

Alarm niezalezny AL.=A. A

Alarm nie jest zalezny od progu sterujgcego i moze
by¢ uzyty jako niezalezny prég ON-OFF o wartosci
SET2 (rozdziat 5) ustawiony na GRZANIE

lub CHLODZENIE.

Na rysunku przypadek dla CHLODZENIA

- parametr c.r.A = n.o.S.

Alarm pasmowy AL.=A. b

Alarm jest zalezny od wartosci progu sterujgcego,
sygnalizuje potozenie mierzonej temperatury wewnatrz
lub na zewnatrz pasma o szerokosci okreslonej przez
warto$¢ SET2 (rozdziat 5) - pasmo ma szeroko$¢ 2xSET2
Na rysunku przypadek z alarmem aktywnym na zewnatrz
zadanego pasma - parametr c.r.A = n.o.S.

Alarm przekroczenia gérnego (dolnego) odchylenia
nad progiem sterujgcym

Alarm jest zalezny od progu sterujacego i sygnalizuje
potozenie mierzonej temperatury nad lub pod

gornym (dolnym) odchyleniem od progu sterujacego

o warto$¢ réowng SET2.

Na rysunku przypadek aktywnosci alarmu nad gérnym
(AL. = A.d.S) odchyleniem - parametr c.r.A = n.o.S.

Alarm odniesiony do progu sterujagcego (AL.=A.A.S)
Alarm jest odniesiony bezposrednio do warto$ci progu
sterujgcego. Warto$¢ alarmu okresla parametr SET2.
Wyijscie alarmowe aktywuje/dezaktywuje sie gdy wartos¢
progu sterujgcego zostanie zwigkszona powyzej

warto$¢ SET2. Na rysunku obok przyktad aktywnosci
powyzej progu alarmowego (SET1>SET2) gdy

parametr c.r.A = n.o.S.

Opobznione dziatanie alarmu.

Ustawiajgc parametr 24 (dE.A) na warto$c rézng od
zera mozna op6zni¢ zadziatanie alarmu:

dE.A > 0 op6znienie aktywacji alarmu

dE.A < 0 opdznienie dezaktywacji alarmu

Na rysunku obok przyktad dla CHLODZENIA

gdy parametr c.r.A = n.o.S.

A Proces

Warto$¢ alarmu SET2

Histereza (Par.23 HY.A)
A

SN——

Czas

Warto$¢ alarmu SET2

4 Proces
Warto$¢ zadana A
Histereza ) -
(Par.23 HY.A)
Histereza
j/ (Par.23 HY.A)
/
>
ggﬂ Czas
OFF
A Warto$¢ alarmu SET2
Proces
Warto$¢ zadana J!
Histereza -
(Par.23 HY.A) ﬂ‘
>
ouT2 Czas
ON
OFF
4 Warto$¢ zadana
Warto$¢ alarmu SET2
y
Histereza
(Par.23 HY.A)
>
>
ouT2 Czas
ON
OFF
A Proces
Warto$¢ alarmu SET2
A
Histereza (Par.23 HY.A)
4
S~——
Czas
»
our2 F Opéznieni
ON 7 wartos¢
OFF dodatnia
oN A Opoznienie \ vsc
OFF ‘ | dELA ujemna




Parametr P.b.M (zakres zmian 1.00 do 5.00) jest wyznaczany z nastépujlcej zale;noci:
Zakres proporcjonalnoeci (ch3odzenie) = P.b. * P..b.M

jeceli P.b.M =1.00 zakres proporcjonalnocci dla grzania tali sam jak dla ch®odzenia

je¢eli P.b.M=5.00 zakres proporcjonalnocci dla ch*odzenia 5 razy wiékszy jak dla grzania

Czas ro;niczkowania t.d. i calkowania t.i. jest taki sam zaréwno dla grzania jak i dla ch’odzenia.

Parametr ou.d okreela procentowo pokrycie sié stref lub strefé neutraln® pomiédzy
grzaniem a chiodzeniem: ou.d < 0 strefa neutralna , je;eli ou.d > 0 pokrycie stref.

PRZYKEADY PODWOJINEJ REGULACJI GRZANIE-CHEODZENIE PID
t.i. =0 oraz t.d. =0

P.b. * P.b.M

(chiodzenie)
PROG — | oud<0
proces/. Pb.
! (grzanie)

l—-__ WYJECIE STERUJ¥CE (GRZANIE)
_DURGTWENE == W WyIECIE ALARMOWE (CHEODZENIE)

P.b. *P.b.M

/ (ch®odzenie)

oud=0

PROGﬂ
PrROCES” | 5

1 | ACTIVE _ WYJECIE STERUJ¥CE (GRZANIE)
i i 3
_DURETWVEN B WvIECIE ALARMOWE (CHEODZENIE)

‘ P.b. (grzanie)

2b. *P.b.M

(ch’odzenie)

PROG — N £ Houd>o

PROCESA ’\/1 . P.b. (grzanie)
? |

. _ WYJECIE STERUJ¥CE (GRZANIE)
___-_ WYJECIE ALARMOWE (CHEODZENIE)

Parametr 33 t.c.2 ma takie samo znaczenie w ch®odzeniu jak okres impulsowania PID lt.c. w grzaniu.
Zmiana parametru 31 €0.F (rodzaj czynnika ch’odz1cego)powoduje automatyczne zmiany

parametréw 32 P.b.M oraz 33 t.c.2 w nastépujicy sposob:

cof AR N PL] Ec.c
Hir POWIETRZE 1.00 10
oL OLEJ 1.25 4
HPo WODA 2.50 2

aczkolwiek zmiana parametru 31 €0.F (rodzaj czynnika ch®odz2cego) nie blokuje mogliwoeci zmiany

parametréw P.b.M orazt.c.2 .
-8-

Nr |Nazwa par]|Opis parametru Wartos¢ parametru
10 | F’ D kalibracja wzmocnienia |-10,0%...+10,0 %
U stuzy do kalibracji
regulatora z konkretnym [ wielko$¢ mierzona bedzie korygowana o taki % swojej wartosci
czujnikiem a wynik wyswietlany na wyswietlaczu
11 | E E typ regulacji progu H E F’ grzanie, aktywnosc¢ () chtodzenie, aktywnos¢
I § |sterujacego ponizej progu (s =N =l Hhowyzej progu
12 stan wyjscia sterujgcego B rozwarcie zwarcie

L
n
L

w przypadku awarii

n
n

13 | () |dioda OUT1 wiaczona, | (g _
(SN |gdy przekaznik jest: (== rozwarty L.C. pyeny

14 | (AP |histereza ON/OFF lub  |-199...999 cyfry dla wejs¢ analogowych i potencjometrycznych,
=A™ |strefa martwa PID 1 cyfra = 0,1 stopnia Celcjusza dla wej$¢ temperaturowych

15 zakres 0..999 - stopnie Celcjusza dla wej$¢ temperaturowych,

0
.E"

proporcjonalnosci PID

cyfry dla wej$¢ analogowych i potencjometrycznych

czas catkowania PID

16 | MK 0..999 - wyrazony w sekundach, warto$¢ 0 wylgcza
=. Il catkowanie w akcji PID
17 Czas 0..999 - wyrazony w sekundach, zazwyczaj 1/4 wartosci t.i.

rézniczkowania PID

wartos¢ 0 wytgcza rézniczkowanie w akcji PID

18

okres
impulsowania PID

0...300 - wyrazony w sekundach, zazwyczaj 10 sekund dla
wyjscia przekaznikowego i 1 sekunda dla wyjscia SSR

19

U | LA (e

konfiguracja pracy
progu alarmowego

0

m ] alarm niezalezny  fJifJ alarm odchylenia
USRS odniesiony do A=Y doinego
procesu

'I:’l |’j alarm pasmowy == alarm niezalezny

(A=A odniesiony do SET1

]

SZCZEGOLY [l alarm odchylenia .
W ROZDZIALE 9 Hd5 gérnego [ mfw] Chiodzenie
20 | (il H stan i typ pracy B =) 0. aktywny n.o. aktywny
.l wyjscia alarmowego U =8} na starcie (chtodz.) [A®AY na progu (chtodzenie)
SZCZEGOLY =) n-c. aktywny I n.c. aktywny
W ROZDZIALE 9 A==} na starcie (grzanie) UJA™8 na progu (grzanie)
21 | (= H stan wyjscia alarmowegd [l rozwarcie _ zwarcie
L. w przypadku awarii I=.LCI. C.C.
22 | (&) |dioda OUT2 wigczona | (iR _
= ®8 |gdy przekaznik jest: (== rozwarty C.C. P
23 | (AJAT=) |histereza progu -199...999 cyfry dla wejs¢ analogowych i potencjometrycznych,
=AY |alarmowego 1 cyfra = 0,1 stopnia Celcjusza dla wejs¢ temperaturowych
24 opdznienie dziatania -180...180 [s] wartosci ujemne: opdznienie dezaktywacji alarmu

o
m
|

alarmu

wartosci dodatnie: opdznienie aktywacji alarmu

25 1 zabezpieczenie zmiany SET1iSET2 1 SET2
F. :I.E. wartosci progow: F I~ E dostepne F l'.H niedostepne
sterujacego SET1 el SET1 SET1iSET2
alarmowego SET2 F’l’.:l niedostepne F”_ niedostepne
26 I— (_ stata czasowa filtra 1...15 - gdy FiL = 1 to czestotliwos¢ probkowania = 15 Hz
- przeciwzaktéceniowego gdy FiL = 15 to czestotliwos¢ probkowania = 0,5 Hz
27 konfiguracja sposobu

[

-—
-

zatgczania autotuningu

(]
T

[ autotuning ‘W zataczanie automatycz
L niedostepny UL =R autotuningu
F’ ) zataczanie reczne

U} autotuningu

|

'
[¢)]
1




Nr |Nazwa par]|Opis parametru Wartos$¢ parametru
28 F I |konfiguracja trybu 'IE C regulator I,— miernik - obydwa
™8 [pracy urzadzenia [} 2 - progowy (MR B progi nieaktywne
SZCZEGOLY [l regulator s3] funkacja
W ROZDZIALE 8 = 1 - progowy UL AN STREFA NEUTRALNA
29 C _ H okreslenie jednostki DE stopnie E,F stopnie
I pomiaru i wySwietlania Celcjusza Fahrenheita
temperatury
30 rodzaj czynnika ” o
C 0O F chlodzcego H g Powietrze == Woda
Olej W ROZDZIALE 8
31 oL n mno¢,nik zakresu 1.00....5.00
UBL=ARY |proporcjonalnogci W ROZDZIALE 8
32 [] |strefa neutralna / ) 1) SZCZEGOLY
(=RSE=Y |zachodzenie pasm 20.0....50.0%
33 1M ) |okres impulsowania
(== |wyjccia chiodzicego |30 Sekund WROZDZIALE 8
34 | =W filtr _
UREREE [wyewietlania a F F wy*Lczony 5 El 6 probek / wynik
o I_I.F wy3tczony 5 _’ 7 prébek / wynik
S 2 probki / wynik = a] 8 probek / wynik
S| 3 probki/wynik LSRN 9 probek / wynik
S 4 probki /wynik keI 10 probek / wynik
SIET 5 probek / wynik

7. INFORMACJE O USTAWIANIU PROGOW

Przy akcji typu ON-OFF mozna ustawi¢ potozenie histerezy wobec progu odpowiednim znakiem histerezy.

~
A i \ JEMPERATURA
i < = PROG
- ~ I HISTEREZA<0
,/ b
~
e N,
» CczAS

A 7 N\ _TEMPERATURA
O
i S IHISTEREZA>0
< =i PROG
e .
» czAs

Jezeli warto$¢ oczekiwana temperatury ma leze¢ wewnatrz pasa histerezy, nalezy zaprogramowac prog

pomigdzy warto$ciami:

OCZEKIWANA TEMPERATURA a OCZEKIWANA TEMPERATURA - HISTEREZA

z uwzglednieniem znaku histerezy.

Dla akcji typu PID zakres proporcjonalnosci lezy ponizej progu dla GRZANIA i powyzej dla CHLODZENIA.

Akcja typu P lub PD powoduje ustalenie sie temperatury wewnatrz zakresu proporcjonalnosci, natomiaakcja

Pl powoduje dochodzenie temperatury do ustawionej wartosci progu.

Nazwe OCZEKIWANA TEMPERATURA nalezy rozumie¢ jako warto$¢ temperatury,

jaka ma utrzymywac regulator.

8. WAZNIEJSZE PARAMETRY | WARIANTY PRACY - FUNKCJA STREFA NEUTRALNA

- wybor wariantu rozmieszczenia wyjs¢é sterujacego i alarmowego - parametr 1 (c.ou):
Q1 wyjscie sterujgce przekaznikowe, Q2 wyjscie alarmowe przekaznikowe
parametr 1 (c.out=01.2)

Q1 wyjscie sterujgce przekaznikowe, SSR wyjscie alarmowe SSR
parametr 1 (c.out=01.S)

Q1 wyjscie alarmowe przekaznikowe, SSR wyjscie sterujgce SSR
parametr 1 (c.out=SSr)
Q1 przekaznik otwierajcy zawér, Q2 przekaznik zamykajacy zawor
parametr 1 (c.out=SEr)

- wybor rodzaju wejscia - parametr 2 (SEn.)
- ustawienie akcji ON-OFF na progu sterujacym - wyzerowane parametry 15, 16 i 17 (Pb=t.i.=t.d.=0)
- histereza progu sterujgcego w akcji ON-OFF - warto$¢ parametru 14 (HY.c)
- ustawienie akcji P, PD, PI, lub PID na progu sterujgcym - parametry 15, 16 i 17niezerowe
- konfiguracja zatgczania tuningu (automatyczny / manualny / wytgczony) - parametr 27 (tun)
- wybor rodzaju alarmu progu alarmowego - parametr 19 (AL.) i jego histerezy - parametr 23 (HY.A)
- wybor trybu pracy urzadzenia - parametr 28 (Fnc):
ATR121 pracuje jako regulator 2-progowy - parametr 28 (Fnc=d.SE)
ATR121 pracuje jako regulator 1-progowy - parametr 28 (Fnc=S.SE)
ATR121 pracuje jako miernik - parametr 28 (Fnc=u iS) - wyjscia sg nieaktywne
ATR121 pracuje w funkcji STREFA NEUTRALNA - parametr 28 (Fnc=FbN)

obszar aktywnosci
przekaznika alarmo\ivlego

Po wigczeniu funkcji STREFA NEUTRALNA (parametr

TEMPERATURA | Il obok. Po ustawieniu parametru 11, rEG. na HEA progiem

I I wistereza  zadziatania dla przekaznika sterujacego bedzie wartos¢
| I | (HY.C) SET1 minus SET2, natomiast progiem zadziatania dla
::::::‘1::::: ilentenbenbnbte \sfefetententenl sl i przekaznika alarmowego bedzie warto$¢ SET1 plus SET2.
|

Histereza jest ustawiana poprzez parametr 14, HY.c.
Wewnatrz strefy wyznaczonej przez wartosci SET1-SET2
i SET1+SET2 obydwa przekazniki nie sg aktywne, jeden

|
| | | SET2

-EIE---{--- EELEEEEE T E PR CELTEEEEEEY O

| | : SET 2

i

Jesli parametr 11, rEG. ustawimy na coo to przekazniki
'zamienig si¢' obszarami swojej aktywnosci.

Histereza
| (HY.C)

! > CzZAS
obszar aktywnosci
przekaznika sterujacego

obszar aktywnosci
przekaznika sterujacego

Dziatanie funkcji STREFA NEUTRALNA gdy parametr 11 rEG.=HEA

PODWOJNA REGULACJA GRZANIE - CHEODZENIE PID.

ATR121 jest te;, przystosowany do regulacji ktéra wymaga po*tczenia dwoch trybéw regulacji zaréwno
grzania jak i ch®odzenia jednoczeenie.Regulator musi bya skonfigurowany w nastépujtcy sposob:
Wyijecie sterujice (Q1)- parametr 11 rEG. = HEA oraz parametr 15 P.b.>0

Parametry potrzebne do skonfigurowania PID (grzanie)

rEG. = HEA wyjecie sterujlce OUT1(Q1) - grzanie

P.b. zakres proporcjonalnoeci PID

ti. czas ca’kowania PID grzanie/chlodzenie

t.d. czas ré¢niczkowania PID grzanie/ch®odzenie

t.c. okres impulsowania PID

Wyjecie alarmowe Al (Q2)- parametr 19 AL. = coo

Parametry potrzebne do skonfigurowania PID (ch*odzenie)
AL. =co0 alarm Al - ch’odzenie

P.b.M mno¢nik zakresu proporcjonalnoeci PID

ou.d. strefa neutralna / zachodzenie pasm

t.c.2 okres impulsowania wyjecia ch’odz1cego

28 Fnc=F.b.N.) regulator pracuje jak pokazano to na rysunku

pracuje 'powyzej’ wspomnianej strefy natomiast drugi 'ponizej'.



13. ZEWNETRZNA KARTA PAMIECI

Wartosci parametréw konfiguracji i nastawy progéw moga by¢ tatwo i szybko kopiowane z uzyciem karty
pamieci. W tym celu nalezy umiescic karte pamieci jak to pokazano na ponizej.

REGULATOR MUSI BYC ODLACZONY OD ZASILANIA PRZED WLOZENIEM KARTY PAMIECI!

Prosimy réwniez sprawdzi¢ wtasciwy sposéb umieszczenia tej karty - strona z elementami do czota
regulatora. Po zataczeniu zasilania wyswietlacz pokaze napis M.no. Jesli tylko wartosci zapisane

na karcie sg poprawne. Brak napisu M.No oznacza, ze karta nie zawiera zadnych danych, ale mozliwy
jest zapis danych na karte.

Nastepnie klawiszami strzatek A lub ¥ wybieramy opcje
na wyswietlaczu:

M.no aby zachowac¢ niezmienione ustawienia regulatora
M.Ld aby zatadowac¢ ustawienia z karty do regulatora

Wybor zatwierdzamy klawiszem FNC.

Jesli zatwierdzimy M.Ld dane z karty pamieci zostang
zatadowane do regulatora i nastapi jego restart.

Jesli zatwierdzimy M.no parametry regulatora pozostang
nie zmienione.

Aby zatadowac¢ dane z regulatora na karte pamieci nalezy postepowac jak opisano powyzej ale
zatwierdzi¢ klawiszem FNC opcje M.no. Nastepnie nalezy wej$¢ do trybu programowania parametrow
konfiguracji (zobacz punkt 6) i zmodyfikowa¢ cho¢ jeden parametr. Po opuszczeniu trybu konfiguracji
parametrow wartosci wszystkich parametrow konfiguracji i nastawy progéw zostang zapisane na

karte pamieci.

14. LISTA BLEDOW

E-01...Btad zapisu w EEProm.

E-02...Temperatura zimnych koncéw termopar poza zakresem lub rozwarcie termopary.

E-04...Btad przy wprowadzaniu danych - nalezy poprawi¢ parametry konfiguracji.

E-05...Otwarty obwod wejsciowy, zwarty termorezystor, temperatura poza zakresem, btednie potaczone
wejscie lub dotgczony inny czujnik od zadeklarowanego w konfiguracji -sprawdzi¢ potaczenia i
poprawnos$¢ zaprogramowanej konfiguracji.

15. WAZNE UWAGI EKSPLOATACYJNE - stosowanie uktadéw gaszacych.

Jezeli do stykéw przekaznika dotaczone jest obcigzenie o charakterze indukcyjnym (np. cewka stycznika,
transformator), to w chwili ich rozwierania bardzo czesto pojawiajg sie przejsciowe piki napigciowe, wywotane
roztadowaniem sie energii zgromadzonej w indukcyjnosci. Mogg one wywotaé drastyczne efekty, szczegdlnie
w aparaturze kontrolno-pomiarowej. Do szczegdlnie negatywnych skutkow tych pikoéw naleza: zmniejszenie
zywotnosci stycznikéw i przekaznikéw, destrukcja potprzewodnikéw (diody, tyrystory, triaki), uszkodzenie lub
zaktocenie sterujgcych i pomiarowych systeméw, emisja pola elektromagnetycznego zaktécajacego okoliczne
urzadzenia. W celu unikniecia takich skutkéw przepiecia musza byé zmniejszone do bezpiecznego poziomu.
Najprostsza metodg jest dotgczenie odpowiedniego modutu gaszacego bezposrednio do zaciskéw obcigzenia
indukcyjnego. Generalnie do kazdego typu obciazenia indukcyjnego nalezy dobra¢ odpowiednie typy uktadéw
gaszacych. Nowoczesne styczniki posiadajg na ogét odpowiednie fabryczne uktady gaszace. W przypadku ich
braku proponujemy kontakt z Biurami Handlowymi firmy General Electric Power Controls:
Wroctaw tel (71) 344-93-80, fax (71) 343-81-90, Bielsko-Biata tel (33) 828-65-02,-03,-08, fax (33) 828-65-50,
Warszawa tel (22) 696-55-00, fax (22) 626-94-09, Gdansk (58) 300-04-30, fax (58) 320-12-80.
Czasowo mozna zbocznikowa¢ obciazenie uktadem RC, np. 47Q/1W + 22nF/630V.

Uktad gaszacy taczy¢ zawsze bezposrednio do zaciskéw obcigzenia indukcyjnego.
Uzycie obwodu gaszacego ogranicza wypalanie sie stykéw przekaznika w

regulatorze oraz zmniejsza prawdopodobienstwo ich sklejania. Jego brak o
szybko niszczy styki przekaznikaw wyniku pojawiania sie na nich tuku Zasilanie
elektrycznego przy ich rozwieraniu.
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1.0GOLNA CHARAKTERYSTYKA REGULATORA ATR121

B uniwersalne wejscie termometryczne i analogowe
B 2 progi o charakterystykach:
- prog sterujacy ON-OFF, P, PD, PI, PID lub AUTOTUNING PID
- prég alarmowy ON-OFF
W 2 wyjscia OUT1i OUT2 konfigurowane w nastepujacych wariantach:
- Q1 sterujace/przekaznik, Q2 alarm/przekaznik
- Q1 sterujace/przekaznik, SSR alarmwe/SSR
- Q1 alarmowe/przekaznik, SSR sterujace/SSR
- Q1i Q2 realizujgce funkcje STREFA NEUTRLANA
B pojedynczy odczyt cyfrowy LED 14mm
B programowanie poprzez klawiature 4-przyciskowa
B klasa odpornosci obudowy IP65 (od czota)
B obudowa 77 x 35,3 x 61,2mm
B karta pamieci do szybkiego kopiowania ustawien na inne regulatory ATR121 (opcja)
B produkcja PIXSYS

2. DANE TECHNICZNE (firmowe ustawienie wejscia - termopara K)

-100 + 600°C
-100 + 600°C
...-100 + 600°C
...-60 =+ 180°C
...-50 + 150°C
..-40 + 125°C
...-200 + 999°C
...-260 + 999°C
..-40 +999°C
-40 +999°C

Wejscia analog:  0+10V, 0+20mA, 4+20mA
Wejscia potenc:  0+6kQ, 0+150k(2,

Wejs’cia temp:

Pozycja kropki dziesietnej .......... 001 catkowite
.............. ...00,1 dziesietne
....................... 0,01 setne (tylko wejscia analogowe)
Doktadnosé¢ (otoczenie 25°C)....... 0,2 % %1 cyfra dla wejs¢ analogowych
0,5 % %1 cyfra dla wej$¢ termoparowych i oporowych,
dodatkowo dla termopar 0,2[°C/°C] x {temp. otoczenia - 25[°C]}

Rezystancja wejsciowa............... <4,7Q - wejscie pradowe 0/4 + 20 mA
>110kQ - wejscie napieciowe 0 + 10 V
Wyjscia: Q.. przekaznikowe 8A/250V~ (dla obciazen rezystancyjnych)
Q2. przekaznikowe 5A/250V~ (dla obcgzen rezystancujnych)
SSR .. 8V/20mA

Zakres temperatur pracy 0+40°C
Zakres wilgotnosci wzglednej ... 0 + 90 %

Zasilanie ... 230V~, 2,5W

Klasy ochronnosci. ...czotowa IP65, obudowa IP30, ztgcza IP20

Waga ......oooeviiiiiii ok. 170 g

WAZNIEJSZE PARAMETRY KONFIGURACJI (programowane, chronione hastem):

Rodzaj wejscia .............cceveenn Pt100, Pt500, Pt1000, Ni100, PTC, NTC, J, K, S, R, 0=10V, 0/4+20mA
0+6kQ, 0+150kQ,

Korekcja offsetu (zera) ............... -19,9 + 99,9 jednostek

Korekcja wzmochnienia ............... -10,0 = 10,0 % zakresu

Wyswietlanie temperatury ......... °C lub °F

Zakres proporcjonalnosci ..........0 + 999 jednostek (0 ustawia prog sterujgacy na ON-OFF)

Czas catkowania ......................... 0 + 999 sekund (0 wytacza catkowanie)

Czas rézniczkowania .................. 0 + 999 sekund (0 wytacza rézniczkowanie)

Czas impulsowania ..................... 1 + 300 sekund

Histereza (strefa martwa PID)..... -199 + 999 jednostek

Tryby pracy alarmu...................... praca niezalezna lub alarmy wobec progu sterujacego

dodatkowo funkcja STREFA NEUTRALNA

12. AUTOMATYCZNE ZAt ACZANIE TUNINGU

Tuning, czyli automatyczny dobdr przez regulator nastaw parametréow PID dla optymalnego sterowania
procesem moze by¢ wystartowany recznie lub automatycznie. Ten drugi przypadek ma miejcse gdy
parametr 27 tun ustawiony jest na Auto. Wtedy tuning startuje automatycznie, gdy zostaje wigczone
zasilanie regulatora lub w przypadku zmiany wartosci progu sterujacego o 35% lub wiecej. Podczas
tego procesu nie ma mozliwosci modyfikowania wartosci progu sterujgcego, ale mozna zmienia¢
wartos¢ progu alarmowego. Wyswietlacz pokazuje na przemian warto$¢ mierzong i napis tun.

Po starcie regulator wyznacza 'prég tymczasowy' (tzw. Tuning set) pomiedzy wartoscig procesu
w chwili startu autotuningu a wartoscig progu zadang przez uzytkownika (Setpoint=SET1).

Gdy proces osiagnie wartos¢ 'progu tymczasowego' wyjscie sterujace dezaktywuje sie a regulator
wyznacza wartos$¢ przeregulowania (Peek) i czasu oscylacji (T) jak na ponizszym rysunku.

Process

A

Setpoint

Tuning set

T (oscillation time)

\ 4

Tamb

Output

Wartosci parametréow PID wyznaczane sg wedtug formuty:
- zakres proporcjonalnosci (°C) Pb= Peek * 1.3
- czas catkowania (min.) ti=T
- czas rézniczkowania (min.) td=T/4

Parametry te mogq zosta¢ zapamietane, bez koniecznos$ci ich wyznaczania przy kolejnych
zatgczeniach regulatora. Nalezy wej$¢ po zakonczeniu przeliczen (tzn. gdy napis tun znika
z wyswietlacza) do parametréw konfiguracji i zmieni¢ wartos¢ parametru 27 na oFF

czyli wytgczy¢ automatyczny start tuningu.

Istnieje mozliwos$¢ opuszczenia funkcji autotuningu przed zakohnczeniem doboru parametrow PID.
Nalezy nacisna¢ klawisz FNC a nastepniei kalwisz ¥ i wybra¢ opcje t.oF - funkcja autotuningu
zostanie przerwana.

Nalezy jednak pamietaé, ze tuning, mimo recznego wytaczenia, wtaczy sie ponownie po zmianie
wartosci progu sterujgcego o 35% lub wiecej oraz przy kolejnym zatgczeniu zasilania.

KOREKTA PARAMETROW _PID

Funkcja tuningu dobiera parametry regulacji PID wystarczajace dla wiekszosci procesow,
czasami jednak moze zaistnie¢ potrzeba ich skorygowania, zwtaszcza przy stwierdzeniu
objawow ztego doboru nastaw. Ze wzgledu na silng wspotzaleznos¢ tych parametréw nalezy
dokonywac¢ zmiany tylko jednego parametru i obserwowa¢ wptyw zmiany na proces.

- oscylacje wokot progu - zwiekszy¢ zakres proporcjonalnosci P.b., zwiekszy¢ czas catkowania t.i.,
zmniejszy¢ czas rozniczkowania t.d.,

- wolna odpowiedz - zmniejszy¢ zakres proporcj. P.b., czasy rézniczkowania t.d. i catkowania t.i.,

- przeregulowanie - zwiekszy¢ zakres proporcj. P.b., czasy rozniczkowania t.d. icatkowania t.i.,

- niestabilnos¢ - zwiekszy¢ czas catkowania t.i.

-



10. Funkcja LATCH-ON automatyczna kalibracja wskazan dla wej$¢ liniowych

Funkcja ta moze byc¢ uzyta gdy ATR121 wspotpracujez potencjometrami liniowymi 0+6kQ i 0+150kQ
lub sygnatami analogowymi 0+10V, 0+20mA, 4+20mA. Aktywacji tej funkcji dokonuje sie poprzez
parametr 8. LAt a dziata ona w 3 wariantach:

Ustawiajac parametr LAt na Std mozliwe jest skalibrowanie bezposrednio na obiekcie wartosci
parametru 6, Lo.n z pofozeniem minimalnym ‘czujnika’ oraz wartosci parametru 7, Hi.n z potozeniem
maksymalnym ‘czujnika’. Mianem ‘czujnik’ okresla sie urzadzenie bedace zrédiem linowego sygnatu
dostarczanego na wejscie regulatora.

Dodatkowo jesli parametr LAt ustawiono na v.ON lub v.OS regulator moze skalibrowa¢ wartosé
‘wirtualnego zera’ z zerowego potozeniem ‘czujnika’ zachowujac wczesniej ustalone wartosci
minimum i maksimum (parametry Lo.n i Hi.n). Przy ustawieniu parametru LAt na v.0S wartos¢
‘wirtualnego zera’ musi by¢ kalibrowana kazdorazowo po starcie regulatora.

Ustawiajac parametr LAt na v.ON wartos¢ ‘wirtualnego zera’ bedzie zachowana w pamieci ATR121
po pierwszej kalibracji z uzyciem opcji LAt = v.ON.

Aby uaktywni¢ funkcje LATCH-ON nalezy wybrac¢ jej stosowng wersje poprzez parametr 8, LAt

i opuscic tryb programowania parametréow konfiguracji naciskajac klawisz FNC.

Wyswietlacz bedzie pokazywat na przemian warto$¢ mierzong i napis L.At. Nalezy ustawi¢ 'czujnik’
w potozenie minimum odpowiadajgce parametrowi Lo.n i nacisng¢ klaiwsz ¥ - wyswietlacz

pokaze napis Lou.

Nastepnie nalezy ustawi¢ 'czujnik’ w potozenie maksimum odpowiadajace parametrowi Hi.n.

i nacisna¢ klawisz A wyswietlacz pokaze napis HiG. Jesli parametr LAt ustawiony byt na Std

to regulator zakonczyt proces kalibracji na danym obiekcie - nalezy nacisngé¢ klawisz FNC by
przej$¢ do trybu pomiarowego.

Jesli natomiast parametr LAt ustawiony byt na v.ON lub v.OS to nalezy dodatkowo ustawi¢ 'czujnik’
w potozenie zero (o ile takie oczywiscie istnieje) i nacisng¢ klawisz SET ustalajac wartos¢
‘wirtualnego zera' - wyswietlacz pokaze napis vir. Proces kalibracji zostat zakonczony.

Nalezy nacisna¢ klawisz FNC by przej$¢ do trybu pomiarowego.

Jesli parametr LAt ustawiony byt na v.OS to kalibracje wartosci 'wirtualnego zera' nalezy
przeprowadza¢ po kazdym uruchomieniu regulatora.

11. RECZNE ZALACZANIE TUNINGU

Reczne zataczanie tuningu (mozliwe gdy parametr 27tun jest ustawiony na Man) moze zajs¢ tylko
wtedy (aby unikna¢ przesterowania) gdy proces jest co najmniej 35% ponizej zadanej wartosci progu
sterujgcego. W celu recznego uruchomienia tuningu naciskac klawisz FNC az wyswietlacz pokaze t.oF.
Wowczas nacisnagé klawisz A - wyswietlacz pokaze t.on. Tuning zostat wystartowany, wyswietlacz
bedzie na przemian pokazywat warto$¢ mierzong i napis tun. Po zakonczeniu autotunungu napis tun
znika.

Aby przerwa¢ autotuning przed dobraniem parametréw PID nalezy nacisnaé¢ klawisz FNC a nastepnie
klawisz ¥ . Wyswietlacz pokazenapis t.oF, proces autotuningu zostaje przerwany.
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3. OBUDOWA | SPOSOB MONTAZU

< 61.2 mm »

Materiat samogasnacy ABS UL94-V0 E H]]HH]HM [ﬂ]
Wymiary e 17X 35,5x61,2mm J
Okno tablicy .......... 70,5 x 28,5 mm
_»\ < 8 mm
[ oou
g
wymiary wyciecia w tablicy g
pod regulator ATR121 g
70.5x28.5 mm 8
y g
é
4. OPIS LISTWY ZACISKOWEJ 1}¢—m U
) sugerowana
ATR121-B gruboéé 2 - 8 mm

PIXSYS
M065486-0604

8A 230V
Cosf1l

3A 230V
Cosf0.8

Wejscie: Memory Zasilanie:
230~ i 1-2
- Pt100, Ni100 3-przewodowe..... 10-11-12 .
- Pt100, Ni100 2-przewodowe..... 10-11, zwora do 10-12 Wyijscia:
- PTC, NTC, Pt500, Pt1000......... 10-11
- potenc. 0+6kQ, 0+150kQ........... 10-11
- termopary J, K, S, R........ e 11412

-0+10V, 0/4+20mA .... ... 11-12 przetworniki aktywne
-0+10V, 0/4+20mA ....coeeieee. 9-11-12 przetworniki pasywne 3-przewodowe, zacisk 9 zasianie +8V=/20mA
4520MA L 9-12 przetworniki pasywne 2-przewodowe, zacisk 9 zasianie +8V=/20mA

‘ WYBORU WYJSC STERUJACE / ALARMOWE DOKONUJE SIE POPRZEZ PARAMETR c.ou SZCZEGOLY ROZDZIAL 6 i 7 ‘

5. PODGLAD | ZMIANA WARTOSCI PROGOW

W trybie pomiarowym regulator wyswietla warto$¢ mierzong . Warto$¢ progu sterujgcego SET1

wyswietla sie po nacis$nieciu klawisza SET - pulsuje zielona dioda oznaczona OUT1. Wéwczas naciskajac
klawisze strzatek A lub ¥ zwiekszamy/zmniejszamy warto$¢ progu sterujgcego. Roéwniez samo nacisniecie
klawiszy strzatek gdy regulator jest w trybie pomiarowym powoduje zmiane wartos$ci progu sterujacego.
Wartos$¢ progu sterujacego mozna wyswietli¢ i zmienic¢, tylko wéwczas jezeli parametr konfiguracji nr 25
czyli P.S.E. ma wartos¢ FrE lub Pr.A a parametr 28 Fnc wartos¢ d.SE lub S.SE.

Warto$¢ progu alarmowego SET2 mozna wyswietli¢ i zmieni¢ naciskajac klawisz SET dwukrotnie - pulsuje
zielona dioda oznaczona OUT2. Woéwczas naciskajac klawisze strzatek A lub ¥ zwiekszamy/zmniejszamy
warto$¢ progu alarmowego.

Warto$¢ progu alarmowego mozna wyswietli¢ i zmienic, tylko wowczas jezeli parametr konfiguracji nr 25
czyli P.S.E. ma wartos¢ FrE lub Pr.S a parametr 28 Fnc wartos¢ d.SE.

6. PROGRAMOWANIE PARAMETROW_ KONFIGURACJI

Aby wejs¢ w tryb programowania parametréw konfiguracji nalezy nacisnaé¢ na ok. 5 sekund klawisz FNC.
Na wyswietlaczu pojawi sie odczyt 000 przy czym 1-sza cyfra pulsuje. Klawiszami A i ¥ wprowadza sie
hasto - cyfry 123. Do przesuwania na kolejne pozycje stuzy klawisz SET. Po prawidtowym wprowadzeniu
hasta kolejne nacisniecie klawisza SET powoduje wejscie do trybu programowania konfiguracji - wyswietlacz
pokaze nazwe pierwszego parametr c.ou. Klawisze strzatek stuzg do przemieszczania sig pomigdzy
parametrami. Naciskajac klawisz SET wyswietlamy wartos¢ wybranego parametru. Naciskajac jednoczesnie
klawisze strzatek A i V¥ i klawisz SET zmieniamy warto$¢ wybranego parametru. Wyjscie z trybu konfiguracji
nastepuje po nacisnieciu klawisza FNC lub odczekaniu ok. 120 sekund.
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Zmiana parametru poprzez nacisniecie
klawiszy A lub ¥

Zmiana warto$ci parametru poprzez jednoczene
nacisnigcie klawiszy SETi A lub SETi V¥V

Nr | Nazwa Opis parametru Wartos¢ parametru
1 _ definiuje wariant _ , - < Q1 - wyjscie sterujace
(SR =REY [ rozmieszczenia wyjsé (= Q2 - wyjscie alarmowe
sterujacego i i Q1 - wyjscie sterujace
alarmowego < SSR- wyjscie alarmowe
Cro_ SSR - wyjscie sterujace
1 Q1 - wyjscie alarmowe
9 Q1 - wyjscie alarmowe
OrC. l Q2 - wyjécie sterujace
rr Q1 - przeka¥Ynik otwierajicy zawor
aJC - < Q2 - przeka¥nik zamykajtcy zaw6r
2 | (== | definiuje typ L I_ termopara K [ PTC 1kQ
NS | wejscia: I~ L. I L C .
l_ = termopara S F, {: M Pt50
C.J =l
oporowe, .
termoparowe, M termopara R [=TR Pt1000
potencjometryczne, U= I~ IC
analogowe ',_ c LI' termopara J D ’D 0+10V
I—, 1 Pt100 (-100...+600)°C D = D 0+20mA
I~ = LT
I_" I Pt100 (-100..+140°Cc  (W=Pm] 4 +20 mA
0~ .C U
Ni100 (-60...+180)°C {—| I potencjometryczne
— O do 6kQ
B NTC 10kQ '] potencjometryczne
[1L L UEESS  do 150kQ
3 wyswietlanie wartosci brak jedno miejsce
E’ P po przecinku E DD po przecinku
‘mTa¥a] dwa miejsca
(MAENSYE po przecinku
4 L Jll'=) | dolne ograniczenie -199...+999 jednostek
[} | progu
5 l | g6rne ograniczenie -199...4+999 jednostek
-I A=} | progu
6 L B | wskazanie dla OmA, -199...+999 jednostek
(=AM | 4mA, OV lub 0kQ
7 H ) | wskazanie dla 20mA, -199...4+999 jednostek
(AN | 10V, 6kQ2 lub 150kQ
8 = | funkcja Latch On Jal=) funkcja Latch On funkcja Latch On
L ”L automatyczne (=] l_ r wytaczona LI.D” z zapamietaniem
ustawianie wskazan dla ‘wirtulnego zera'
potencjometrow
liniowych ) funkcja Latch On A funkcja Latch On
SZCZEGOLY s =S w trybie standard (MAEE=E 7 'wirtulnym zerem'.
W ROZDZIALE 10 ustalanym na starcie]
9 przesuniecie zera -19,9...499,9 jednostek

i
0
O

zazwyczaj
stuzy do kompensacji
temperatury otoczenia

wartos¢ ta jest dodawana do wartosci aktualnie mierzonej

a suma wyswietlana na wyswietlaczu

9. KONFIGURACJA PRACY PROGU ALARMOWEGO

Prace progu alarmowego okresla parametr 19 (AL.)

Alarm niezalezny AL.=A. A

Alarm nie jest zalezny od progu sterujgcego i moze
by¢ uzyty jako niezalezny prég ON-OFF o wartosci
SET2 (rozdziat 5) ustawiony na GRZANIE

lub CHLODZENIE.

Na rysunku przypadek dla CHLODZENIA

- parametr c.r.A = n.o.S.

Alarm pasmowy AL.=A. b

Alarm jest zalezny od wartosci progu sterujgcego,
sygnalizuje potozenie mierzonej temperatury wewnatrz
lub na zewnatrz pasma o szerokosci okreslonej przez
warto$¢ SET2 (rozdziat 5) - pasmo ma szeroko$¢ 2xSET2
Na rysunku przypadek z alarmem aktywnym na zewnatrz
zadanego pasma - parametr c.r.A = n.o.S.

Alarm przekroczenia gérnego (dolnego) odchylenia
nad progiem sterujgcym

Alarm jest zalezny od progu sterujacego i sygnalizuje
potozenie mierzonej temperatury nad lub pod

gornym (dolnym) odchyleniem od progu sterujacego

o warto$¢ réowng SET2.

Na rysunku przypadek aktywnosci alarmu nad gérnym
(AL. = A.d.S) odchyleniem - parametr c.r.A = n.o.S.

Alarm odniesiony do progu sterujagcego (AL.=A.A.S)
Alarm jest odniesiony bezposrednio do warto$ci progu
sterujgcego. Warto$¢ alarmu okresla parametr SET2.
Wyijscie alarmowe aktywuje/dezaktywuje sie gdy wartos¢
progu sterujgcego zostanie zwigkszona powyzej

warto$¢ SET2. Na rysunku obok przyktad aktywnosci
powyzej progu alarmowego (SET1>SET2) gdy

parametr c.r.A = n.o.S.

Opobznione dziatanie alarmu.

Ustawiajgc parametr 24 (dE.A) na warto$c rézng od
zera mozna op6zni¢ zadziatanie alarmu:

dE.A > 0 op6znienie aktywacji alarmu

dE.A < 0 opdznienie dezaktywacji alarmu

Na rysunku obok przyktad dla CHLODZENIA

gdy parametr c.r.A = n.o.S.

A Proces

Warto$¢ alarmu SET2

Histereza (Par.23 HY.A)
A

SN——

Czas

Warto$¢ alarmu SET2

4 Proces
Warto$¢ zadana A
Histereza ) -
(Par.23 HY.A)
Histereza
j/ (Par.23 HY.A)
/
>
ggﬂ Czas
OFF
A Warto$¢ alarmu SET2
Proces
Warto$¢ zadana J!
Histereza -
(Par.23 HY.A) ﬂ‘
>
ouT2 Czas
ON
OFF
4 Warto$¢ zadana
Warto$¢ alarmu SET2
y
Histereza
(Par.23 HY.A)
>
>
ouT2 Czas
ON
OFF
A Proces
Warto$¢ alarmu SET2
A
Histereza (Par.23 HY.A)
4
S~——
Czas
»
our2 F Opéznieni
ON 7 wartos¢
OFF dodatnia
oN A Opoznienie \ vsc
OFF ‘ | dELA ujemna




Parametr P.b.M (zakres zmian 1.00 do 5.00) jest wyznaczany z nastépujlcej zale;noci:
Zakres proporcjonalnoeci (ch3odzenie) = P.b. * P..b.M

jeceli P.b.M =1.00 zakres proporcjonalnocci dla grzania tali sam jak dla ch®odzenia

je¢eli P.b.M=5.00 zakres proporcjonalnocci dla ch*odzenia 5 razy wiékszy jak dla grzania

Czas ro;niczkowania t.d. i calkowania t.i. jest taki sam zaréwno dla grzania jak i dla ch’odzenia.

Parametr ou.d okreela procentowo pokrycie sié stref lub strefé neutraln® pomiédzy
grzaniem a chiodzeniem: ou.d < 0 strefa neutralna , je;eli ou.d > 0 pokrycie stref.

PRZYKEADY PODWOJINEJ REGULACJI GRZANIE-CHEODZENIE PID
t.i. =0 oraz t.d. =0

P.b. * P.b.M

(chiodzenie)
PROG — | oud<0
proces/. Pb.
! (grzanie)

l—-__ WYJECIE STERUJ¥CE (GRZANIE)
_DURGTWENE == W WyIECIE ALARMOWE (CHEODZENIE)

P.b. *P.b.M

/ (ch®odzenie)

oud=0

PROGﬂ
PrROCES” | 5

1 | ACTIVE _ WYJECIE STERUJ¥CE (GRZANIE)
i i 3
_DURETWVEN B WvIECIE ALARMOWE (CHEODZENIE)

‘ P.b. (grzanie)

2b. *P.b.M

(ch’odzenie)

PROG — N £ Houd>o

PROCESA ’\/1 . P.b. (grzanie)
? |

. _ WYJECIE STERUJ¥CE (GRZANIE)
___-_ WYJECIE ALARMOWE (CHEODZENIE)

Parametr 33 t.c.2 ma takie samo znaczenie w ch®odzeniu jak okres impulsowania PID lt.c. w grzaniu.
Zmiana parametru 31 €0.F (rodzaj czynnika ch’odz1cego)powoduje automatyczne zmiany

parametréw 32 P.b.M oraz 33 t.c.2 w nastépujicy sposob:

cof AR N PL] Ec.c
Hir POWIETRZE 1.00 10
oL OLEJ 1.25 4
HPo WODA 2.50 2

aczkolwiek zmiana parametru 31 €0.F (rodzaj czynnika ch®odz2cego) nie blokuje mogliwoeci zmiany

parametrow P.b.M orazt.c.2 .
-8-

Nr |Nazwa par]|Opis parametru Wartos¢ parametru
10 | F’ D kalibracja wzmocnienia |-10,0%...+10,0 %
U stuzy do kalibracji
regulatora z konkretnym [ wielko$¢ mierzona bedzie korygowana o taki % swojej wartosci
czujnikiem a wynik wyswietlany na wyswietlaczu
11 | E E typ regulacji progu H E F’ grzanie, aktywnosc¢ () chtodzenie, aktywnos¢
I § |sterujacego ponizej progu (s =N =l Hhowyzej progu
12 stan wyjscia sterujgcego B rozwarcie zwarcie

L
n
L

w przypadku awarii

n
n

13 | () |dioda OUT1 wiaczona, | (g _
(SN |gdy przekaznik jest: (== rozwarty L.C. pyeny

14 | (AP |histereza ON/OFF lub  |-199...999 cyfry dla wejs¢ analogowych i potencjometrycznych,
=A™ |strefa martwa PID 1 cyfra = 0,1 stopnia Celcjusza dla wej$¢ temperaturowych

15 zakres 0..999 - stopnie Celcjusza dla wej$¢ temperaturowych,

0
.E"

proporcjonalnosci PID

cyfry dla wej$¢ analogowych i potencjometrycznych

czas catkowania PID

16 | MK 0..999 - wyrazony w sekundach, warto$¢ 0 wylgcza
=. Il catkowanie w akcji PID
17 Czas 0..999 - wyrazony w sekundach, zazwyczaj 1/4 wartosci t.i.

rézniczkowania PID

wartos¢ 0 wytgcza rézniczkowanie w akcji PID

18

okres
impulsowania PID

0...300 - wyrazony w sekundach, zazwyczaj 10 sekund dla
wyjscia przekaznikowego i 1 sekunda dla wyjscia SSR

19

U | LA (e

konfiguracja pracy
progu alarmowego

0

m ] alarm niezalezny  fJifJ alarm odchylenia
USRS odniesiony do A=Y doinego
procesu

'I:’l |’j alarm pasmowy == alarm niezalezny

(A=A odniesiony do SET1

]

SZCZEGOLY [l alarm odchylenia .
W ROZDZIALE 9 Hd5 gérnego [ mfw] Chiodzenie
20 | (il H stan i typ pracy B =) 0. aktywny n.o. aktywny
.l wyjscia alarmowego U =8} na starcie (chtodz.) [A®AY na progu (chtodzenie)
SZCZEGOLY =) n-c. aktywny I n.c. aktywny
W ROZDZIALE 9 A==} na starcie (grzanie) UJA™8 na progu (grzanie)
21 | (= H stan wyjscia alarmowegd [l rozwarcie _ zwarcie
L. w przypadku awarii I=.LCI. C.C.
22 | (&) |dioda OUT2 wigczona | (iR _
= ®8 |gdy przekaznik jest: (== rozwarty C.C. P
23 | (AJAT=) |histereza progu -199...999 cyfry dla wejs¢ analogowych i potencjometrycznych,
=AY |alarmowego 1 cyfra = 0,1 stopnia Celcjusza dla wejs¢ temperaturowych
24 opdznienie dziatania -180...180 [s] wartosci ujemne: opdznienie dezaktywacji alarmu

o
m
|

alarmu

wartosci dodatnie: opdznienie aktywacji alarmu

25 1 zabezpieczenie zmiany SET1iSET2 1 SET2
F. :I.E. wartosci progow: F I~ E dostepne F l'.H niedostepne
sterujacego SET1 el SET1 SET1iSET2
alarmowego SET2 F’l’.:l niedostepne F”_ niedostepne
26 I— (_ stata czasowa filtra 1...15 - gdy FiL = 1 to czestotliwos¢ probkowania = 15 Hz
- przeciwzaktéceniowego gdy FiL = 15 to czestotliwos¢ probkowania = 0,5 Hz
27 konfiguracja sposobu

[

-—
-

zatgczania autotuningu

(]
T

[ autotuning ‘W zataczanie automatycz
L niedostepny UL =R autotuningu
F’ ) zataczanie reczne

U} autotuningu

|

'
[¢)]
1




Nr |Nazwa par]|Opis parametru Wartos$¢ parametru
28 F I |konfiguracja trybu 'IE C regulator I,— miernik - obydwa
™8 [pracy urzadzenia [} 2 - progowy (MR B progi nieaktywne
SZCZEGOLY [l regulator s3] funkacja
W ROZDZIALE 8 = 1 - progowy UL AN STREFA NEUTRALNA
29 C _ H okreslenie jednostki DE stopnie E,F stopnie
I pomiaru i wySwietlania Celcjusza Fahrenheita
temperatury
30 rodzaj czynnika ” o
C 0O F chlodzcego H g Powietrze == Woda
Olej W ROZDZIALE 8
31 oL n mno¢,nik zakresu 1.00....5.00
UBL=ARY |proporcjonalnogci W ROZDZIALE 8
32 [] |strefa neutralna / ) 1) SZCZEGOLY
(=RSE=Y |zachodzenie pasm 20.0....50.0%
33 1M ) |okres impulsowania
(== |wyjccia chiodzicego |30 Sekund WROZDZIALE 8
34 | =W filtr _
UREREE [wyewietlania a F F wy*Lczony 5 El 6 probek / wynik
o I_I.F wy3tczony 5 _’ 7 prébek / wynik
S 2 probki / wynik = a] 8 probek / wynik
S| 3 probki/wynik LSRN 9 probek / wynik
S 4 probki /wynik keI 10 probek / wynik
SIET 5 probek / wynik

7. INFORMACJE O USTAWIANIU PROGOW

Przy akcji typu ON-OFF mozna ustawi¢ potozenie histerezy wobec progu odpowiednim znakiem histerezy.

~
A i \ JEMPERATURA
i < = PROG
- ~ I HISTEREZA<0
,/ b
~
e N,
» CczAS

A 7 N\ _TEMPERATURA
O
i S IHISTEREZA>0
< =i PROG
e .
» czAs

Jezeli warto$¢ oczekiwana temperatury ma leze¢ wewnatrz pasa histerezy, nalezy zaprogramowac prog

pomigdzy warto$ciami:

OCZEKIWANA TEMPERATURA a OCZEKIWANA TEMPERATURA - HISTEREZA

z uwzglednieniem znaku histerezy.

Dla akcji typu PID zakres proporcjonalnosci lezy ponizej progu dla GRZANIA i powyzej dla CHLODZENIA.

Akcja typu P lub PD powoduje ustalenie sie temperatury wewnatrz zakresu proporcjonalnosci, natomiaakcja

Pl powoduje dochodzenie temperatury do ustawionej wartosci progu.

Nazwe OCZEKIWANA TEMPERATURA nalezy rozumie¢ jako warto$¢ temperatury,

jaka ma utrzymywac regulator.

8. WAZNIEJSZE PARAMETRY | WARIANTY PRACY - FUNKCJA STREFA NEUTRALNA

- wybor wariantu rozmieszczenia wyjs¢é sterujacego i alarmowego - parametr 1 (c.ou):
Q1 wyjscie sterujgce przekaznikowe, Q2 wyjscie alarmowe przekaznikowe
parametr 1 (c.out=01.2)

Q1 wyjscie sterujgce przekaznikowe, SSR wyjscie alarmowe SSR
parametr 1 (c.out=01.S)

Q1 wyjscie alarmowe przekaznikowe, SSR wyjscie sterujgce SSR
parametr 1 (c.out=SSr)
Q1 przekaznik otwierajcy zawér, Q2 przekaznik zamykajacy zawor
parametr 1 (c.out=SEr)

- wybor rodzaju wejscia - parametr 2 (SEn.)
- ustawienie akcji ON-OFF na progu sterujacym - wyzerowane parametry 15, 16 i 17 (Pb=t.i.=t.d.=0)
- histereza progu sterujgcego w akcji ON-OFF - warto$¢ parametru 14 (HY.c)
- ustawienie akcji P, PD, PI, lub PID na progu sterujgcym - parametry 15, 16 i 17niezerowe
- konfiguracja zatgczania tuningu (automatyczny / manualny / wytgczony) - parametr 27 (tun)
- wybdr rodzaju alarmu progu alarmowego - parametr 19 (AL.) i jego histerezy - parametr 23 (HY.A)
- wybor trybu pracy urzadzenia - parametr 28 (Fnc):
ATR121 pracuje jako regulator 2-progowy - parametr 28 (Fnc=d.SE)
ATR121 pracuje jako regulator 1-progowy - parametr 28 (Fnc=S.SE)
ATR121 pracuje jako miernik - parametr 28 (Fnc=u iS) - wyjscia sg nieaktywne
ATR121 pracuje w funkcji STREFA NEUTRALNA - parametr 28 (Fnc=FbN)

obszar aktywnosci
przekaznika alarmo\ivlego

Po wigczeniu funkcji STREFA NEUTRALNA (parametr

TEMPERATURA | Il obok. Po ustawieniu parametru 11, rEG. na HEA progiem

I I wistereza  zadziatania dla przekaznika sterujacego bedzie wartos¢
| I | (HY.C) SET1 minus SET2, natomiast progiem zadziatania dla
::::::‘1::::: ilentenbenbnbte \sfefetententenl sl i przekaznika alarmowego bedzie warto$¢ SET1 plus SET2.
|

Histereza jest ustawiana poprzez parametr 14, HY.c.
Wewnatrz strefy wyznaczonej przez wartosci SET1-SET2
i SET1+SET2 obydwa przekazniki nie sg aktywne, jeden

|
| | | SET2

-EIE---{--- EELEEEEE T E PR CELTEEEEEEY O

| | : SET 2

i

Jesli parametr 11, rEG. ustawimy na coo to przekazniki
'zamienig si¢' obszarami swojej aktywnosci.

Histereza
| (HY.C)

! > CzZAS
obszar aktywnosci
przekaznika sterujacego

obszar aktywnosci
przekaznika sterujacego

Dziatanie funkcji STREFA NEUTRALNA gdy parametr 11 rEG.=HEA

PODWOJNA REGULACJA GRZANIE - CHEODZENIE PID.

ATR121 jest te;, przystosowany do regulacji ktéra wymaga po*tczenia dwoch trybéw regulacji zaréwno
grzania jak i ch®odzenia jednoczeenie.Regulator musi bya skonfigurowany w nastépujtcy sposob:
Wyijecie sterujice (Q1)- parametr 11 rEG. = HEA oraz parametr 15 P.b.>0

Parametry potrzebne do skonfigurowania PID (grzanie)

rEG. = HEA wyjecie sterujlce OUT1(Q1) - grzanie

P.b. zakres proporcjonalnoeci PID

ti. czas ca’kowania PID grzanie/chlodzenie

t.d. czas ré¢niczkowania PID grzanie/ch®odzenie

t.c. okres impulsowania PID

Wyjecie alarmowe Al (Q2)- parametr 19 AL. = coo

Parametry potrzebne do skonfigurowania PID (ch*odzenie)
AL. =co0 alarm Al - ch’odzenie

P.b.M mno¢nik zakresu proporcjonalnoeci PID

ou.d. strefa neutralna / zachodzenie pasm

t.c.2 okres impulsowania wyjecia ch’odz1cego

28 Fnc=F.b.N.) regulator pracuje jak pokazano to na rysunku

pracuje 'powyzej’ wspomnianej strefy natomiast drugi 'ponizej'.
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