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Kapitola 0: Uvod

Regulator teploty ANLY ATO03 je navrhnuty tak, aby vyhovel
rébznorodym potrebam v oblasti automatizacie a systémovej
integracie. Je vybaveny 1 vstupom, 2 vystupmi, 3 alarmovymi
vystupmi a funkciou automatického ladenia PID.

MoZe obsluhovat rézne snimace, napr. termoclanky (typu K, J, T, E,
S, B, N) alebo teplotné snimace typu RTD (Pt100, JPt100). Vstup je
mozné nakonfigurovat ako analdégovy, pre obsluhu napatovym alebo
prudovym signalom. Dva vystupy mézu byt maximalne nastavené
ako: reléové, polovodiCové, analégové (napatovy alebo prudovy
signal). M6zu taktiez pracovat ako signalove relé. K dispozicii su 3
alarmové vystupy — s réznymi funkciami a rezimami. Regulator
mdbze mat maximalne 8 sekcii pre jeden proces.

Samostatny volitelny kanal umoznuje vyuzivat funkciu Remote Set
Point (analégovy napatovy alebo prudovy vstup). Tento kanal je
mozné pouzit pre funkciu alarmu poSkodeného vykurovacieho
telesa. Pre pocCitaCom riadené programovanie pristroja si pouzivatel
mo&Zze vybrat medzi modulom RS-232 alebo RS-485.
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Kapitola 1: Specifikacia

Podrobné udaje

Specifikacia

Typ AT - 403 /AT - 503 / AT - 603 /
AT - 703 /AT -903

Napajacie napatie | 100 ~ 240VAC

Frekvencia 50 /60 Hz

Prikon cca 3,5 VA

Typ shimacov

Termoclanok: K, J, TR, E, S, B,N

RTD : Pt100, JPt100

Linearne: napatove, prudove

Vystupy

Releove, napétove, linearne, riadenie motorom

Alarmove vystupy

250VAC, 5A

Funkcie alarmu

Pozri tabulku na str. 49

Spoésob kontroly

PID, PI, F, On/OFF, Dead band

Nastavenie

Digitalne, tlacidla na paneli

Komunikacia

RS-232 alebo RS-485 (volitelne)

Displej

4-Ciselny, 7-segmentovy

Pracovna teplota

-10°C ~ +50°C

Teplota skladovania:

-25°C ~ +65°C

VIhkost relativha 34% — 85% bez kondenzacie
v priebehu prace a ladu
VIhkost relativna 35% — 95%

pri skladovani

bez kondenzacie




Specifikacia - pokradovanie
Priblizna hmotnost' | AT-403: ~170g
AT-503: ~125g
AT-603: ~170g
AT-703: ~200g
AT-903: ~250g

Vlastnosti
Presnost 0,3% zadanej hodnoty alebo £2°C,
ktora je vyssia
P 0.0 ~ 3000 sec (co 0,1 s)
I 0 ~ 3600 sec (co 0,1 s)
D 0 ~ 900 sec (co 0,1 s)

Kontrolny cyklus |0~ 150sec (co 0,1 s)

Cas skugania 300ms

Pamat Nevolitelna EEPROM
(min. 100 000 cyklov zapisu)

Ako objednavat’

Zariadenie ANLY ATO03 je mozné prisposobit potrebam
a poziadavkam zakaznika. Kod vyrobku sa sklada z 10
Cislic:

AT- Jo3-0O0000-20200]

,03” je oznacCenie regulatorov radu ATO03. Zostavajucich
osem Cislic kodu je popisanych nizSie.
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Rozmery
4 = 96x48mm (1/8 DIN)
5 = 48x48mm (1/16 DIN)
6 = 48x96mm (1/8 DIN)
7 =72x72mm
9 = 96x96mm (1/4 DIN)

AT-LJo3-EBUILC L -CI000

Vstup
1=T/C alebo RTD
2 =0~100mV
3 = 0~20mA
4 = 4~20mA
5 = 0~5V
6 =0~10V
7 =1~5V
8 =2~10V
9=0~1V

Uvedené rozmery sa tykaju
celného panela zariadenia. AT-
403 ma zvislé ulozenie, naopak
AT-603 vodorovné, hoci oba maju
rovnaky rozmer DIN.

1 oznaCuje  snimaC  typu
termocClanok a typu RTD. Typ
snimaCa musi byt dodatoCne
uvedeny vmenu Level. 2 — 9
oznacuju linearne vstupy.



AT- 1o3-L1BEII.[1[1T]

Vystup 1 Vystup 2

(1 - standard) | 0 =Ziadny

1= Rel. 1 =Rael.

2 = Pulsac. 2 = Pulsac.

3 = 0~20mA 3 = 0~20mA

4 = 4~20mA 4 = 4~20mA

5=0~5V 5 =0~5V

6 =0~10V 6=0~10V

7 =1~8V 7=1~BV

8 =2~10V 8 =2~10V

9 = Riadenie motorom

AT- LJo3-J0L LI m-0LJ0Ld0L]

Alarmove vystupy

1 =1 alarmovy vystup

2 =2 alarmové vystupy

3 = 3 alarmove vystupy

Reléovy vystup na vystupe 1 je
Standardnym  rieSenim  pri
vsSetkych regulatoroch AT03. Je
mozné ho zamenit za jeden z 9
typov. Riadenie motorom na
vystupe 1 vyzaduje 3 kontakty,
preto je tato moznost na
vystupe 2 nedostupna. Kod
,90” je urCeny pre riadenie
motorom.

1 alarmovy vystup predsta-vuje
standardné rieSenie pri
vSetkych regulatoroch ATO03.
AT-403, AT-603, AT-703 a AT-
903 mézu mat 3 alarmové
vystupy. AT-503 — maximalne
2 alarmové vystupy.
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Pre ostatné moznosti je mozné
. zvolit vstup pre 24 V DC,
0 = Ziadny prudovy transformator a pre
— funkciu R-SP (Remote Set
1=DC 24V Point). Pradovy transformator
2 = Prudovy transformator je pouzivany ako funkcia

: alarmu prepaleného vykurova-
A = Remote Set Point 0~20mA | cigho telesa. R-SP  sluzi

Ostatné moznosti

B = Remote Set Point 4~20mA na dialkovu zmenu parametra
SV pomocou napatia alebo
C = Remote Set Point 0~5V pridu. AT-403 mobze byt
D = Remote Set Paint 0~10V vybavene ostatnymi mozno-
stami, nebude vSak pren
E = Remote Set Paint 1~5V dostupny Vystup 2.

F = Remote Set Point 2~10V

AT- LJo3-LIJL-C WL

Komunikacia Komunikacny modul RS-232
_ > alebo RS-485 umozniuje poci-
0= Ziadny taCom riadené programovanie
1=RS=232 regulatora.
2 = RS-485
AT-[103-0 101000 T-C 1T M
lde o funkciu, ktora umozniuje
- Sleg vyuzit segmentové programo-
0= Ziadny vanie.
1 = Program




Vzhladom na obmedzeny pocCet spojov nie je mozné niektoré
modely objednat’ so vSetkymi dostupnymi funkciami, napr.:

AT-503 nema kdispozicii ostatné moznosti a
alarmovy vystup 3. AT-503 navySe pouziva iba 2
spoje pre komunikacny modul RS-485. Ostatné
modely pouzivaju 3 spoje.

Funkcia riadenia motorom vyuziva jeden spoj
vystupu 2. Preto obe tieto konfiguracie nie su
sucCasne pritomné v jednom zariadeni.

Prikladom objednavkového kodu je AT-903-1111-000. Je to
regulator s rozmerom 7 DIN, so vstupom pre snimac, 2
reléovymi vystupmi, 1 alarmovym vystupom, bez ostatnych
moznosti, komunikaéného modelu a funkcii programu.

Kapitola 2: Instalacia

— ] ——

™ {565
|

R.tj.zrrp:;:-r'j‘.r zariadenia Fozmery montazneho otvoru
Type | A | B C C|E a b C d

ATA03 | 4B | 96| 10.5 | 83 | 90 46725 | 9175 | 120 f0
AT-503 |48 |48 | 105 | 83 | 45| | 46**° | 4677 | 70 70
AT-603 | 96 [ 48 | 10.5 | 83|43 D1 | 465 | 7O | 120
AT-703 |72 |72 105 | 83|67 || 88 [ 68| 100 | 100
AT-803 |96 | 86| 10.5 | 83 | 90 g1*+28 | 915 | 120 | 120

Vsetky rozmery v milimetroch (mm)

— p—
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Sposob montaze

1.  PresvedcCte sa, Ze hrubka panela nie je vacsia nez 10
mm. Kazda z pripeviiovacich spbn navysSe vyzaduje
6 mm priestoru z kazdej strany Skatulky pristroja.

2. Urobte otvor podla rozmerov daného modelu (pozri
tabulku na predchadzajucej strane).

3. Umiestnite regulator do vytvoreného otvoru.

4. Upravte pripeviiovaciu sponu tak, aby narezanie
zapadlo do medzery, SirSou stranou v smere Celného
panela.

il
U

5. StlaCte sponu a zasunite ju v smere panela tak, aby
tesne priliehala k zadnej stene Celného panela.

6. Opakujte kroky 3-5 so sponou na druhej strane
zariadenia.

Pripojenie

Na zapojenie vodiCov odporuCame pouzit kablové vidlice
alebo kablové ocCka. Prierez vodica by mal mat min. AWG 18.

|zolacia
#3.7mm

)
RS
.

<6.0mm
L

|zolacia

<6.0mm

11



V 5 typoch regulatorov AT03 existuju 3 druhy systému pripojenia.
AT-503 ma 14 pouzivatelskych pripojov, AT-403/603/903 -19
pripojov, AT-703 — 18 pripojov. Pripoje su Cislované na hrane
Skatulky.

Rozlozenie pripojov pri jednotlivych modeloch:
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Kapitola 3: Programovanie

Terminoloégia

o @ ® ®
HE S 1 @ 3 4 b B F 4
outi 18 o !

seTill = VIl A

AMNLY ELECTROMICS CO.

Pv Displej skutocnej hodnoty
sv Displej zadanej hodnoty

rre  Ukazovatel rezimu programovania

man  Ukazovatel manualneho rezimu

atr Ukazovatel automatického doladovania

orz  op1  Ukazovatel vystupu 2, 1

ais a2 aur Ukazovatel alarmového vystupu 3, 2, 1

0% ~ wow  Percentny ukazovatel vystupu
1~8 Ukazovatel sek¢ného pracovného rezimu
RP Ukazovatel rezimu Ram ping

sk Ukazovatel rezimu Soaking

13



E Tlaéidlo Set
sI0Z1 na pohyb v hierarchickom menu set-up

[: Tlaéidlo Shift
sliZi na pohyb v reZime doladovania

n Tlaéidlo Down
sl0Z1 na zniZzenie hodnoty alebo posun dole. ked ho stlacite a pridrZite mimo rezimu
programovania, vwwolate funkciu zablokovania alebo zastavenia

n Tlaéidlo Up
sl0Z1 na ZwysSenie hodnaoty alebo posun hore. Ked ho stlacite a pridrZite mimo
reZimu programoyvania, vratite sa do reZimu stankby.

Stlacte

stlacte tlaCidlo a okamzite ho pustite

Stlacte a pridrzte
stlaCte tlaCidlo a pridrzte ho tak dlho, pokym neddjde k zmene
zobrazovanych udajov na displeji

Rezim menu
hierarchické menu, na displeji PV — nazov menu, na displeji SV
— podmenu alebo parameter

Rezim dolad’ovania
ked hodnota na displeji SV blika, je mozné ju zmenit tlaCidlami
up a down

Rezim standby

displej PV ukazuje skutoCnu teplotu, displej SV zadanu
hodnotu. V tomto rezime je mozny prechod do rezimu Menu
alebo do Pracovného rezimu.

Pracovny rezim
normalny rezim prace zariadenia

14



Startovacia sekvencia

Po zapnuti napajania prechadza regulator 4 diagnostickymi
rezimami.

ESES Rezim 1. VSetky ukazovatele zapnuté -
EEEE overenie funkcnosti prvkov displejov.

Rezim 2: Displej PV zobrazuje INP1, displej SV

er - ! zobrazuje jednotku teploty, C — stupne Celzia,
r F2 F — stupne Fahrenheita. Za jednotkou je
' zobrazeny typ snimaca a jeho rozsah.
S Rezim 3. Displeje zobrazuju rozsah tepl6t
daného snimaca. Displej PV zobrazuje
minimalnu a displej SV maximalnu hodnotu
teploty.
o Rezim 4: Regulator prechadza do rezimu
[ ou] ,_',’| Standby a je pripraveny na pracu.

Hierarchické menu

Na organizaciu parametrov a funkcii sluzi v regulatoroch
ANLY ATO3 hierarchické menu. V menu Level existuje 7
podmenu. Pre prechod do rezimu Standby, ak sa
nenachadzate v rezime doladovania, stladte a pridrzte
tlacCidlo Set alebo Up.

] FY) Podmenu User (uSEr)

Podmenu Control (CntL)

’ E _f;_ Podmenu Output (Out)

15



e | Podmenu Special Control (SPC)
[ gy
}‘
FoCoe '
3 t I:IL Podmenu Input (inP)
v F
’ ) Podmenu Program (ProG
LEYL gram (ProG)

LE

Podmenu Hide (HidE)

V2
=~

| H . dE|

Zastavenie prace

Pre prechod do rezimu zastavenia prace stlate a pridrzte
v rezime Standby tlaCidlo Down. Na displeji SV bude
zobrazeny napis HolLd, ktory signalizuje zastavenie prace
pristroja.

Zablokovanie zariadenia

Pre prechod do podmenu zablokovania parametrov stlacte a
pridrzte vmenu Level tlaCidlo Down. Hodnotu je mozné
nastavit od 0 do 9999, ale Specifickym spbésobom zariadenie
zablokuje iba 10 kombinacii. NizSie uvedena tabufka uvadza
kod a jemu zodpovedajuce funkcie.

16



Kody a funkcie zablokovania zariadenia

Kaod zablokovania

Funkcia

0 zablokovanie vsetkych parametrov okrem PV
101 zablokovanie vSetkych parametrov okrem SV
11 pristup k urovni ,USER" a vyssi
22 pristup k urovni ,CNTL" a vySSi
111 pristup k urovni ,OUT" a vys$si (okrem QUTM)
222 pristup k urovni INP" a vyssi
1100 pristup k urovni ,SPC" a vyssi
2200 pristup k urovni ,PROG" a vyssi
1122 pristup k drovni \HIDE" a vy$si
1234 pristup iba k urovni ,PROG"a ,USER"

17
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Popis parametrov, rozsah, tovarenské hodnoty

P Ylpv
Skutocna hodnota LoSP ~ HiSP
5 o] sv
Zadana hodnota LoSP ~ HiSP 0.0

w5 F - | Podmenu USER

(Parameter) (Rozsah) (Towarenska hodnota)

1| outl

Vystup — percentna hodnota 0.0 ~ 100.0% 0.0

= | At

Automatické doladovanie Ne/Ano Ne

o = A | Man

Manualny rezim Man 1 = pamat poruchy napajania Ne
Man 2 = bez pamate
Ne = Ziadny

AL 15|ALS

Alarm 1 - hodnota ALIE=1.2  AL1S =-200 ~ 200 10.0
ALIF=34 AL1S = Losp ~ Hisp
ALIF=10 Al 1S =1 ~ 8 segment

20



w5 E ~| Podmenu USER

(Param eter) (Rozsah) (Tovérenska hodnota)
AL iL]Aam
Alarm 1 - spodna hodnota 0~ 200 10.0

g1, AL

Alarm 1 - horna hodnota 0~200 10.0

S 2 |AL2s AL2L AL2u | S| AL3S AL2L AL2u

Pre AL2* a AL3"; pozri popis parametrov pre AL1* vyssie

S o A ] soak

ReZim Soak 'bakedALM =8alebo 8) 0.0 ~ 99.59 hr.min 0.00

Rezim ,SoAK” funguje, iba ked je AL1M nastaveny na 8
alebo 9 a ked regulator nefunguje v rezime programu. Ked
AL1M = 8, AL1 prejde do rezimu Soak a kontakty su
normalne otvorené. Ked AL1M = 9, AL1 prejde do rezimu
Soak a kontakty su normalne uzatvorené.

~ H o P|AmP

ReZzim Ramp 0.0 ~ 200.0 per minute 0.0

V rezime ,FAmP" je mozné nastavit hodnotu zmeny pre PV,
ked regulator nie je v rezime programu. Napr. ak parameter
ma hodnotu 10, PV bude rast o 10 stupnov/min. Ak vSak PV
bude vacsie nez SV, PV bude klesat o 10 stupnov/min.

21



w5 F ~| Podmenu USER

22

(Parameter) (Rozsah) (Tovarenska hodnota)

P U F|PuoF

PV Offset -200 ~ 200 0

Ak PV neodpoveda SV, PV méze byt linearne presunute
s kladnou alebo zapornou hodnotou.

‘U _!:’l- — PVrr

PV Ratio 0.001 ~ 9.999 1.000
Ak PV neodpoveda SV, PV md&ze byt PVir > 1
doladene pomocou ,pvir”, podla vzoru: / PV
PV (now) - PV (pre) * pvrr + pvof - f,r-"’#
0 £ PVrr < 1

5':':::1': SVoF

SV Offset -200 ~ 200 0.0

Ak SV neodpoveda PV, SV mdze byt linearne presunute
s kladnou alebo zapornou hodnotou.

I =|Ct

Rezim prudoveho transformatora 0.0~ 100.0A 0.0

.Ct" sluZi na detekciu prepaleneho vykurovacieho telesa.
Rozsah nastavenia je od 0,0 A do 100,0 A. ,Ct" je dostupné,
ak tato mozZnost bola objednana.




5 F | Podmenu USER

(Farameter) (Rozsah) (Tovarenska hodnota)
H !‘3 H HbA
Hodnota alarmu prepaleneho 01~1000A 0.1

vykurovacieho telesa.

,Hba” mbéze mat hodnotu od 0,1 A do 100,0 A. Napr. ak
vystup je zapojeny a ,Ct” <= ,Hba” — vykurovacie teleso je
prepalené. Alarm je uvolneny. Ak je vystup vypnuty a ,Ct” >=
,Hba”, alarm je uvolneny. ,Hba” je dostupné, ak moznost
bola objednana.

! L BlLbA

Hodnota slucky alarmu 0.1 ~ 200.0 min 80
vykurovacieho telesa.

i | Lbd

LBA Dead Band 0.0 ~200.0 0.0

Parametre pre slu€ku alarmu vykurovacieho telesa. Napr.: ak
WYJ1 = 0,0% a Cas ,lba” uplynul, PV by mal byt nizSie nez
Jbd”. V opaCnhom pripade je uvolneny alarm. Ak WYJ1 =
100% a cas ,lba” uplynul, PV by mal byt nad ,lbd”.
V opaCnom pripade je uvolneny alarm. ,lba” a ,lbd” su
k dispozicii podfa firmvéru.

- = - | TPtm

Monitor opakovania (P2 vreZime programu) 1~ 1000

,FPtm” zobrazuje poCet opakovani programu do aktualneho
okamihu. Tento parameter je aktivny iba vtedy, ked sa
requlator nachadza v rezime programu.

23



f L | Podmenu CONTROL

(Parameter) (Rozsah) (Towvarenska hodnota)
o1 P
Vystup 1 P 0.0 ~ 3000 30.0
. Ji
Vystup 11 0 ~ 3600 sec 240
g i d1
Vystup 1 D 0 ~ 900 sec 60
CE fen
Vystup 1 — ¢as cyklu 0 ~ 150 sec 15

,ct1” je Cas cyklu pre vystup 1. Nastaveny na ,0” pre vystup
4-20mA”, 1 pre vystup typu SSR, 15 pre reléovy vystup.

HE}: ]l HSt1

Histerezia VVystupu 1 0.0 ~200.0 0.0

RE o F|AoF

Auto Tuning Offset -200 ~ 200 0.0
H - | A
Anti reset 0.0 ~ 100.0 % SsV-F1a 100.0

24



Y-

Podmenu CONTROL

(Farameter)

zluCovani sa zaCne, ked PV dosiahne 50% hodnoty P.

(Rozsah) (Tovarenska hodnota)
,#Ar’ predchadza tzv. over-shootingu. Tento parameter urCuje
oneskorenie zlu€ovania v rozsahu od 0 do 100%. V 100%
zluGovani sa zacne, ked PV dosiahne hodnotu P. V 50%

P )P
Vystup 2 P 0.0 ~ 3000 sec 30.0
P
Vystup 2 | 0.0 ~ 3600 sec 240
o | d2
Vystup 2 D 0.0 ~ 900 sec 60
Tk 2 ct2
Vystup 2 — ¢as cykKlu 0 ~ 150 sec 15
H 5 E | Hse
Histerézia Vystupu 2 0.0 ~200.0 0.0
oo
Dead Band / ZaloZzka -200.0 ~ 200.0 0.0

25
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- 1. | Podmenu CONTROL
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(Parameter) (Rozsah) (Tovérenské hodnota)
100% . ,
I db I
EE—
| :
| |
| |
| |
' 8V |
| 1
UD‘;E l | 1
0 v v
kurenie chladenie
o 5 Y| ssv
Hodnota ,makkeho startu ™ 0.0 ~200.0 120.0

,O3V” predchadza prili§ rychlemu rastu teploty pri Starte.
Napr. aby bola pomaly dosiahnuta teplota 120 stupnov, je
potrebné nastavit ,SSV” na 120.

=L =T0 1=

Sout

Makky start — vystup v % 0.0% ~ 100.0 % 30.0

Nastavenie percentnej hodnoty vystupu, ked PV < ,SSV".

SEnf

Stme

Makky start — maximalny cas 0~ 10 min 10

,otme” urCuje maximalny €as Cinnosti makkého Startu. Ked
je Cas ,Stme” dosiahnuty a PV nedosiahne ,SSV”, regulator
prejde na hodnotu SV.




r~F | Podmenu CONTROL

(Farameter) (Rozsah) (Towvarenska hodnota)
100% % 100% 1
STME
= = -
0% > 0% >
5SSV SV S5V SV

"o E b‘ TUC}F
Riadenie motorom - pracovny cyklus 1~ 150sec 2

JUCy T uréuje pracovny cyklus radenia ventilom motora, cas
od uzatvorenia do otvorenia, alebo od otvorenia do zatvorenia.

Ventil motora

COM : R
P Close | Out2
e jClose| _
; = Open =

| O, T Tcou”
T QOut1

| >

Pocet opakovani programu 1~1000 1

JETUréuje pocet opakovani wykonania programu.
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{ =L | Podmenu CONTROL

(FParameter) {Rozsah) (Tovarenskéa hodnota)
SERE] s

Vyber reZimu startu  ColLd = rucny Cold
1021 7 FEAME [FOEETIL) ISET = start po zap. napajania

Hot = Start z pamate po
poruche napajania

,OtAt” stanovuje rezim Startu programu. ,ColLd” — rucény
start. ,f'SET” — automaticky Start po zapojeni napajania.
,Hot” — Start z pamate po poruche napajania.

P Y5 E|Pyst

Pociatocna hodnota ISET =startod 0 rSEt
(iba v reiime programu) PV = &tart z PV

; = ¢ 1= | wAit

Hodnhota cakania 0.0~ 200.0 0.0

WAIt" stanovuje Cas Cakania parametra SV na PV, ak sa PV
meni pomalsie nez SV.

2, A Pid

Vyber PID / Hodnota PID Pid = PID Pid
LPid = Hodnota PID

Parameter umoznuje vyber pracovneho reZzimu medzi PID a
Hodnota PID — na 4 hodnoty réznych rezimov PID.
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f 1| Podmenu CONTROL

(Farameter) (Rozsah)

(Tovarenska hodnota)

E"—'!:"P Endp

Druh prace rezimu programu Cont = Staly StoP
StoP = |ba 1 program

-ENdP” umozZiuje vyber druhu prace v reZime programu
medzi staly (Cont) alebo jednorazovy (Stop).

k| Podmenu OUTPUT

(Farameter)

(Rozsah) (Tovarenska hodnota)

Hi 1 |ALIF

Alarm 1 - funkcie 0~13 1

Pozri kapitolu 6: Funkcie alarmov.

H;_ ,'H AL1TH
Out

Histerezia Alarmu 1 0.0~2000 0.0

AL {E]ALt

Cas alarmu 1 v rezime programu 0.00 ~99.59 hrmin  0.00

,'-',';_ ! = | ALTM

Specialny reZim alarmu 1 1~ 11 0

Pozri kapitolu 6: Rezimy alarmov.
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S et f: Podmenu OUTPUT

(FParameter) (Rozsah) (Tovarenska hodnota)

HLE ALZ2F AL2H AlL2t AL1TM

=
=1 - |AL3F AL3H AL3t AL3M

Pre AL2 a AL3 pozri popis parametrov pre AL1 vyssie.

H o o | Act

Pracovny reZzim zariadenia CooL / HEAt HEAt

S,_,j'l:,:, Qutm

Vyber druhu vystupu

Pozri kapitolu 5: Vystupy

7t glois

Vystup 1 — nizka uroven 0.0 ~100.0 % 17.6

g {H5ots

Vystup 1 — vysoka uroven 0.0 ~100.0 % 96.0
=HIAO

Pracovny rezim vystupu PV = prenos PV PV

analogoveho SV = prenos SV

dEV = prenos (PV-SV)
MV = prenos percentne

30



i{ | Podmenu OUTPUT

(Farameter) (Rozsah) (Tovarenska hodnota)
]

Ll Sjos

Vystup 2 — nizka uroven 0.0 ~100.0 % 176
o2 H 5| 02Hs

Vystup 2 — vysoka Uroven 0.0 ~100.0 % 96.0
F !5 5|t1SS

Cas signalu 1 — vyber startovnej sekcie 1~8 1

(iba v refime programu)

J1SS7 umoznuje vyber sekcie, pre ktoru bude aktivovany
alarm. Ak to ma byt sekcia 2, 11SS" je potrebne nastavit na 2.

Cas signalu 1 — zapojenie 0.00 ~ 99.59 hr.min 0.01

(iba v refime programu)

,L10n” umoziuje nastavenie Casu, po ktorom dochadza
k aktivacii alarmu. Ak ma k tomu djst po 3 minutach v
sekcii 2, je potrebné ,t10n" nastavit na 3min a ,t1SS” na 2.
Cas programu v sekcii 2 (tP2) méze byt dlhSi nez 3 minuty.

E {E GJues

Cas signalu 1 — vyber zavereénej sekcie 1~8 1
(iba v reiime programu)

L1SS” umoznuje vyber sekcie, pre ktoru bude deaktivovany
alarm. Ak to ma byt sekcia 6, ,t1ES“ je potrebné nastavit
na 6.
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e | Podmenu OUTPUT

(Farameter) (Rozsah) (Tovarenska hodnota)
- 1. F|t1oF
Cas signalu 1 — vypnutie 0.00 ~ 99.59 hr.min 0.01

(iba v reiime programu)

L10F” umoznuje nastavenie Casu, po ktorom dochadza
k deaktivacii alarmu. Ak ma k tomu dojst po 7 minutach
v sekcii 6, je potrebné ,t1oF” nastavit na 7min a ,t1ES" na
6. Cas programu v sekcii 6 méze byt dlh§i nez 7 minut.

= 2SS t20n 2ES t2oF

Pre parametre t2 pozri popis parametrov t1 vyssie.
(t1SS, t10n, t1ES, t1oF)

32

e Podmenu INPUT

(Farameter) (Rozsah) (Tovarenska hodnota)
(Bt inP1

Vyber druhu Vstupu 1 K2

. o5 | LosP

Spodna hodnota LoSP ~ HiSP 0.0
H G P|HisP
Horna hodnota LoSP ~ HiSP 400.0

L ﬂﬂl—t LoAn

Analogovy vstup — spodna hodnota -1999 ~ 9999 0.0




(i F| Podmenu INPUT

(Farameter) (Rozsah) (Tovarenska hodnota)

- ,H ~ | HIAN

Analogovy vstup — horna hodnota -1999 ~ 9999 100.0

M 1L S| AILS

Analogovy vstup 1 — spodny rozsah 0 ~ FFFF

H {H5|AHS

Analogovy vstup 1 —horny rozsah 0~ FFFF

Vyber jednotiek 9C /°F / Ziadna °C

d PP

Desatinna Ciarka 0/0.0/0.00/0.000 0.0

F L E|Fi

Digitalny filter 0.001 ~ 1.000 0.900
(P E’ inP2

Vyber druhu Vstupu 2 hon = bez funkcie non

Ct = prudovy transformator

rmSsSYVY = dialkove SV

HA26L 5|A2Ls

Analogovy vstup 2 — spodny rozsah 0 ~ FFFF
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o P Podmenu INPUT

(FParameter) (Rozsah) (Tovarenska hodnota)
H 2 - 5| A2HS
Analogovy vstup 2 —horny rozsah 0~ FFFF

S = Podmenu SPECIAL CONTROL

(Parameter) (Fozsah) (Towarenska hodnota)
b 8 o ] bAud
Rychlost prenosu 24K /4 8K/9.6K/19.2K/384K 9.6K

,'-_{E,‘d,- Addr

Adresa 0~ 31 0

LEU {Leve

Rozsah Hodnoty PID 1 LoSP ~ HiSP 400

LEoo|Ew

Rozsah Hodnoty PID 2 LoSP ~ HiSP 400

! E *:'_:,i LEV3

Rozsah Hodnoty PID 3 LoSP ~ HiSP 400

: 4:"5!'_ LVSL

Monitor Hodnoty PI1D 1~4 1
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SPL

Podmenu SPECIAL CONTROL

(Parameter)

(Rozsah)

(Tovarenska hodnota)

Tento parameter umoznuje vyber sledovanej hodnoty PID.
Ak maju byt sledované parametre hodnoty 3, je potrebné

nastavit ,LVSL® na 3.

Parameter

CONTROL musi byt nastaveny na ,LPiD".

PID v podmenu

L (P {up
Uroven 1 — P pre Vystup 1 0.0 ~ 3000 30.0
L1, i

Uroven 1 — 1 pre Vystup 1 0 ~ 3600 sec 240
L ld L

Uroven 1 — D pre Vystup 1 0~ 900 sec 60
!'_ PR~ L1Ar

Uroven 1 — Anti reset 0.0 ~100.0 % 100.0
L {F e

Uroven 1 — P pre Vystup 2 0.0 ~ 3000 sec 30.0
L1 gL

Uroven 1 — | pre Vystup 2 0 ~ 3600 sec 240
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SPL

Podmenu SPECIAL CONTROL

(Parameter) (Rozsah)  (Tovérenska hodnota)
!'_ ,',:{,_j L1d2

Uroven 1 — D pre Vystup 2 0~ 900 60
!'_ E L2P1  L2i1 L2d1 L2Ar L2P2 L2i2 L2d2

!'_ _:,j L3P1 L3i1 L3d1 L3Ar L3P2 L3i2 L3d2

!'_ ! L4P1 L4i1 L4d1 L4Ar L4P2 L4i2 L4d2

Pre parametre urovne 2, 3 a 4 pozri popis parametrov pre uroven 1
(L1P1, L1i1, L1d1, L1Ar, L1P2, L1i2, L1d2),

-
oL

Podmenu PROGRAM

(Parameter)

T

L

SEG

(Rozsah)

(Tovarenska hodnota)

Sledovanie sekcii programu

E e

tiME

Sledovanie timeru programu

cmdS

EndS

Zaverecna sekcia programu

S

SV1

SV v Sekci

i 1
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~ o 41| Podmenu PROGRAM

(Parameter) {(Rozsah) (Tovarenska hodnota)
,‘_— ,‘3 :‘ tP1
Cas programu v Sekcii 1 0.00 ~ 99.59 hr.min 0.00
5 {ts1
Cas funkcie Soak v Sekcii 1 0.00 ~ 99.59 hr.min 0.00
=
~'|SV2 tP2 82 5 SV6 tP6 tS6
_:} SV3 tP3 tS3 ",* SV7 tP7 87
L1 Sv4 tP4 tS4 E{ SV8 tP8 (S8
5 SV5 tP5 S5

P - a5 Podmenu PROGRAM

(Parameter) (Rozsah) (Tovarenska hodnota)

Pre parametre sekcie od 2 do 8 pozri popis parametrov
Sekcie 1 (SV1, tP1, 1S1).

SV3 EndS=5
SV2 7 SV4
s o N B N N 8V5_
L tS1 | its2 1S3l to4 | ts5|
P10 P2 tP3 tP4 " tP5 '
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HoodE

Podmenu HIDE

(Parameter)

l j L
! e

(Rozsah)

Parametre podmenu USER

=
-

o) -

Parametre podmenu CONTROL

- i -
T

3

i
=

Parametre podmenu OUTPUT

Priklady

Priklad A: Ako nastavit' ,SV" na 200°C.

1 280

- 150

) e G 6D G &9

Eﬁ:ﬂﬂ

Stlacte a pridrite Shift,

pokym SV nebude blikat

Stlacte Shift pre zmenu
poZicie.

38

rv nn
oL

-4

o) e G (9 &I @D

Gk M PA

(Towarenska hodnota)

=
BV o n

- vy

3(C2

G e G GO & ED

Stlacte Up pre zvySenie
alebo Down pre zniZenis

hodn oty

%?E:ﬂﬂ

Stlacte Set pre nastavenie

hodnoty S



Priklad B: Ako nastavit ,AL1S" ha 20°C.

|I'\'"

ALIS

5V -

i
o i

SN =]

Stlacte a pridrite Set,
pokym PV nezobrazi
CALTE

=

AL 'S

IU

Y,

4

AL {5
s

Loy G & &8 &3 @l

|5V

LT}

I

7,

s

Stlacte a pridrite Shift,

polkym SV nebude blikat,

stlacte Shift pre zmenu
poZicie.

Stlacte Up pre zvysenie
alebo Down pre
ZniZzenie hodnoty

AL {5

B¥]

2l

[OE=E=N=N=N=]

8V ~.

Stlacte Set pre

zadanie hodnoty AL

Stlacte a drite Up pre

navrat k udajom FV/SY

Priklad C: Ako vybrat rezim /AT (automatické doladovanie)?

At

3V

N o

G & G G &) ED

%”3

Stlacte Set af sa AT

zobrazi v okne PV

5

Py

Ak

"o

Go) Gub Gm) GO GO ED

|5V -

Y

K

| L
| ri

&
Stlacte Shift az  no'

7acne blikat v okne SV

PV

AL
5ES

G} b Gvi Bd) G G

SV

7

| s
J i

Stlacte Up aZ sa ,yes”
Zobrazi v okne SV
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||w PV
At col
T _9ES |»[E_200

CE=ECE=E=E=) =R
%7&* -
N
Stlacte Set pre Stlacte a drizte Up pre
Zadanie hodnoty AT navrat k ddajom PVISWY

Priklad D: Ako prechadzat k réznym urovniam
parametrov (1) Uroven ,CntL”

|I' |F Y
} E L1 ! E NN ) E L
Ll L Ll L L .4
V] . V] . Y|
- uSEr| ||l uSEF ||| Enkl
® e 6o D@ I ECE=E =N E & & ®o®
%2. ¢ 7%
F rid | £
| | &
Stlacte a pridrite Set, Stlacte Shift aZ  user” Stlacte Up aZz sa , Cntl”
pokym LEVL" sa zobrazi racne blikat v okne SV robraziv okne SV,
v okne PVISY (Z (okno PY ukazuje potom stlacte Set pre
pociatocného okna LLEWL") zadanie tejto Urovne
FYISY)
P P ' |F\I’ ‘ PV n n
! I o
S| o |3l - BV . n
=- 300 |=|]- 248 |- 234J
) @b @) (o) g @ () () (o (d) @) 9 () Gu) @) (W) @ @)
= 7 &
Stlacte a pridrite Set, Stlacte a pridrite Set pre Stlacte a drite Up pre
pokym sa ,P1" zobrazi pokracovanis nastavenia néavrat k uvodnemu oknu
v okne PY parametroy tejto Urovne PSSy
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(2) Uroven ,Out”

Py

i )
L EYL
- uSEr
(ar) (el G (e ) (w9

TLEYL
T uSEr

L) 69 G &3 £ G

&

r i

%ﬁ

Stlacte a pridrite Set,
pokym sa , LEVL"

nezobrazi v okne PW/SY
(z Ovodného okna PWISY)

AL IF
N~

G G Gr) () @D @)

=

Stlacte a pridrite Set,
polym sa , ALTF
nezobrazi v okne PY

(3) Uroven ,inP"

Stlacte Shift aZz ,user”
Zacne blikat'v okne SV
{okno PY ukazuje
CLEWL")

PV

AL IH

nn
o u.u

G B @) 9 G @)

€

=

! £
Stlacte a pridrite Set pre
pokradovanie nastavenia
parametroy tefto drovne

|IW'

ERY

|F‘U
) )
LEYL
T uSEr

G0 = & B &) &R

A

Stlacte a pridrite Set,
polkym sa , LEVL"
nezobrazi v okne PWSY

(z Uvodneho okna PVW/SW)

NS

Stlatte Shift az user”
zacne blikat' v okne 54
{okno PV ukazuje

LEWLY)

. LEYL

s UU(':
EeEeoo®

5 .

Stlacte Up az sa, Out’
zobrazi v okne SY,
neskdr stlatte Set pre
Zadanie tejto Urovne

208
- 240

O E8) @ @) @D @

7%

] f

Stlacte a drite Up pre
navrat k dvodnému aknu

PYISY

|P\f
LEYL

- :nP

G =5 &= 6 &) &

7

1

Stlacte Up aZ sa ., inP”
Zobraziv okne SV,
neskdr stlacte Set pre
Zadanie tejto drovne
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T AP

= ([ ¢e

G & @ ) @

1 LOS5P
V| .ee 3
-.@@E}@@@

%@

Stlacte a pridrite Set,
pokym sa,inF1"
nezobrazi v okne PV

(4) Uroven ,SPC”

%’5

Stlacte a pridrite Set pre
pokratovanie nastavenia
parametroy v tejto rovni

P“LE“'
- uSEr

[CTETE- TR

Py '
LEYL

- uSEr
o) o () (u D) ()

7%

i

UL L

=3

Stlacte a pridrite Set,
pokym sa, LEWL"

nezobrazi v okne PVISY
(z Uvodného akna FW/SY)

C‘j
Stlacte Shift aZ ,user”
Zatne blikat v okna SY

(okno PV ukazuje ,LEWL")

bRud

o oS- 11 4

* |SV:: g

G0 G G (9 G @

L

Stlacte a pridrite Set,
pokym sa,bAud’
nezobrazi v okne PY

42

Addr

GO B e G &) &

3

Stlacte a pridrite Set pre
pokraCovanie nastavenia
parametroy v tejto drovni

PV 8””
oo

BV ...
- 200
D & e & & @

" 200

@55

Stlacte a drite Up pre
navrat k Uvodnému oknu

PYISY

PV ' '
I EE‘L
Y

CD & e & & &

&

i i

Stlacte Up aZ sa, SPC”
robraziv okne SV,
potom stlacte Set pre
Zadanie tejto drovne

- A0

G G 6 ) @) e

7%

] L

Stlacte a drite Up pre
navrat k v odnemu oknu

Fy/iSW



(5) Uroven programu
* L OUTM" na urovni ,Out” musi byt nastavena na hodnotu 8 alebo 9

P¥| Py P
) E U ' L ) E Ty
BV V| SV oo '-
-uSEr 'P -uSEr » (|- Pt'Ou
o e e @ o @ oo oo ® e e
Stlacte a pridrite Set, Stlacte Shift aZ ,user Stlacte Up aZ sa ,ProG”
pokym sa, LEVL zacne blikat' v okne SV zobrazi v okne 5V
nezobrazi v okne PVISY {okno PY ukazuje ,LEWVL") potom stlacte Set pre
(z Uvodného okna PWVISY) zadanie tejto Urovne
PV Py - P
7 £ nk col
S E o 1t (s
5% mo LA . L L] -,
' / . nrnn fnn
- [ | - U.U U sems - u u
G0 e o oo @ @ e @ @ @ TN
C¢ L¢ Xy
Stlacte a pridrite Set, Stlacte a pridrite Set pre Stlacte a drite Up pre
pokym sa ,SEG" zobrazi pokracovanie nastavenia navrat k Uvodnému
v okne PV, tento parametrov na tejto Urovni, oknu PWISY
parameter ukazuje iba tento parameter ukazuje Cas
wykonavanl sekciud pre kroky Ramp alebo Soak

\ 4
\ 4

PV PV |P
SYi c P
" - ! i
2V ,. FY| . [ ﬁ n B e n n n
- HEIL Ji HHIRE 3Nt
TS (7 fed @l ) 6 & [T fid)  faad)
1‘//% s (s -
v b .
Stladte Shift az SV Stlacte Shift pre nastavenis Stlacte Shift pre nastavenie
zatne blikat', potom =Y pre Sekciu 1 casu pre funkciu Ramp
stlacte Up pre nastavenie Sekcie 1

raveretng sekcie
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|F"d' k S '
!
_’ il 383 teene Kroky nastavenia pre SV2 az SV8
ol XLk X su rovhake ako pre SV1
&

Stlacte Shift pre nastavenie
tasu pre funkciu Soak
Sekcie 1

(6) Uroven ,HidE”

Na tejto urovni méze pouzivatel nastavit poradie parametrov alebo ich skryt, od €. 1-2 do
1-22, 2-14 do 2-17, 3-20 az 3-27 (pozri Zoznam parametrov). Rovnaky parameter
nemdze byt pripisany 2. polozke v menu. Napr. za ucelom pripisania ,OUTL" k pozicii 1-3
je najskér potrebné vymazat ho z pozicie 1-2. ZruSenie alebo ukrytie parametrov vyZaduje

volbu ,non“ v okne SV.

|I"d‘

LEYL LEYL LEYL
:USEI' -> :uSEl" -> - Hll':!'t

¢ ¢ ¢
, % Y

Stlacte a pridrite Set, Stlacte Shift az ,USEr Stlacte Up aZ sa , HidE"
pokym sa  LEVL" zacne blikat v okne 5V zobrazi v okne SV,

nezobraziv okne PV (Z {okno PV ukazuje LEWL") potom stlacte Set pre
Uvodneho okna PWVISY) Fadanie tejto drovne

PV |P\|r -, Py

- I_ ! 1r

A R Ly

BY| e i L f 18V] = —-' L BY| n n

|- Lucl]| (=] el |- U U

T 6 G Gy o Gon T B0 e G @w o) G Gy Gl @D &

[y <

Stlacte a pridrite Set, Stlacte a pridrite Set pre Stlacte a drite Up pre

pokym sa, 1-2" nezobrazi pokratovanie nastavenia navrat k Uvodnemu oknu

v okne Py parametroy v tejto Orovni PSSy

v
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PV ’- :i
to

Y| o n L [}
SR W N

T AW Eeh @ &n E

P '- j
o

BY| ma
- M

Stlacte a pridrite Shift,
pokym ,OutL” nezaéne

blikat', potom stladte Down
pre vyber non” za uéelom

Ukrytiafzrugenia parametra,

alebo stladte Up pre wyber
inych parametroy

Ak je .non” zadané na drovni 1-2 a stladite tlacidlo Set,
1-2 nezobrazi nic. Ak je vybraty iny parameter

na drowni 1-2, bude zobrazeny.

Kroky nastavenia na drovniach 1-2 aZ 1-22 214 af

217, 8 3-20 g7 2-27 s rovnake.

Priklad E: Ako nastavit funkciu ,Lock"

Py ' '
LEEL
C ubSE-

Go =9 & &) & e

Py

BV

Lol ¥
LT ‘
[

G E5 &) @) &) &

7

: | fa
) ri

Y| e

Lol
f
)

2| |- (A

N
Stlatte a pridrite Set, Stlacte a pridrite Down, Stlacte Shift, aby SV
pokym sa  LEVL" af sa zobrazi ,LoCK" zacalo blikat
nezobraziv okne PY (zZ v okne PY
Uvodného okna PW/SY)
|
[ P PV
! r ’ - F1i
Lol Lol i
Y] . i 1 L1 [ | SV] cea 8 n n
= [ | - oy
IR =R o oo o o o

)

&

Stlacte Up pre zvySenie
alebo stlaéte Down pre
ZniZenie Cisla kadu

3

Stlacte Set pre
zadanie hodnoty
JLock!

Stlacte a dréte Up pre
navrat k Uvodnemu
oknu PWISY
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Kapitola 4: Druhy vstupov

46

Rad AT03 je navrhnuty pre obsluhu snimacov typu
termoClanok alebo RTD linearnym napatovym alebo
prudovym signalom. Typ vstupu je zavisly od vybavenia
zariadenia a musi byt stanoveny pri objednavke.

Ako vstupné snimace (termoclanky a RTD) mdéze rad ATO03
vyuzivat termoclanky typu K, J, T, R, E, S, B, N a odporové
snimade Pt100 a JPt100. R6zne sekcie softvéru regulatora
zodpovedaju za optimalizaciu obsluhy snimacCov. DodatoCne
je typ snimaca urCeny parametrom ,inP1“ v podmenu ,inp*“.

V pripade obsluhy linearnymi signalmi su vsetky kombinacie
realizované pomocou vybavenia.

Druhy dostupnych volieb vstupu
AT- Jo3- 0] -0

Vstup
1=T/C alebo RTD
2 = 0~100mV
3 =0~20mA
4 = 4~20mA
5= 0~5V
6 = 0~10V
7 =1~5V
8 =2~10V
9 =0~1V




Parameter INP1 v podmenu INP

Typ INP “°C oF
K K1 0~ 200 32 ~ 392
K2 0 ~ 400 32 ~ 752
K3 0~ 800 32 ~ 1472
K4 0~ 1000 32 ~ 1832
K5 0~1200 32 ~2192
J J1 0~ 200 32 ~ 392
J2 0~ 400 32 ~ 752
J3 0~ 800 32 ~ 1472
J4 0~ 1000 32 ~ 1832
J5 0~1200 32 ~ 2192
T T1 -50 ~ 50 -58 ~ 122
T2 -100 ~ 100 -148 ~ 212
T3 -200 ~ 400 -328 ~ 752
R R 0~1700 32 ~ 3092
E E 0~ 1000 32 ~ 1832
S S 0~1700 32 ~ 3092
B B 0~ 1800 32 ~ 3272
N N -200 ~ 1300 -328 ~ 2372
Pt Pt1 -50 ~ 50 -58 ~ 122
Pt2 0~100 32 ~ 212
Pt3 0~ 200 32 ~ 392
Pt4 0~ 400 32 ~ 752
Pt5 -200 ~ 600 -328 ~ 1112
jPt -200 ~ 500 -328 ~ 932
Linearny Lin -1999 ~ 9999
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Kapitola 5: Druhy vystupov

Rad AT03 umoziuje rozmanitu konfiguraciu vystupov podla
potrieb pouzivatela — max. 2 vystupy. Druh vystupov musi byt
uvedeny v objednavke zariadenia a nastaveny v podmenu
OTPUT.

Druhy dostupnych volieb vystupu
AT-1103-/ /AW |- [] ]

Vystup 1 Vystup 2
(1 - $tandard)) | O =Ziadny
1 = Rel. 1 =Rel.

2 = Pulsac. 2 = Pulsac.

3 = 0~20mA 3 = 0~20mA
4 = 4~20mA 4 = 4~20mA

5=0~5V 5=0~5V
6 =0~10V 6=0~10V
7 =1~5V 7 =1~5V
8 = 2~10V 8 =2~10V

9 = Riadenie motorom

Parameter OUTM v podmenu OUT

OUTM Rezim
Jeden vystup

Dva vystupy

Riadenie motorom, kontakt A

Riadenie motorom, kontakt B

Jeden vystup s prenosom

Q)| ]|WIN]=

Jeden vystup s makkym startom
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7 Jeden vystup s prenosom a makkym startom

8 RezZim programu

9 Rezim programu s prenosom

Kapitola 6: Druhy alarmov

Regulatory ATO3 mézu byt vybavené 3 alarmovymi vystupmi.
Kazdému z nich je mozné priradit’ inu funkciu a rezim.

Funkcie alarmov

Parametre AL1F, AL2F a AL3F v podmenu OUT
POPIS FUNKCIE ALARMOV

AL1F ALZ2F AL3F |Popis

0 0 0 Bez alarmu

1 Odchylka alarmu hore

-
e

Odchylka alarmu dole

Absolutny alarm hore

Absolutny alarm dole

Odchylka alarmu hore/dole

Pasmovy alarm

Alarm poruchy systemu

Alarm prerusenia slucky

Ol ~N]| OOl |WL]MN
ol |l ]|lw]MN
Ol ]|lw]N

Alarm prepalenia vykurovacieho telesa

-
o

10

11 11 Alarm konca programu

—
O

Alarm konca sekcie

—
—

-
]

12 T Alarm funkcie Casu signalu

13 dispozicii

Y
(&%

Alarm reZimu programu
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1. Odchylka alarmu hore

SV+¢L‘IS
CFF - ON . PV
SV
2. Odchylka alarmu dole SV4AL1S
ON . OFF . PV
SV
3. Absolutny alarm hore
OFF CN . PV
AL1S
4. Absolutny alarm dole
ON L OFF . PV
AL1S
5. Odchylka alarmu hore/dole
SV-ALTL |« >  SV+AL1U
ON
ON OEF . DV
SV
6. Pasmovy alarm
SV-AL1TL » <4 SV+AL1U
OFF C‘J‘N OFF . PV
SV

7. Alarm poruchy systemu

Alarm je uvolneny v pripade poruchy systemu.
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8. Alarm prerusenia slucky

O

N

Non-alarm area
OFF ON

L J

A A
PV-LBD PV PV+LED

9. Alarm prepalenia vykurovacieho telesa

Bez prudu alebo prilis maly prud  PretaZenie alebo skrat
Zapojeny vystup Vypnuty vystup

ON

OFF OFF ON

A

»C.T. Y C.T.

10. Alarm konca sekcie

F 3

AL1S
1~8 segment
AL1T
0.00 Chvilkovy alarm
(iné) Cas oneskorenia
» 090,50 Staly alarm

OFF »AL1T<{ ON

11. Alarm konca programu

TTEMP

Koniec programu

Cas

¥y ¥

OFF

; ON Alarm
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12. Alarm funkcie Casu signalu

Sekcia1 ~ Sekcia2 T1SS

[ - —i— A e Cas signalu 1 — vyber Startovnej sekcie
. : : ! T10N

[ - h: 7 il : Cas signalu 1 — zapojenie

T10N! ' T10F | . T1ES
, : | : Cas signalu 1 — vyber zavereénej sekcie
| : .1 TIOF
f'ijas signalu 1 -vystup ! Cas signalu 1 — vypnutie

13. Alarm reZimu programu

1 TEMP
Koniec programu

Start programu

OFF | ON

Rezimy alarmov
Parametre AL1M, AL2M a AL3M v podmenu OUT

POPIS REZIMOV ALARMOV

ALTM | ALZM | AL3M | Popis

0 0 0 Normalny rezim

Alarm s kontaktmi NC

2 2 Zastréka

Alarm s kontaktmi NC a zastrékou
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POPIS REZIMOV ALARMOV (pokraovanie)

4 4 4 Zakazany alarm
o o 5 Zakazany alarm s kontaktmi NC
6 6 6 Zakazany alarm so zastré¢kou
7 7 7 Zakazany alarm so zastrckou
a kontaktmi NC
8 (Rezimy 8, 9, Alarm s oneskorenim

9 ;Di 11 |:1ie su Alarm s oneskorenim
OSWPNE PTe | 4 kontaktmi NC

alarm 2 a 3.
10 lba alarm 1 ma | Alarm s rezimom soak
11 11 rezimov.) Alarm s reZzimom soak a kontaktmi NC

Kapitola 7: Komunikacia

Rad AT03 méze byt vybaveny volitelnym modulom RS-232
alebo RS-485, ktoré umoziuju dialkové ovladanie
a programovanie regulatora.

Interfejs RS-232, RS-485
Rychlost’ bps 2400, 4800, 9600, 19200, 38400 bps

Format dat Protokol Modus v rezime RTU

Format ramceka dat

O | BO| Bl | B2 | B3| B4 | B5| B6 | B7 1
i -

1 bit tart 8 bitov dat 1 bit stop

Priklady prikazov
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Parametre a adresovanie

o4

Poziadavka RTU: prikaz Read

0

1

2

3

4 5

6

Cislo
sekcie

Funkcia

0X03

Adresa
(MSB-LSB)

Poctitadlo
(MSB-L5SB)

CRCI16
(LSB~MSB)

Cislo sekcie: 00H ~ 1FH

Adresa: 0000H ~ 0100H

Pocitadlo: pocCet dat

CRC16: Kontrolny sucet

Odpoved RTU: prikaz Read

0

|

2 3

4 3

7

Cislo
sekoie

Funkcia

0x03

Poctitadlo Data 1

(MSB~LSB)

Data 2
(MSB~LSB)

CRC16
(LSB~MSB)

Cislo sekcie: 00H ~ 1FH

Adresa: 0000H ~ 0100H

Pocitadlo: pocCet dat

CRC16: Kontrolny sucet

Poziadavka RTU: prikaz Write

0

1

2

3

4 5

6

Cislo
sekoie

Funkcia
0X06

Adresa

{(MSB~L5B)

FPaocitadlo

(MSB~LSB)

CRC16
(LSB-MSB)

Cislo sekcie: 00H ~ 1FH

Adresa: 0000H ~ 0100H

Pocitadlo: pocCet dat

CRC16: Kontrolny sucet




NizSie uvedena tabulka na nasledujucich dvoch stranach
predstavuje zoznam vsetkych parametrov a ich adresovanie
v rezime Modus RTU.

PARAMETRE A ADRESOVANIE

LEvL 00 || rPtm 18 || AL1F 30 || t20n 48
LoCK | 01 || P1 19 || AL1H 31 || t2ES 49
Sv 02 || i1 1A || Al1t 32 || t20F 4A
OutL 03 || d1 1B || ALTm | 33 || inP1 4B
At 04 || Ct1 1C || AL2F 34 || LoSP 4C
mAnN 05 || HSt1 1D || AL2H 35 || HISP 4D
AL1S 06 || Aotk 1E || ALZt 36 || LoAn 4E
AL1L 07 || Ar 1F || AL2Zm | 37 || HiAn 4F
AL1U 08 || P2 20 || AL3F 38 || AILS 50
AL2S 09 || i2 21 || AL3H 39 || ATHS 51
ALZL 0A || d2 22 || AL3t 3A || unit 52
AL2U 0B || Ct2 23 || AL3m | 3B || dp 53
AL3S 0C || HSt2 24 || Act 3C || FiLt 54
AL3L 0D || db 25 || Outm 3D || inP2 55
AL3U 0E || SSv 26 || O1LS 3E || A2ZLS o6
SOAK | OF || Sout 27 || O1HS | 3F || A2HS 57
rAmP 10 || Stme 28 || AO 40

PvoF 11 rUCy 29 || O2LS 41 bAud 59
Pvrr 12 || rPtm 2A || O2HS | 42 || Addr DA
SvoF 13 || StAt 2B || t1SS 43 || LEv1 5B
Ct 14 || PvSt 2C || t10n 44 || LEv2 5C
HbA 15 || wAit 2D || t1ES 45 || Lev3 5D
LbA 16 || Pid 2E || t1oF 46 || LvSL S5E
Lbd 17 || EndP 2F || 2SS 47 || L1P1 oF
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56

PARAMETRE A ADRESOVANIE
L1i1 60 || LaP2 | 78 || Sv7 90 || 1-20 | A8
L1d1 | 61 || L4i2 79 || tP7 91 || 1-21 A9
L1Ar | 62 || Lad2 | 7A || tS7 02 |[1-22 | AA
L1P2 | 63 || SEG | 7B || Sv8 93 |[2-14 | AB
L1i2 64 || TimE | 7C || tP8 94 |[2-15 | AC
L1d2 | 65 || Ends | 7D || tS8 95 |[2-16 | AD
L2P1 | 66 || Svi 7E || 1-2 96 || 2-17 | AE
L2i1 67 || tP1 7F || 1-3 97 || 3-20 | AF
L2d1 | 68 [[ ts1 80 || 1-4 98 || 3-21 BO
L2Ar | 69 || sv2 81 || 1-5 99 || 3-22 B1
L2P2 | 6A || tP2 82 || 1-6 9A || 3-23 | B2
L2i2 6B || tS2 83 || 1-7 9B || 3-24 | B3
L2d2 6C || Sv3 84 || 1-8 oC || 3-25 B4
L3P1 | 6D || tP3 85 || 1-9 oD || 3-26 | B5
L3i1 6E || tS3 86 || 1-10 | 9E |[3-27 | BB
L3d1 | 6F || Sv4 87 || 1-11 oF
L3Ar | 70 || tP4 8s || 1-12 | A0
L3p2 | 71 || ts4 89 || 1-13 | A1
L3i2 72 || sv5 8A || 1-14 | A2
L3d2 | 73 || tP5 8B || 1-15 | A3
LaP1 | 74 || tS5 sC || 1-16 | A4
L4i1 75 || Sv6 8D || 1-17 | A5
L4d1 | 76 || tP6 8E || 1-18 | A8
L4Ar | 77 || tS6 8F || 1-19 | A7




Dodatok A: Kody chyb
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Chyba Vstupu 1

Chyba Vstupu 2

Chyba konvertora A/C

Chyba kompenzacie studeneho spoja

PV mimo rozsahu

Chyba RAM pamate

Chyba interfejsu

Chyba automatickeho doladovania

¥4



Poznamky:
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Poznamky:
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Poznamky:
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Poznamky:
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