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PRZETWORNIK LOKALIZACJI GPS

zakupu. Uwzgledniana tylko z dowodem
zakupu. Skontaktuj sig ze swoim sprze-
dawc lub bezposrednio znami.
Wiecej informacji na temat procedury
sktadania reklamacjina stronie:

www.fif.com.pl/reklamacje

Nie wyrzucaé tego urzadzenia do $mietnika razem z innymi odpadami!
Zgodnie z ustawa o zuzytym sprzecie, elektroémieci pochodzace

2 gospodarstwa domowego mozna odda bezpfatnie | w dowolnej ilosci
do utworzonego w tym celu punktu zbierania, a takze do skiepu przy okazji
dokonywania zakupu nowego sprzgtu (w myél zasady stary za nowy,

bez wagledu na marke). Elektrosmieci wyrzucone do $mietnika lub porzucone
na fonie prayrody, stwarzaja zagrozenie dla $rodowiska oraz zdrowa ludzi.

Przeznaczenie

Przetwornik MB-GPS-1 w oparciu o odebrany sygnat podaje aktu-
alne dane dla swojej lokalizacji:

* wspotrzedne geograficzne (dtugosé/szerokosc);

* data (rok/miesigc/dzien);

* czas (godzina/minuty/sekundy).

Dziatanie

Urzadzenie wyposazone jest w modut lokalizacyjny satelitarnego
systemu GPS (Global Positioning System) oraz systemu GLONASS
(ros. TNMOHACC, MobanbHaa HaBUraLMOHHaA CMyTHUKOBAA CUC-
Tema, Globalnaja nawigacionnaja sputnikowaja sistiema).
Urzadzenie w oparciu o jeden z tych sygnatéow podaje aktualne
dane dla swojej lokalizacji: wspdtrzedne geograficzne (dtugosé
iszerokos¢), date oraz czas.

W przypadku utraty sygnatu satelitarnego urzadzenie kontynuuje
odliczanie w wewnetrznym zegarze. Po ponownym usyskaniu syg-
natu satelitarnego, czas wewnetrznego zegara jest synchronizo-
wany do odebranej wartosci.

@ Przetwornik MB-GPS-1 nie moze by¢ wykorzystywany
w systemach nawigacyjnych.

Opis urzadzenia

zwora przywracania
ustawien fabrycznych

diody sygnalizacyjne

zwora terminatora
120Q

wewnetrzny kotnierz
hermetyzujacy

dtawnica
PG7

Oznaczeniadiod

[GPS]

Swieci prawidtowo odebrany sygnat GPS/GLONASS
nie $wieci brak sygnatu GPS/GLONASS

[DATA]

miga komunikacjazmodutem

nie $wieci brak komunikacji

[POW]

Swieci zasilanie

nie swieci brak zasilania

Wszystkie elementy widoczne po zdjeciu wierzchniej
pokrywy.

Domyslne ustawienia

adres Modbus 1
predkos¢ 9600 bps
parzystosé none
bity stopu 2

Przywrdcenie ustawien fabrycznych

Aby przywrdcic¢ ustawienia fabryczne nalezy:

1) Wytaczyc zasilanie urzadzenia.

2) Zatozy¢ zwore przywracania ustawien fabrycznych.
3) Wiaczyé zasilanie urzadzenia.

4) Zdja¢ zwore przywracania ustawien fabrycznych.

Pozostawienie zatozonej zwory przywracania ustawien
@ fabrycznych spowoduje wyzerowanie ustawien po kaz-
dym wtgczeniu zasilania.

-3-

Dane techniczne

zasilanie 9+30VDC
maksymalny pobér pradu 40mA

port RS-485
protokdt komunikacyjny Modbus RTU
typ pracy SLAVE

parametry komunikacji
predkos¢ (ustawiana)

1200+115 200 bit/s

bity danych 8
bity stopu 1/1,5/2
parzystos¢ EVEN/ODD/NONE
adres 1+247
pobdr mocy 0,3W
temperatura pracy -40+70°C
przytacze zaciski srubowe 2,5 mm?
moment dokrecajgcy 0,4 Nm
wymiary 60%x85x35 mm
montaz natynkowy
stopien ochrony P65

Deklaracja CE

F&F Filipowski sp. j. oswiadcza ze urzadzenie jest zgodne z wyma-
ganiami dyrektywy Parlamentu Europejskiego i Rady 2014/53/UE
z dnia 16 kwietnia 2014 r. w sprawie harmonizacji ustawodawstw
panstw cztonkowskich dotyczacych udostepniania na rynku urza-
dzeriradiowych i uchylajgcej dyrektywe 1999/5/WE.

Deklaracja zgodnosci CE, wraz z odwotaniami do norm w odnie-
sieniu do ktérych deklarowana jest zgodnos¢, znajduje sie na stro-
nie: www.fif.com.pl na podstronie produktu.
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Rejestry Modbus

R tylko odczyt
R/W  odczyt i zapis
R/PW  odczyt i chroniony zapis (zapis mozliwy tylko w trybie
konfiguracji)
Rejestry odczytywane sg za pomoca rozkazéw 0x03 i zapisywane
rozkazem 0x06.
Adres Tryb Opis rozkazu
1 - jesli poprawnie odbierany sygnat GPS/GLONASS
0x00 R I
0 — jezeli brak sygnatu
Czas (w sekundach) od utraty sygnatu GPS/GLONASS
0x01 R (LSW) (zlicza jedynie jesli przynajmniej raz uzyskano
sygnat satelitarny)
Czas (w sekundach) od utraty sygnatu GPS/GLONASS
0x02 R (MSW) (zlicza jedynie jesli przynajmniej raz uzyskano
sygnat satelitarny)
Aktualny czas UTC — godziny (jesli brak sygnatu satelitar-
0x10 R . .
nego obliczany na podstawie wewnetrznego zegara RTC)
Aktualny czas UTC — minuty (jesli brak sygnatu satelitar-
0x11 R . .
nego obliczany na podstawie wewnetrznego zegara RTC)
Aktualny czas UTC — sekundy (jesli brak sygnatu satelitar-
0x12 R . .
nego obliczany na podstawie wewnetrznego zegara RTC)
Aktualna data — dni (jesli brak sygnatu satelitarnego obli-
0x20 R .
czany na podstawie wewnetrznego zegara RTC)
Aktualna data — miesigce (jesli brak sygnatu satelitarnego
0x21 R . )
obliczany na podstawie wewnetrznego zegara RTC)
Aktualna data — lata (jesli brak sygnatu satelitarnego obli-
0x22 R .
czany na podstawie wewnetrznego zegara RTC)
Aktualna data — dzien tygodnia [1-7] (jesli brak sygnatu
0x23 R satelitarnego obliczany na podstawie wewnetrznego

zegara RTC)

Opis rozkazu

Wersja programu

Identyfikator urzadzenia — string ,F&F_MB-GPS-1"
JF&"
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"VB"
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nqn

Stan zwory przywracajacej ustawienia fabryczne
(1 - zatozona, 0 — zdjeta)

Adres Tryb Opis rozkazu Adres Tryb
0x64 R Dtugo$¢ geograficzna — stopnie dziesietne [DD] 0x405 R
(Float [LSW])
0X65 R Dtugos¢ geograficzna — stopnie dziesietne [DD] 0x406+0x40B
(Float [MSW]) 0x406 R
0x407 R
0x100 R/W  Adres Modbus (1+247) 0x408 R
0x409 R
0x101 R/W  Predkos¢ transmisji: Ox40A R
0- 1200 bps 0x40B R
1- 2400 bps
2 - 4800 bps
3- 95600 bps 0x40F R
4- 19 200 bps
5— 38400 bps
6— 57600 bps
7 - 115 200 bps
0x102 R/W Kontrola parzystosci:
0- BRAK
1- EVEN
2- 0DD
0x103 R/W Liczba bitéw stopu:
0- 1bhit
1- 1,5bita
2 - 2 bity
0x104 R/W  Wpisanie wartosci 1 przywraca konfiguracje domysing
0x400 R Czas pracy — sekundy [LSW]
0x401 R Czas pracy — sekundy [MSW]

Adres Tryb Opis rozkazu
Ostatni czas odebrany z GPS/GLONASS — godziny
0x30 R . o .
(nie zmienia sig, jesli brak sygnatu satelitarnego)
Ostatni czas odebrany z GPS/GLONASS — minuty
0x31 R . o .
(nie zmienia sig, jesli brak sygnatu satelitarnego)
Ostatni czas odebrany z GPS/GLONASS — sekundy
0x32 R . o .
(nie zmienia sig, jesli brak sygnatu satelitarnego)
Ostatnia data odebrana z GPS/GLONASS — dni
0x40 R . R K
(nie zmienia sie, jesli brak sygnatu satelitarnego)
Ostatnia data odebrana z GPS/GLONASS — miesigce
0x41 R . R X
(nie zmienia sie, jesli brak sygnatu satelitarnego)
Ostatnia data odebrana z GPS/GLONASS — lata
0x42 R . R K
(nie zmienia sig, jesli brak sygnatu satelitarnego)
Ostatnia data odebrana z GPS/GLONASS — dzieri
0x43 R . R, K
(nie zmienia sig, jesli brak sygnatu satelitarnego)
0x50 R Szerokos¢ geograficzna ['N' lub 'S']
0x51 R Szerokos¢ geograficzna — stopnie
0x52 R Szerokos¢ geograficzna — minuty
0x53 R Szerokos¢ geograficzna — sekundy
Szerokos¢ geograficzna — stopnie dziesigtne [DD]
054 R (roat [Lsw)
0X55 R Szerokos¢ geograficzna — stopnie dziesigtne [DD]
x (Float [MSW])
0x60 R Dtugos¢ geograficzna ['E' lub 'W']
0x61 R Dtugos¢ geograficzna — stopnie
0x62 R Dtugos¢ geograficzna — minuty
0x63 R Dtugos¢ geograficzna — sekundy
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