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Dziekujemy za wybdr naszego produktu.
Niniejsza instrukcja utatwi Paristwu prawidtowq obstuge, bezpieczne
uzytkowanie i petne wykorzystanie mozliwosci przyrzqdu.
Przed montazem i uruchomieniem prosimy o przeczytanie
i zrozumienie niniejszej instrukcji.
W przypadku dodatkowych pytar prosimy o kontakt z doradcq technicznym.
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A Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na teksty oznaczone tym znakiem

Producent zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian w konstrukgji i oprogramowaniu urzadzenia bez
pogorszenia parametréw technicznych (niektére funkcje moga by¢ niedostepne w starszych wersjach).
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1. ZASADY BEZPIECZENSTWA A

B przed rozpoczeciem uzytkowania urzadzenia nalezy doktadnie przeczytac niniejsza instrukcje

B w celu unikniecia porazenia pradem elektrycznym badz uszkodzenia urzadzenia montaz mechaniczny
oraz elektryczny nalezy zleci¢ wykwalifikowanemu personelowi

B przed wigczeniem zasilania nalezy upewnic sie, ze wszystkie przewody zostaly podtaczone prawidtowo

B przed dokonaniem wszelkich modyfikacji przytaczen przewoddéw nalezy wylaczy¢ napiecia
doprowadzone do urzadzenia

B zapewnic¢ wiasciwe warunki pracy, zgodne z danymi technicznymi urzadzenia (napiecie zasilania,
wilgotnos$¢, temperatura, rozdziat 5)

2. ZALECENIA MONTAZOWE A

Przyrzad zostat zaprojektowany tak, aby zapewni¢ odpowiedni poziom odpornosci na wiekszos¢ zaburzen, ktére

moga wystapi¢ w srodowisku przemystowym. W srodowiskach o nieznanym poziomie zaktécen zaleca sie

stosowanie nastepujacych srodkéw zapobiegajacych ewentualnemu zaktdcaniu pracy przyrzadu:

a) nie zasila¢ urzadzenia z tych samych linii co urzadzenia wysokiej mocy bez odpowiednich filtréw sieciowych

b) stosowac ekranowanie przewodéw zasilajacych, czujnikowych i sygnatowych, przy czym uziemienie ekranu
powinno by¢ jednopunktowe, wykonane jak najblizej przyrzadu

) unika¢ prowadzenia przewodéw pomiarowych (sygnatowych) w bezposrednim sasiedztwie i rownolegle do
przewoddw energetycznych i zasilajgcych

d) wskazane jest skrecanie parami przewodoéw sygnatowych

e) unikac bliskosci urzadzen zdalnie sterowanych, miernikdw elektromagnetycznych, obcigzen wysokiej mocy,
obcigzen z fazowa lub grupowa regulacja mocy oraz innych urzadzen wytwarzajacych duze zaktécenia impulsowe

f) uziemiac lub zerowaé metalowe szyny, na ktérych montowane sa przyrzady listwowe

Przed rozpoczeciem pracy z urzadzeniem zalecane usuniecie foli zabezpieczajacej okno wyswietlacza LED.

3. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZYRZADU

B pomiar przeptywu, bilansu, kata i przesuniecia (enkoder inkrementalny), predkosci obrotowej, czestotliwosci,

zliczanie impulséw, dozowanie, wyswietlanie zdalne (poprzez interfejs RS485, protokét MODBUS-RTU, slave)

podwdjne, impulsowe wejscie pomiarowe, obstugujace enkoder inkrementalny lub wyznaczajace kierunek

zliczania bilansu / licznika, dodatkowe wejscie resetujace oraz rozpoczecia zliczania

obstuga przeptywomierzy / czujnikéw z wyjsciami otwarty kolektor typu NPN, PNP lub wyjsciami stykowymi

programowalne 4 kolory wyswietlacza dla prezentowanych wielkosci mierzonych, alarméw

2 niezalezne wyjscia alarmowe typu wiacz/wytacz (ON-OFF, bezposrednie, odwrotne, pasmo, tryb reczny)

sygnalizacja alarméw za pomoca wskaznikéw diodowych i programowalnego koloru wyswietlacza

wejscie cyfrowe BIN (,F”z klawiatury) do zmiany trybu pracy:

- tryb reczny/automatyczny dla wyjs¢

- zatrzymanie wskazan wyswietlacza dla pomiaréw (funkcja HOLD)

- blokada klawiatury

B wyjscie analogowe 0/4+-20mA lub 0/2+10V (alarmowe, retransmisyjne)

B wybdr wartosci sterujacej praca kazdego z wyjs¢ (przeptyw lub bilans)

B tryb reczny (otwarta petla regulacji) dostepny dla wyjs¢ dwustanowych oraz analogowego, pozwalajacy
zadawac wartos¢ sygnatu wyjsciowego w zakresie 0 + 100%

B wbudowany zasilacz 24Vdc do zasilania przeptywomierzy lub innych przetwornikdéw obiektowych

B opcjonalny interfejs szeregowy RS485 (izolowany galwanicznie, protokét MODBUS-RTU, SLAVE)

B programowalne rodzaje wejs¢, zakresy wskazan (dla wejs¢ analogowych), opcje alarméw, komunikacji, dostepu,
wyswietlacza oraz inne parametry



B mozliwos¢ ochrony dostepu do parametréow konfiguracyjnych hastem uzytkownika
B r6zne sposoby konfiguracji parametrow:
- z klawiatury foliowej umieszczonej na panelu przednim urzadzenia
- poprzez RS$485 lub programator AR956 (AR955) i bezptatny program ARSOFT-CFG (Windows Vista/7/8/10)
lub aplikacje uzytkownika, protokét komunikacyjny MODBUS-RTU

oprogramowanie oraz programator AR956 (AR955) umozliwiajace podglad wartosci mierzonych i szybka

konfiguracje pojedynczych lub gotowych zestawdw parametréw zapisanych wczesniej w komputerze w celu
ponownego wykorzystania, na przyktad w innych urzadzeniach tego samego typu (powielanie konfiguracji)

analogowe 0/2+10V

B dostepne akcesoria:

oraz interfejs RS485

- programator AR956 lub AR955
- konwerter RS485/USB

UWAGA: A

opcjonalnie do wyboru (w sposobie zamawiania): zasilanie 24Vac/dc, wyjscia alarmowe SSR, wyjscie

wysoka dokfadnos¢, stabilnos¢ dtugoterminowa i odpornos¢ na zaktécenia

Przed rozpoczeciem pracy z wyswietlaczem nalezy zapoznac sie z niniejsza instrukcjq obstugi
i wykonac poprawnie instalacje elektryczna, mechaniczng oraz konfiguracje parametrow.

4.

ZAWARTOSC ZESTAWU

miernik AR715
instrukcja obstugi
B karta gwarancyjna

5.

DANE TECHNICZNE

Obstuga przeptywomierzy / czujnikéw z wyjsciami:

- otwarty kolektor typu NPN

- otwarty kolektor typu PNP

- stykowe (kontaktronowe)

Zakres czestotliwosci
mierzonej

przeptywu, czestotliwosci oraz
predkosci obrotowe;j

0.035Hz + 10kHz
(zalecany minimalny czas trwania stanu niskiego oraz
wysokiego: 25 ps)

dla licznika (z wyjsciem OC NPN)

Maks. 100kHz (dla wypetnienia 50%)

dla licznika (z wyjsciem OC PNP)

Maks. 30kHz (dla wypetnienia 50%)

Wymagane poziomy

napiec wejsciowych

wejscia gtéwne (IN1, IN2) stan wysoki 0+ 0.6V (+£0.2V) oraz 13 + 24V (+0.5V)
stan niski 0.8V (+0.2V) + 12V (£0.5V)

wejscia pomocnicze (S, R, B) stan wysoki 0-+0.8V(£0.2V)
stan niski 1.0V (£0.2V) +24V (x0.5V)

Btad przetwarzania (w

temperaturze otoczenia 25°C):

<0.02 % £1 cyfra

Zakres wskazan

Przeptyw itp. (kolor parametr 1: i)

-19999 + 99999, programowalny

Bilans itp. (kolor parametr 2: (iR )

-1999999999 + 1999999999 (1)

Czas odpowiedzi

zalezny od czestotliwosci mierzonej i stopnia filtracji

Pozycja kropki dziesietnej

programowalna, 0 + 0,000

Wejscie binarne BIN

bistabilne




Interfejsy
komunikacyjne

(RS485 i PRG, nie
uzywac jednoczesnie)

- RS485 (separowany
galwanicznie)

- zlacze programujace PRG
(bez separacji), standard

- szybko$¢ 2400 + 57600 b/s,

- format znaku 8N1 (8 bitéw danych, 1 bit stopu, bez
bitu parzystosci)

- protok6t MODBUS-RTU (SLAVE)

Wyjscia dwustanowe
(2 przekaznikowe lub
SSR)

- przekaznikowe (P1, P2), standard

8A / 250Vac (dla obcigzen rezystancyjnych),
1 gtéwne (SPDT), 1 dodatkowe (SPST-NO)

- SSR (SSR1, SSR2), opcja
Oznaczone na naklejce urzadzenia.

tranzystorowe typu NPN OC (zacisk SSR minus), zasilanie
11V (zacisk SSR plus), rezystancja wewnetrzna 440 Q

Wyjscie analogowe

(1 pradowe
lub
1 napieciowe)

- pradowe 0/4 + 20 mA (standard)

maksymalna rozdzielczo$¢ =0,35 pA (16 bit)

obciazalnos¢ wyjscia Ro < 350 Q

- napieciowe 0/2 + 10V (opcja)
Oznaczone na naklejce urzadzenia.

maksymalna rozdzielczo$¢ =0,2 mV (16 bit)

obciazalnos¢ wyjscia lo < 3,7 mA (Ro > 2,7kQ)

- btad podstawowy wyjscia

< 0,1 % zakresu wyjsciowego

Wyswietlacz 7-segmentowy LED
(5 cyfr, z regulacja koloru i jasnosci)

wysokos¢ znaku 14,2mm,
4 kolory (czerwony, pomaranczowy, zotty, zielony)

Sygnalizacja

- aktywnosci przekaznikéw

- stanu wejs¢ pomocniczych S, R

diody LED

- komunikatéw i btedow

wyswietlacz LED

Zasilanie (Uzas)

-230Vac (standard)

85 + 260 Vac/ 3VA

- 24Vac/dc (opcja)

20 +50Vac/ 3VA, 22 +72Vdc/3W

Zasilacz przetwornikéw obiektowych

24Vdc / maks. 50mA

Znamionowe warunki uzytkowania

0+ 50°C, <100 %RH (bez kondensacji)

Srodowisko pracy

powietrze i gazy neutralne

Stopien ochrony obudowy

IP65 od czota, IP20 od strony ztacz

Masa

180g

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)

odpornos¢: wg normy PN-EN 61000-6-2:2002(U)

emisyjnos¢: wg normy PN-EN 61000-6-4:2002(U)

Uwagi: (1) -dla 14: =0, gdy pozycja kropki 14: BB = 3 zakres wskazan to -1999999,999 + 1999999,999
sposéb przewijania wartosci bilansu/licznika opisany w rozdziale 11 oraz w tabeli 9 a)

6. WYMIARY OBUDOWY | DANE MONTAZOWE

.7 72 17

ue|bdmijod

Typ obudowy tablicowa, Incabox XT L57

Materiat samogasngcy NORYL 94V-0, poliweglan ‘
Wymiary obudowy 96x48x79mm

(SxWxG)

Okno tablicy 92 x46 mm

(SxW)

Mocowanie uchwytami z boku obudowy

Przekroje przewodow
(dla ztacz roztacznych)

1,5mm? (pozostate)

2,5mm? (zasilanie i wyjscia 2-stanowe),

WIDOK OD STRONY
UCHWYTU MOCUJACEGO




7. OPIS LISTEW ZACISKOWYCH | POLACZEN ELEKTRYCZNYCH

Tabela 7. Numeracja i opis listew zaciskowych

Zaciski Opis
GND masa zasilacza 24V/50mA, wejs¢ impulsowych i pomocniczych oraz wyjscia analogowego
+24V wyjscie +24V wbudowanego zasilacza
IN1 (A), IN2 (B) wejscia impulsowe przeptywomierza, czujnikéw, enkodera inkrementalnego (A, B)
w trybie pomiaru przeptywu i bilansu, licznika i dozownika wejscie IN2 okresla kierunek
IN2 (B) zliczania, gdy stan niski (lub niepodtaczone) - zliczanie w gére, stan wysoki - zliczanie w dot
(,Wymagane poziomy napie¢ wejsciowych” w tabeli rozdziatu 5)
S wejscie zezwolenia inczani'a bilansu{licznika (stcart inzaa) -
lub START/STOP dozowania (w trybie dozownika, 5: =33)
R wejscie resetujace bilans/licznik
B funkcyjne wejscie binarne (stykowe lub napieciowe maks. 24V)
Aout wyjscie analogowe pradowe (0/4+-20mA) lub napieciowe (0/2+10V)
RS+, RS- interfejs szeregowy RS485 (protokét transmisji MODBUS-RTU)
18-19 wejscie zasilajgce 230Vac lub 24Vac/dc
PRG zlacze programujace do wspdtpracy z programatorem (tylko AR956 lub AR955)
13-14-15 wyjscie przekaznika P1 lub SSR1 (zacisk nr 13 - SSR minus, zacisk nr 14 - SSR plus)
16-17 wyjscie przekaznika P2 lub SSR2 (zacisk nr 16 - SSR minus, zacisk nr 17 - SSR plus)

a) numeracja i opis zlacz oraz sposéb podtaczenia (opis Tabela 7)

UWAGA A

: 3 SSR1/SSR2/Uout
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Do potaczenia z komputerem poprzez gniazdo PRG uzywac jedynie programatora AR956/955,
potaczenie za pomocg zwyktego kabla USB moze spowodowac uszkodzenie sprzetu.

b) przyktadowe podtaczenie przeptywomierza, czujnika kierunku zliczania oraz enkodera inkrementalnego
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8. WAZNE UWAGI EKSPLOATACYJNE - stosowanie uktadéw gaszqcych A

Jezeli do stykéw przekaznika dotgczone jest obcigzenie o charakterze indukcyjnym (np. cewka stycznika,
transformator), to w chwili ich rozwierania czesto pojawiajg sie przepiecia i tuk elektryczny, wywotane
roztadowaniem energii zgromadzonej w indukcyjnosci. Do szczegdlnie negatywnych skutkéw tych przepiec
naleza: zmniejszenie zywotnosci stycznikéw i przekaznikéw, destrukcja pétprzewodnikéw (diody, tyrystory, triaki),
uszkodzenie lub zaktécenie sterujacych i pomiarowych systemoéw, emisja pola elektromagnetycznego
zaktdcajacego lokalne urzadzenia. W celu unikniecia takich skutkéw, przepiecia musza by¢ zmniejszone do
bezpiecznego poziomu. Najprostszg metoda jest dotaczenie odpowiedniego modutu gaszacego bezposrednio
do zaciskéw obcigzenia indukcyjnego. Generalnie do kazdego typu obciazenia indukcyjnego nalezy dobrac
odpowiednie typy uktadéw gaszacych. Nowoczesne styczniki posiadaja na ogét odpowiednie fabryczne ukfady
gaszace. W przypadku ich braku nalezy zakupic stycznik z wbudowanym uktadem gaszacym. Czasowo mozna
zbocznikowac obciazenie uktadem RC, np. R=47Q/1W i C=22nF/630V. Uktad gaszacy taczyc o—o
do zaciskow obcigzenia indukcyjnego. Uzycie obwodu gaszacego ogranicza wypalanie Rﬂ!{
C

Zasilanie
stykdw przekaznika w regulatorze oraz zmniejsza prawdopodobienstwo ich sklejania.
—_

9. ZNACZENIE PRZYCISKOW, WSKAZNIKOW LED, PODGLAD MINIMUM | MAKSIMUM

Rys. 9. Opis elewacji frontowej

wyswietlacz 7-segmentowy LED

wskazniki LED

przyciski programujace

Tabela 9 a) funkcje przyciskdw w trybie wyswietlania pomiarow

Przycisk Opis [oraz sposéb oznaczenia w tresci instrukcji]

[UP] lub [DOWN]:
- przetgczanie miedzy przeptywem a mniej znaczacg wartoscia bilansu oraz bardziej
A b v znaczaca wartoscia bilansu (przegladanie bilansu) na wyswietlaczu LED
- zmiana wartosci zadanej dla wyjs¢ w menu szybkiego dostepu (parametr 22: HI3],
8: ¥ gdy wyjscia pracuja jako alarmy lub 39: gdy wyjscia pracuja w trybie
recznym, rozdz. 10i 12.4)

[SET]:
- wejscie w menu szybkiego dostepu (rozdziat 10.1) gdy wyjscia sg aktywne

SET

[UP]i [DOWN] (jednoczesnie): wejscie w menu konfiguracji parametréw (po czasie
A + v przytrzymania wiekszym niz 1sek). Jesli parametr 42: (a8 = B (ochrona hastem jest
wigczona) nalezy wprowadzi¢ hasto dostepu (rozdziat 10)

[F] uruchomienie funkcji zaprogramowanej parametrem 37: (¥ (po czasie
F o - : .
przytrzymania wiekszym niz 1sek, rozdziaty 9.1 10)

[SET1i[UP]:
SET + A - wy$wietlanie zapamietanej WARTOSCI MAKSYMALNEJ pomiaru przeptywu, itp.
- kasowanie wartosci maksymalnej pomiaru przeptywu (przy czasie przytrzymania > 6s)




[SET]i [DOWN] :
SET + W |- wyswietlanie zapamigtanej WARTOSCI MINIMALNEJ pomiaru przeplywu, itp.
- kasowanie wartosci minimalnej pomiaru przeptywu (przy czasie przytrzymania > 6s)

Tabela 9 b) funkcje przyciskdw w menu konfiguracji parametréw i w menu szybkiego dostepu (rozdziaty 10i 10.1)

Przycisk Opis [opis oraz sposéb oznaczenia w tresci instrukcji]
[SET]:
SET - wybdr wyswietlanej pozycji w menu konfiguracyjnym (wejscie w nizszy poziom)
- wybor parametru do edycji (edytowana wartos¢ miga na wyswietlaczu)

- zatwierdzenie i zapis edytowanej wartosci parametru

[UP] lub [DOWN]:
A lub v - przejscie do nastepnego lub poprzedniego parametru (podmenu)
- zmiana wartosci edytowanego parametru

[UP]i [DOWN] (jednoczesnie) :

- powr6t do poprzedniego menu (poziom wyzej)

A + v - anulowanie edycji wartosci danego parametru(zatrzymanie migania)

- powr6t do trybu wyswietlania pomiaréw (jedynie [UP] i [DOWN] przy czasie
przytrzymania powyzej 0,5s)

Tabela 9 ¢) funkcje wskaznikow sygnalizacyjnych LED

Dioda [oznaczenie] Opis
g E;} Sygnalizacja zataczenia wyjs¢ alarmowych P1/SSR1, P2/SSR2
[S] Zezwolenie na zliczanie (poza trybem dozownika, odwzorowuje stan wejscia S)
[R] Stan wejscia R resetujacego bilans, licznik

9.1. PRZYCISK FUNKCYJNY ORAZ WEJSCIE BINARNE

Wejscie binarne BIN i przycisk F petnig funkcje programowana parametrem 37:[@¥¥ (rozdziat 10). Wejécie BIN
wspotpracuje z sygnatem bistabilnym, tzn. doprowadzony sygnat (napieciowy lub przetacznik) musi mie¢
charakter trwaty, podtrzymany (typu wigcz/wytacz). Natomiast pojedyncze przycisnigcie przycisku F powoduje
zmiane stanu. Uruchomienie badz zatrzymanie funkcji sygnalizowane jest odpowiednimi komunikatami na
dolnym wyswietlaczu (opisane ponizej). Wejscie BIN jest w stanie aktywnym dla zwarcia lub napiecia<0,8V
wzgledem masy (wymagane poziomy napie¢ wejsciowych rozdz. 5).

Tabela 9.1. Dostepne funkcje wejscia BIN

Zrédto | Opis (w zaleznosci od wartosci parametru 37: (V) Komunikat
= wejscie BIN nieaktywne (ustawienie firmowe) -
Func B blokada klawiatury 5t ocMboFF)
I‘QJ = bezwarunkowy tryb reczny dla wyjscia P1/SSR1 (rozdziat 12.4) [2AndWhoFF]
= bezwarunkowy tryb reczny dla wyjscia P2/SSR2 /
F M =GBl | bezwarunkowy tryb reczny dla wyjscia analogowego /Y
¥ = PP | zatrzymanie wskazan wyswietlacza dla pomiaréw (funkcja HOLD) hdoF lhot d
[ = 32 | start/ stop dozowania (w trybie dozownika 5: [fEEH = [d438) -




10. USTAWIANIE PARAMETROW KONFIGURACYJNYCH

Wszystkie parametry konfiguracyjne miernika zawarte sg w nieulotnej (trwatej) pamieci wewnetrznej typu FLASH
(zapis do pamieci odbywa sie jedynie w trakcie wyfgczania zasilania i pod warunkiem, ze nastapita zmiana
ustawien). Przy pierwszym nalezy wtasciwie skonfigurowac urzadzenie.
Dostepne sg dwa sposoby konfiguracji parametréw:

1. Z klawiatury foliowej umieszczonej na panelu przednim urzadzenia:

- z trybu wyswietlania pomiaréw wejs¢ w menu konfiguracji (jednoczesnie wcisnaé przyciski [UP] i [DOWN]
na czas dtuzszy niz 1sek.) Jesli parametr 44: = [ (ochrona hastem jest wtaczona) na wyswietlaczu
pojawi sie komunikat BEER, a nastepnie EIFI z migajaca pierwsza cyfra, przyciskiem [UP] lub [DOWN]
nalezy wprowadzi¢ hasto dostepu (firmowo parametr 43: i = I ), do przesuwania na kolejne
pozycje oraz zatwierdzenia kodu stuzy przycisk [SET]

- po wejsciu do menu gtéwnego konfiguracji (z komunikatem B ) na wyswietlaczu pokazywana
jest mnemoniczna nazwa podmenu (grupy parametrow: EREE <-> <> <->itd.)

- przyciskami [UP] lub [DOWN] przejs¢ do odpowiedniego podmenu, a nastepnie przyciskiem [SET]
zatwierdzi¢ wybdr ( widoczna jest teraz mnemoniczna nazwa parametru)

- przycisk [UP] powoduje przejscie do nastepnego, [DOWN] do poprzedniego parametru
(np.: <> <> <-> itd., zbiorcza liste parametréw konfiguracyjnych zawiera Tabela 10)

- w celu zmiany wartosci biezacego parametru krétko wcisng¢ przycisk [SET] (miganie w trybie edycji)

- przyciskami [UP] lub [DOWN] dokona¢ zmiany wartosci edytowanego parametru

- zmieniong wartosci parametru zatwierdzi¢ przyciskiem [SET] lub anulowa¢ przyciskami [UP]i [DOWN]
(jednoczesne, krotkie wcisniecie) - ponowne wcisniecie [UP]i [DOWN] powoduje powrdt do menu
gtéwnego konfiguracji (poziom wyzej)

- wyjscie z konfiguracji: dtugie wcisniecie klawiszy [UP]i [DOWN] lub odczekanie ok. 2 min

2. Poprzez port RS485 lub PRG (programator AR956/955) i program komputerowy ARSOFT-CFG (rozdziat 14):
- podtaczy¢ przyrzad do portu komputera, uruchomic i skonfigurowac aplikacje ARSOFT-CFG
- po nawigzaniu pofaczenia w oknie programu wyswietlana jest biezaca warto$¢ mierzona
- ustawianie i podglad parametréw urzadzenia dostepne jest w oknie konfiguracji parametréw
- nowe wartosci parametréw musza by¢ zatwierdzone przyciskiem Zatwierdz zmiany
- biezaca konfiguracje mozna zapisa¢ do pliku lub ustawi¢ wartosciami odczytanymi z pliku

UWAGA: &

- przed odtaczeniem urzadzenia od komputera nalezy uzy¢ przycisku Odtqcz urzqdzenie (ARSOFT-CFG)
- w przypadku braku odpowiedzi:
- sprawdzi¢ w Opcjach programu konfiguracje portu oraz Adres MODBUS urzqdzenia
- upewnic sie czy sterowniki portu szeregowego w komputerze zostaty poprawnie zainstalowane dla
konwertera RS485 lub programatora AR956 (AR955)
- odtaczy¢ na kilka sekund i ponownie podtaczy¢ konwerter RS485 lub programator AR956 (AR955)
- wykonac restart komputera

W przypadku stwierdzenia rozbieznosci wskazan z rzeczywistg wartoscia sygnatu rzeczywistego mozliwe jest
dostrojenie wzmocnienia: parametrami 15: I8, 16: ENH, 17: XN, 18: BN,
W celu przywrdcenia ustawieri fabrycznych nalezy w momencie wiaczenia zasilania wcisna¢ przyciski [UP] i

[DOWN] do momentu pojawienia sie menu wprowadzania hasta (¥R, a nastepnie wprowadzi¢ kod NN .
Alternatywnie mozna uzy¢ pliku z domysing konfiguracja w programie ARSOFT-CFG.

UWAGA: &

Nie konfigurowac jednoczesnie przyrzadu z klawiatury i poprzez interfejs szeregowy (RS485 lub ztacze PRG).




Tabela 10. Zbiorcza lista parametréw konfiguracyjnych

pomiar 1

. P A Ustawienia
Parametr Zakres zmiennosci parametru i opis i
irmowe
OPCJE WYSWIETLANIA - podmenu ElEE
1: = kolor pomiaru 1 W3 = zielony, fd
(1) [
2: B kolor pomiaru 2 —
("
) = brak sygnalizacji alarmu zmiennym kolorem na wyswietlaczu (dotyczy
o tylko parametru 3: G - kolor wyswietlacza dla zataczonego alarmu, i
3: B kolor alarmowy widoczny podczas wyswietlania kanatu wyzwalajacego ten alarm )
4: (Y jasnosc swiecenia |+ | poziom jasnos¢ $wiecenia wyswietlacza (El= 100%) El
KONFIGURACJA WEJSCIA POMIAROWEGO - podmenu
Fio pomiar przeptywu i bilansu
cnkr licznik impulséw
_ enkoder inkrementalny (tryb pracy dodatkowo okresla
) .
5. PR jednostka enkodera, parametr 10: ) -
. =]
tryb pomiarowy dozownik (porcja ustawiana parametrem 22: )
FrES| pomiar czestotliwosci
en wyswietlanie zdalne
(A (poprzez interfejs RS485, protokét MODBUS-RTU, slave)
6: stata - S— i - ) -
- EEEER] il = {050
przeplywornierza [impy/] D! stata przeptywomierza 10 000 imp/1) DO
Y . RET stata enkodera (liczba impulséw jednego z wyjs¢ A lub B Se0n
7: stata enkodera - R enkodera, przypadajaca na jeden obrét) ELHH
L] litr
8: J.ednostka hektolitr a
objetosci przeptywu
metr szescienny
sekunda
- 4% H
9: [ jednostka czasu . minuta i
przeptywu
godzina
obroty / minute
10: jednostka . - -
dED stopnie (zakres 0.000-359,999 - PT
dla trybu enkodera phie ( ) 8
7] metry
11: czas oczekiwania Czas w sekundach po ktérym pomiar 1 zostanie wyzerowany B
naimpuls jesli nie wykryje impulsu na wejsciu pomiarowym IN1 =
12: czas nieczutoéci — | - EMEE | Czas w ktorym impulsy sa ignorowane (czas martwy) ne
filtracja drgan stykow [ms] konieczny w przypadku uzywania stykéw, kontaktronéw o=
13: ﬁItracja | (20 filtracja programowa dla pomiar 1 (czas odpowiedzi)
H brak kropki
14:FP13 ] rozdzielczo$¢ 0.1
pozycja kropki rozdzielczos¢ 0.01
rozdzielczos¢ 0.001
15: mnoznik (licznik) | (B (000 pomiar 1 zostanie pomnozony przez warto$¢ tego parametru [ ]
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16: dzielnik

) : . - omiar 1 zostanie podzielony przez wartos¢ tego parametru
(mianownik) pomiar 1 E P P ¥ P gop E
17: mnoznik (licznik) | (B (000 pomiar 2 zostanie pomnozony przez warto$¢ tego parametru [ ]
pomiar 2

18: ENH dzielnik — . A h iy

; ; ) o (000 omiar 2 zostanie podzielony przez warto$¢ tego parametru

(mianownik) pomiar 2 E P P ¥ P gop E
o, wartos¢ licznika/bilansu jest zapamietywana przy utracie
=Ixl . .
19: zapamietywanie zasilania
o : on
wartosci licznika/bilansu warto$¢ licznika/bilansu nie jest zapamietywana, utrata
el zasilania resetuje licznik/bilans
S - podmenu - rozdzia .
KONFIGURACJA WYJSCIA 1 (P1/SSR1) - pod EWH - rozdziat 12 (12.2)
[ g j C . e . . . . .
20.§ygnat sterujacy | - przeplyw, czestotliwo$¢ itp. (Pomiar 1), BB = bilans, licznik (Pomiar 2) Fio
dla wyjscia 1
= wylaczone, =tryb reczny, = charakterystyka odwrotna,

21: @ funkcja wyjscia 1 | EIf = charakterystyka bezposrednia , R (w pasmie) lub FEEH (poza aFF
pasmem) = ch-ka pasmowa (szeroko$¢ pasma okresla parametr 23: XEH)

22: FfM wartos¢ zadana

wyjscial, lub porcja w dotyczy wyjécia 1, zmiany w zakresie parametréw 24: [ + 25: (Il

trybie dozownika

23:FH histereza wyjscia 1, N histereza lub szerokos$¢ pasma (gdy funkcja wyjscia jako _

er -+ S (3) . 0
lub szeroko$¢ pasma charakterystyka pasmowa lub
24: @ limit dolny 1 limit dolny nastaw dla warto$ci zadanej 22: 3 - {3339

25: (I limit gérny 1

(3)

limit gérny nastaw dla wartosci zadanej 22:

KONFIGURACJA WYJSCIA 2 (P2/SSR2) - podmenu BB - rozdziat 12 (12.2)

26: BB sygnat sterujacy

= przeplyw, czestotliwos¢ itp. (Pomiar 1), =4

= bilans, licznik (Pomiar 2)

dla wyjscia 2 o
= wylaczone, =tryb reczny, = charakterystyka odwrotna,

27: @8N funkcja wyjscia 2 = charakterystyka bezposrednia , FERR (w pasmie) lub BEFH (poza
pasmem) = ch-ka pasmowa (szeroko$¢ pasma okresla parametr 29: IEH)

B5EEC] Je . R . . - -
5v§ljs'a2 wartos¢ zadana dotyczy wyjécia 2, zmiany w zakresie parametréw 30: [ - 31: [ {000
29:IFH histereza wyjscia 2, — histereza lub szerokos¢ pasma (gdy funkcja wyjscia jako -
lub szerokos¢ pasma B- 3) charakterystyka pasmowa lub P
30: @ limit dolny 2 limit dolny nastaw dla wartosci zadanej 27: E434

- 1333588

- I _—
31: [ limit g6rny 2 3) limit gérny nastaw dla wartosci zadanej 27: EEEEE]
KONFIGURACJA WYJSCIA ANALOGOWEGO - podmenu - rozdziat 12 (12.3)

. [4=] H
32.§ygnat sterujacy | przeplyw, czestotliwo$¢ itp. (Pomiar 1), B = bilans, licznik (Pomiar 2) Fio
dla wyjscia analogowego
33: [ rodzaj wyjscia w zaleznosci od kodu zaméwienia: dla wyjscia pradowego lub mA
analogowego maA, dla napieciowego lub SR vV Ic- (CW0)
34: K] funkcja wyjécia = wylaczone, = tryb reczny, = retransmisja pomiaru, = w33

analogowego

wyjscie sterujace, szczegétowy opis w rozdziale 12.3
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35: ZEWA wskazanie dolne
dla retransmisji

(gdy 34: o]-EE-))

poczatek skali wyjsciowej - dla wartosci sygnatu wyjsciowego
0/4mA lub 0/2V (parametr aktywny jedynie dla retransmisji
pomiaru - gdy 34: (¥ = )

36: R wskazanie gérne
dla retransmisji

(gdy 34: ¥0%] = A9

koniec skali wyjsciowe;j - dla wartosci sygnatu wyjsciowego
20mA lub 10V (parametr aktywny jedynie dla retransmisji

pomiaru - gdy 34: (¥ = 434

KONFIGURACJA WEJSCIA BINARNEGO BIN I TRYBU RECZNEGO - podmenu

dlaRS485 i zlacza PRG

wejscie BIN nieaktywne
37.[ R bt oc blokada klawiatury
funkcja wejscia binarnego
BIN, przycisku funkcyjnego | IGEE bezwarunkowy tryb reczny dla wyjécial (P1/SSR1)
(rozdziat 9.1) bezwarunkowy tryb reczny dla wyjscia 2 (P2/SSR2)
- bezwarunkowy tryb reczny dla wyjscia analogowego
L?J F zatrzymanie wskazan dla pomiaréw (funkcja HOLD)
SESF start / stop dozowania (tryb dozownika 5: HFFH = [I43)
38: @ okres impulsowania okres przetaczania stanu wyjs¢ 12 w trybie recznym s
39: fEEY wartos¢ zadana wartos’c’.sterujiq,c,a dla \{vyjﬁc’ w trybie recznym, dotyczy %
trybu recznego skok co 1% wszystkich wyjs¢ (1, 2 i analogowego), rozdziat 12.4
OPCJE DOSTEPU - podmenu 433
3\,0; Salzlge:;i/iﬁmian : bz blokad, Zn.'l: [l = blokada parame‘tru 22:’, : bl‘okada i P T
22 BT, 28: HEH 284N, = jednoczesna blokada zmian parametréw 22: i 28: 4N
41:EFA hasto dostepu B - EEEE] | hasto dostepu do menu konfiguracji parametréw [N
42: A ochrona konfi- oFF wejscie do menu konfiguracji nie jest chronione hastem
guracji hastem dostepu wejscie do menu konfiguracji jest chronione hastem dostepu o
OPCJE KOMUNIKACJI- podmenu
43: A adres MODBUS-RTU | I+ indywidualny adres urzadzenia w sieci RS485 (rozdziat 16) ]
44 B predkos¢ komunikadji | ggn ¢ o i/, B Kb/, IR Kbit/s, ETERI Kbit/s, BRI kbit/s Kbit/s

Uwagi: (1) - Pomiar 1 — wielkos$ci pochodne czasu tj. przeptyw, czestotliwos¢, predkos¢ obrotowa
(2) - Pomiar 2 - wielko$ci sumowane tj. bilans, licznik, kat, przesuniecie
(3) - dla pozycji kropki réwnej 1 (wartos¢ zalezna od potozenia kropki dziesietnej - parametr 14: EFT3)

10.1. MENU SZYBKIEGO DOSTEPU

W trybie pomiarowym (wyswietlania wartosci mierzonych) istnieje mozliwos¢ natychmiastowego dostepu do
niektérych parametréw konfiguracyjnych i funkgji bez koniecznosci wprowadzania hasta. Mozliwos¢ taka oferuje
szybkie menu, dostepne po wcisnieciu przycisku [SET]. Wybdr parametru oraz jego edycja odbywa sie w sposéb
analogiczny do opisanego wczes$niej (rozdziat 10).

Tabela 10.1. Kompletna lista elementéw dostepnych w menu szybkiej konfiguracji.

‘ Element | Opis
SEE wartos$¢ zadana 1(parametr 22: ), element opcjonalny - niedostepny gdy parametr 21: ¥ =
SEEC warto$¢ zadana 2 (parametr 28: 38, element opcjonalny - niedostepny gdy parametr 27: =
HSEE warto$¢ zadana trybu recznego (39: EER), element opcjonalny - dostepny dla wyj$é w trybie pracy recznej
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11. OPIS TRYBOW POMIAROWYCH URZADZENIA

Na wyswietlaczu LED prezentowane moga by¢ rézne pomiary. Wyswietlacz urzadzenia jest jednowierszowy zatem
wartosci sg przegladane za pomoca przyciskéw UP, DOWN. Aby zapewni¢ jak najwieksza prostote a zarazem
czytelnos¢ wprowadzono pojecia takie jak wyswietlacz 1, wyswietlacz 2, pomiar 1, pomiar 2. Wyswietlacz 1 jest
powiazany z pomiarem 1, a wyswietlacz 2 jest powigzany z pomiarem 2. Rozréznienie wspomaga mozliwosé
ustawienia réznych koloréw dla poszczegélnych wyswietlaczy (1: =l ,2: ). Ponadto gdy wartosci pomiaru 2
wykraczaja poza 5 cyfr pomiar 2 jest podzielony na 2 czesci, a skrajne cyfry migaja, sygnalizujac potrzebe
przewiniecia w celu odczytania poprawnego wyniku. W mniej znaczacej czesci bilansu miga pierwsza cyfra od
lewej, a w bardziej znaczacej czesci bilansu miga pierwsza cyfra od prawej strony.

Pomiar 1 to wielkosci pochodne czasu czyli przeptyw, czestotliwos¢, predkosé obrotowa, a Pomiar 2 to wielkosci
sumowane czyli bilans, licznik, kat, przesuniecie.

Tabela 11. Parametry uwzgledniane w danym trybie oraz wykorzystywany wyswietlacz i uzywane wejscia

Tryb pomiarowy ( 5: fFFH) Uwzgledniane parametry podmenu Nr wyswietlacza | Wejscia
W, pomiar przeptywu i bilansu | 6: FHEE , 8: R, o: AW, 11: [T, 1,2
12: I, 13: G, 14: B, 15: (1: TN 2: ) | INT,IN2
16: EN9H, 17: AR, 18: EOE, 19: IT¥MY
EETR, licznik impulsow 12: I, 14:EPA, 17: EFE, 18: FIE 2 (2: R IN1, IN2
Ench To: R =G | 7:EEA, 10: A, 11: A, 12: I, 1(1: B IN1
enkoder 13: @, 14:EF1, 15: ¥, 16:EN9,

inkrementalny | ;. o — EEA | 7:EEE, 10: D, 12: NCNEE, 14: KPS, 2 (2:1 1R INT(A),
17: G, 18: ENE IN2(B)

10: R =0 7: R, 10: R, 12: I, 14:EPY, 2 (2: R IN1(A),

H,18 IN2(B)
@3, dozownik (22: FH - 6: N, o: VR, 12: I, 13: G, 2 (1: ) IN1, IN2
okresla wielkos¢ porcji) 14:EPH, 17: A9, 18:ENW, 19: PP
&, pomiar czestotliwosci 11: A, 12: 1, 13: W, 14:FFY, 1(1: IN1

15: ¥, 16: FNOE

H3A , wyswietlanie zdalne

Tryb dozownika:

Dozowanie mozna zrealizowa¢ w dwojaki sposéb. Za pomoca trybu pomiaru przeptywu i bilansu lub trybu
dozownika. Dedykowany tryb dozownika 5: ffEH = umozliwia zliczanie catkowitej ilosci dozowanego
medium. Inaczej niz podczas dozowania w trybie pomiaru przeptywu i bilansu gdzie aby wykona¢ dozowanie
kolejnej porcji wymagany jest reset licznika za pomoca wejscia R. W trybie dozownika 5: = wielkos¢
porcji jest okreslana parametrem 22: I3l (warto$¢ zadana 1) a wejscie S pracuje monostabilnie, co umozliwia
podigczenie monostabilnego przetacznika. Pojedyncze wcisniecie przetacznika wyzwala/wznawia lub zatrzymuje
dozowanie (START/STOP dozowania — wH/wyt P1/SSR1). Po odmierzeniu zadanej porcji wyjscie 1 (P1/SSR1) zostaje
wylaczone. Zmienia sie rowniez funkcja diody S, ktéra swieci Swiattem ciggtym sygnalizujac ciagte zezwolenie na
zliczanie. Nie odwzorowuje natomiast stanu wejscia S, jak w przypadku innych trybéw. Ponadto w dedykowanym
trybie dozownika, wyjsciem sterujacym jest tylko wyjscie P1/SSR1 a konfiguracja parametréw w menu ENIE nie
ma wptywu na jego prace.

Tryb obstugi enkodera inkrementalnego:

W trybie obstugi enkodera inkrementalnego 5: fFEH = bardzo wazne jest ustawienie poprawnej jednostki
(parametr 10: (). Od jednostki zalezy bowiem co bedzie mierzone, na ktérym wyswietlaczu wy$wietlane oraz
jakie parametry beda uwzgledniane (Tabela 11). Dla duzych czestotliwosci zaleca sie uzycie enkoderéw z wyjsciem
NPN, gdyz dla takiego typu wyjs¢ obstugiwana jest wigksza czestotliwo$¢, maks. 100kHz (rozdziat 5).

Poprzez statg enkodera rozumiana jest ilo$¢ naciec (kresek) na tarczy, lub ilos¢ okreséw z jednego wyjscia (A lub B)
przypadajacych na jeden obrét. Do poprawnej pracy nalezy podiaczy¢ dwa wyjscia enkodera Ai B.

Sygnaty prostokatne z wyjs¢ enkodera powinny by¢ przesuniete wzgledem siebie o 90°.
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11.1. INFORMACJE DODATKOWE DOTYCZACE KONFIGURACJI WEJSC

- W przypadku blednej konfiguracji parametru 12: Il Czas nieczutosci wskazania beda przyjmowac nieprawidtowe
wartosci. Parametr ten nalezy ustawic¢ na podstawie maksymalnej czestotliwosci oraz wspoétczynnika wypehienia
sygnatu wyjsciowego przepltywomierza. Jesli producent czujnika nie podaje wspotczynnika wypetnienia impulsu,
mozna przyjac¢ 10% okresu maksymalnej czestotliwosci na wyjsciu przeptywomierza i sprawdzi¢ poprawnosc
pomiaru dobierajac wartos¢ parametru eksperymentalnie. Maksymalng czestotliwos$¢ impulséw mozna wyliczy¢ na
podstawie zakresu pomiarowego oraz statej przeptywomierza. Poprawny dobér parametru 12: ITSlif] Czas
nieczufosci jest kluczowy dla uzyskania poprawnego pomiaru i stabilnosci wartoéci mierzonej. Konieczne jest
ustawienie niezerowej wartoséci parametru gdy uzywany przeptywomierz ma wyjscie stykowe.

-Wymagana ilos¢ impulséw do miarodajnego pomiaru przeptywu, czestotliwosci lub predkosci obrotowej wynosi:
4*stopien filtracji lub 60*stopien filtracji - dla czestotliwosci powyzej 100Hz.

- Urzadzenie nie wspédtpracuje z czujnikami posiadajacymi wyjscie komplementarne NPN-PNP (push-pull) lub
wewnetrzny rezystor podciagajacy. W takim przypadku potrzebna jest konwersja sygnatéw, np. poprzez szeregowe
wigczenie szybkiej diody pétprzewodnikowej pomiedzy wyjscie przeptywomierza a wejscie impulsowe lub
obnizenie napiecia zasilania przeptywomierza do12V. Podtaczenia takie nalezy zleci¢ osobie wykwalifikowanej.

- Nie nalezy podtaczac rezystora podciggajacego wyjscie przeptywomierza do plusa zasilania dla przeptywomierzy
z wyjsciem otwarty kolektor (OC) typu NPN.

- W trybie pomiarowym 5: I = @3] Pomiar czestotliwosci jednostka jest Hz. Dla pozostatych trybéw pracy jednostki
s konfigurowalne przez uzytkownika. Dodatkowo mozna uzy¢ operacji matematycznych do wprowadzenia wiasnej

jednostki (parametry 15: ¥, 16: N9, 17: G0, 18: ENS )

12. KONFIGURACJA PRACY WYJSC

Programowalna architektura przyrzadu umozliwia jego zastosowanie w bardzo wielu dziedzinach i aplikacjach.
Przed rozpoczeciem pracy urzadzenia nalezy ustawi¢ parametry do indywidualnych potrzeb (rozdziat 10).
Szczegdtowy opis konfiguracji pracy wyjs¢ zawarty jest w rozdziatach 12.1 + 12.4. DomysIna (fabryczna)
konfiguracja jest nastepujaca: wyjscie 1, 2 wytgczone, wyjscie analogowe wytaczone (Tabela 10, kolumna
Ustawienia firmowe). Tryb dozownika wspdtpracuje jedynie z pierwszym wyjsciem P1/SSR1.

12.1. ZMIANA WARTOSCI ZADANYCH DLA WYJSC

Najprostszym sposobem zmiany wartosci zadanej dla wyjs¢ 1, 2 ( parametr 22: I3, parametr 28: B8 lub
parametr 39: gdy wyjscia pracuja w trybie recznym) jest uzycie szybkiego menu (rozdziat 10.1).
Alternatywnie zmiana kazdej wartosci zadanej dostepna jest w trybie konfiguracji parametréw (metodami
opisanymi w rozdziale 10).

12.2. RODZAJE CHARAKTERYSTYK WYJSCIOWYCH

Rodzaj pracy kazdego z wyjé¢ programuje sie parametrami 21: oraz 27: @M, rozdziat 10, Tabela 10.

a) podstawowe charakterystyki pracy wyjs¢

. Histereza
a.1) wyjscie EE,
zalgczone = <
| Fun 8 = (charakterystyka odwrotna)
A | 4
wylaczone : >
wartos¢ mierzona
a.2) wyjscie |
SAHETONE |
Y | A
| [F¥EN, (¥EYS = EWEE (charakterystyka bezposrednia)
wylaczane

>
wartoéé¢ zadana wartosc mierzona

[SEE MoEL )
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b) dodatkowe charakterystyki pracy wyjs¢
Histereza

b.1)  wyjscie & I,

zalaczone |

=

vy [N, = (wyjscie zataczone w pasmie wokot HES, HI¥9)
- szerokos¢ pasma ustala histereza HY (MHYC

wartos¢ mierzona

wylgczone

b.2) wyjscie 4

zalgczone  —

Y

elFun — (wyjscie wytaczone w pasmie wokot I, HI¥E
szeroko$¢ pasma ustala histereza EEN, BFH

wylaczone

wartoic zadana ~ Wartos¢mierzona

HI, H9E

12.3. WYJSCIE ANALOGOWE

Standard sygnatu wyjsciowego ustala parametr 33: i (rozdziat 10, Tabela 10). Wyjscie analogowe moze
pracowac w jednym z nastepujacych trybow: retransmisji pomiaru (parametr 34: = ), trybie recznym
(34: = ) oraz jako automatyczne wyjécie sterujace (34: = ).

W trybie retransmisji wybranego pomiaru (32: BB ) sygnat wyjsciowy jest proporcjonalny do sygnatu
mierzonego w zakresie ustawionym przez parametry 35: G i 36: (np. OmA dla wartosci mierzonej 0 gdy
=0, 20mA dla 100 gdy =100 i odpowiednio 10mA dla potowy zakresu tj. 50).

Praca reczna (rozdziat 12.4) umozliwia ptynng zmiane sygnatu wyjsciowego w zakresie 0 + 100% ze skokiem 1% i
wartoscia poczatkowa réwng ostatniej wartosci w trybie automatycznym (retransmisji pomiaru lub alarmowym).

W trybie wyjscia sterujacego (34: =) parametry alarmu oraz petnione funkcje s identyczne jak dla
wyjscia 1 (powtarzanie stanu wyjscia P1/SSR1). Sygnat na wyjsciu analogowym przyjmuje wartosci kraricowe
(wartos¢ dolna lub gérna, np. OmA lub 20mA) bez wartosci posrednich, co moze by¢ wykorzystane do zataczania
np. przekaznika SSR.

12.4. FUNKCJA STEROWANIA RECZNEGO | ZDALNEGO

Tryb reczny pozwala zadawac wartos¢ sygnatu wyjsciowego w catym zakresie jego zmiennosci (0 + 100% )
umozliwiajac tym samym prace w otwartej petli regulacji (brak automatycznego sprzezenia pomiedzy wielkoscia
mierzong a sygnatem wyjsciowym). Praca reczna dostepna jest indywidualnie dla kazdego z wyj$¢ urzadzenia i
programowana jest parametrami 21: ¥, 27: @ oraz 34: [@M¥ rozdziat 10, Tabela 10. Dodatkowo wyjécia
mozna skonfigurowac do szybkiego (bezwarunkowego) trybu recznego kontrolowanego przez:

- wejscie binarne BIN , programujac odpowiednio parametr 37: (rozdziat 9.1),

W przypadku wyjs¢ dwustanowych (1, 2) zmiana sygnatu wyjsciowego polega na zadawaniu wspétczynnika
wypetnienia (parametrem 39: IR ) z okresem impulsowania zdefiniowanym przez parametr 38: @4 . Wartos¢
zadana trybu recznego 39: fHH3 = 0 oznacza wyjscie stale wytaczone, wartos¢ 100 wyjscie stale zataczone.
Wartos¢ ta mozna zadawac uzywajac szybkiego menu (rozdziat 10.1) oraz alternatywnie w trybie konfiguracji
parametréw (z klawiatury foliowej przyrzadu lub zdalnie za pomoca portu szeregowego RS5485 lub PRG,
rozdziaty 10,14 + 16).
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13. SYGNALIZACJA KOMUNIKATOW | BLEDOW

a) btedy pomiarowe:
Kod Mozliwe przyczyny biedu
[ - przekroczenie zakresu pomiarowego od géry (il ) lub od dotu (R )
b) komunikaty i btedy chwilowe (jednokrotne oraz cykliczne):
Kod Opis komunikatu
CodE tryb wprowadzania hasta dostepu do parametréw konfiguracyjnych, rozdziat 10
Err wprowadzono bfedne hasto dostepu
ConF wejscie w menu konfiguracji parametréw
/ blokada klawiatury wiaczona/wytaczona, rozdziat 9.1
/ bezwarunkowy tryb reczny wiaczony/wytaczony, rozdziat 9.1
hdoFHRol d zatrzymanie wskazan wyswietlacza dla pomiaréw (funkcja HOLD) , rozdziat 9.1
SALE] zapis firmowych wartosci parametréw (rozdziat 10)

14. PODLACZANIE DO KOMPUTERA I DOSTEPNE OPROGRAMOWANIE

Podtaczenie przyrzadu do komputera moze by¢ przydatne (lub konieczne) w nastepujacych sytuacjach:

- zdalny monitoring i rejestracja aktualnych danych pomiarowych oraz kontrola procesu (stanu wy;js¢)

- szybka konfiguracja parametréw, w tym réwniez kopiowanie ustawien na inne urzadzenia tego samego typu

W celu nawigzania komunikacji na duze odlegtosci nalezy zestawi¢ potaczenie w standardzie RS485 z portem dostepnym
w komputerze (bezposrednio lub za pomoca konwertera RS485), zgodnie z opisem z rozdziatu 15. Ponadto przyrzady
standardowo wyposazone sg w port PRG umozliwiajacy potaczenie zkomputerem za pomocg programatora AR956/955
(bez separacji galwanicznej, dlugosc kabla =1,2m). Zaréwno programator jak i konwerter RS485 wymagaja
zainstalowania w komputerze dostarczonych sterownikéw portu szeregowego. Komunikacja z urzadzeniami odbywa sie
zwykorzystaniem protokotu zgodnego z MODBUS-RTU (rozdziat 16). Dostepne sa nastepujace aplikacje (na ptycie CD
w zestawie z programatorem AR956/955 lub do pobrania z internetu www.apar.pl w zaktadce Pobierz,

dla systeméw operacyjnych Windows Vista/7/8/10):

Nazwa Opis programu

- wyswietlanie aktualnych danych pomiarowych z podtaczonego urzadzenia

- konfiguracja rodzaju wejscia pomiarowego, zakresu wskazan, opcji alarmoéw, wyswietlania,

ARSOFT-CFG komunikacji, dostepu, itp. (rozdziat 10)

(bezptatny) - tworzenie na dysku pliku z rozszerzeniem ,cfg” zawierajacego aktualng konfiguracje
parametréw w celu ponownego wykorzystania (powielanie konfiguracji)

- program wymaga komunikacji z urzagdzeniem poprzez port RS485 lub PRG (AR956/955)

Szczegotowe opisy w/w aplikacji znajduja sie w folderach instalacyjnych.

owaca: /1

Przed nawigzaniem potaczenia nalezy upewnic sig, ze adres MODBUS urzadzenia (parametr 43: EEEH ) oraz

predkos¢ transmisji (parametr 44: B ) s3 jednakowe z ustawieniami programu komputerowego. Ponadto ustawic¢
w opcjach programu numer uzywanego portu szeregowego COM (dla konwertera RS485 lub programatora
AR956/955, jest to numer nadany przez system operacyjny w trakcie instalacji sterownikéw).
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15. INTERFEJS KOMUNIKACYJNY RS485 (wg EIA RS-485)

Specyfikacja montazowa dla interfejsu RS485 jest nastepujaca:
- maksymalna dtugos¢ kabla - 1 km (przestrzegac zalecernn montazowych, rozdziat 2, podpunkty b, ¢, d
- maksymalna ilo$¢ urzadzer w linii RS485 = 30, dla powiekszenia ilosci nalezy stosowac wzmacniacze RS485/RS485
- rezystory terminacyjne i polaryzujace gdy MASTER jest na poczatku linii (Rys.15):
- na poczatku linii - 2 x 820Q do masy i +5V MASTER-a oraz 150Q miedzy liniami
- na koncu linii - 150Q pomiedzy liniami
- rezystory terminacyjne i polaryzujace gdy MASTER jest w $rodku linii:
- przy konwerterze -2 x 820Q), do masy i +5V konwertera
- na obu koncach linii - po 150Q miedzy liniami
Urzadzenia réznych producentéw tworzace sie¢ RS485 (np. konwertery RS485/USB) moga mie¢ wbudowane
rezystory polaryzujace oraz terminujace i wtedy nie ma koniecznosci stosowania zewnetrznych elementéw.

+R5485 1200y o e RS

MASTER -R5485 2EL L= Rs SLAVE 1
(urzadzenie 2x8200 I : (np. AR594)
nadrzedne, GND :I GND
np. komputer) T3V !

1500 Y

RS SLAVE n<30
(np. AR715)

Rys.15. Schemat pogladowy sieci RS485 GND

16. PROTOKOt TRANSMISJI SZEREGOWEJ MODBUS-RTU (SLAVE)

Format znaku
Dostepne funkcje

: 8 bitdw, 1 bit stopu, bez bitu parzystosci
:READ-3lub 4, WRITE-6

Tabela 16.1. Format ramki zadania dla funkcji READ (dtugosc¢ ramki - 8 Bajtow):

adres funkcja adres rejestru do odczytu: | ilos¢ rejestrow do odczytu: suma kontrolna CRC
urzadzenia |4lub3 0 + 75 (0x004B) 1 + 76 (0x004C)
1 bajt 1 bajt 2 bajty (HB-LB) 2 bajty (HB-LB) 2 bajty (LB-HB)

Przyktad 16.1. Odczyt rejestru o adresie 0: 0x01 - 0x04 - 0x0000 - 0x0001 - 0x31CA

Tabela 16.2. Format ramki zadania dla funkcji WRITE (dtugos¢ ramki - 8 Bajtow):

adres . adres rejestru do zapisu: | warto$¢ rejestru do zapisu
urzadzenia funkcja 6 0+ 75 (0x004B) suma kontrolna CRC
1 bajt 1 bajt 2 bajty (HB-LB) 2 bajty (HB-LB) 2 bajty (LB-HB)

Przyktad 16.2. Zapis rejestru o adresie 10 (OxA) wartoscig 0: 0x01 - 0x06 - 0xO00A - 0x0000 - 0xA9C8

Tabela 16.3. Format ramki odpowiedzi dla funkcji READ (minimalna dtugosc¢ ramki - 7 Bajtow):

adres funkcja ilos¢ bajtow w polu dane, o
urzadzenia | 4lub 3 (maks. 76*2=152 bajtéw) pole danych - warto$¢ rejestru | suma kontrolna CRC
1 bajt 1 bajt 1 bajt 2 + 140 bajtéw (HB-LB) 2 bajty (LB-HB)
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Przyktad 16.3. Ramka odpowiedzi dla wartos¢ rejestru réwnej 0: 0x01 - 0x04 - 0x02 - 0x0000 - 0xB930

Tabela 16.4. Format ramki odpowiedzi dla funkcji WRITE (dtugos¢ ramki - 8 Bajtow):

kopia ramki zadania dla funkcji WRITE (Tabela 16.2)

Tabela 16.5. Odpowiedz szczegdlna (btedy: pole funkcja = 0x84 lub 0x83 gdy byta funkcja READ oraz 0x86 gdy

byta funkcja WRITE):
Kod btedu (HB-LB w polu danych) | Opis btedu
0x0001 nieistniejacy adres rejestru
0x0002 btedna warto$¢ rejestru do zapisu
0x0003 niewtasciwy numer funkgji

Przyktad 16.5. Ramka btedu dla nieistniejacego adresu rejestru do odczytu:
0x01 - 0x84 - 0x02 - 0x0001 -0x5130

Tabela 16.6. Mapa rejestrow dla protokotu MODBUS-RTU

Adres rejestru Wartos¢ Opis rejestru oraz typ dostepu
HEX (DEC) (HEX lub DEC) (R-rejestr tylko do odczytu, R/W-do odczytu i zapisu)

0x00 (0) 0 nie uzywany lub zarezerwowany R
0x01 (1) 715 identyfikator typu urzadzenia R
0x02 (2) 10 +999 wersja oprogramowania (firmware) przyrzadu R
0x03 (3) + 0x05 (5) 0 nie uzywany lub zarezerwowany R
0x06 (6) 0+7 aktualny stan wyjs¢ 1, 2: bity 0, 1, bit=1 oznacza wyjscie zataczone R
0x07 (7) 0+ 20000 aktualny stan wyjscia analogowego (0 + 20000 pA lub 0 + 10000 mV) R
0x08 (8) 0 nie uzywany lub zarezerwowany R
0x09 (9) + 0x0A (10) -19999 + 99999 | wartos¢ do wyswietlania zdalnego (gdy parametr EFRFEH = 31 (1) R/W
0xO0B (11) + 0x0C (12) -19999 + 99999 | pomiar 1 — warto$¢ mierzona przeptywu, czestotliwosci itp. R
0x0D (13) + OxOE (14) _1199999999999999999; pomiar 2 — warto$¢ mierzona bilansu, licznika itp. R
O0xOF (15) + 0x10 (16) -19999 + 99999 | wartos¢ minimalna pomiar 1
0x11(17) + 0x12 (18) -19999 + 99999 | wartos¢ maksymalna pomiar 1
0x13 (19) + 0x1D (29) 0 nie uzywany lub zarezerwowany
Parametry konfiguracyjne (rozdziat 10)
Ox1E (30) 0+3 parametr 1: 3l kolor wyswietlacza dla pomiaru 1 (przeptyw itp.) R/W
Ox1F (31) 0+3 parametr 2: A kolor wyswietlacza dla pomiaru 2 (bilans itp.) R/W
0x20 (32) 0+4 parametr 3: [ kolor wyswietlacza dla alarméw R/W
0x21 (33) 1+3 parametr 4: [l jasnos¢ $wiecenia wyswietlacza R/W
0x22 (34) 0+5 parametr 5: fFEH tryb pomiarowy R/W
0x23 (35) + 0x24 (36) 0-+99999 parametr 6: @] stata przeptywomierza (0 = 10000.0) R/W
0x25 (37) + 0x26 (38) 172000 parametr 7: @3l stata enkodera R/W
0x27 (39) 0+2 parametr 8: (@I jednostka objetosci przeptywu R/W
0x28 (40) 0+2 parametr 9: [ jednostka czasu przeptywu R/W
0x29 (41) 0+2 parametr 10: @8 jednostka dla trybu enkodera R/W
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0x2A (42) 1+300 parametr 11: @33 czas oczekiwania na impuls R/W
0x2B (43) 0+ 5000 parametr 12: Il czas nieczutosci - filtracja drgan stykéw R/W
0x2C (44) 1+20 parametr 13: @ filtracja programowa dla pomiar 1 (czas odpowiedzi) R/W
0x2D (45) 0+3 parametr 14: pozycja kropki R/W
0x2E (46) 1+ 1000 parametr 15: ¥ mnoznik (licznik) pomiar 1 R/W
Ox2F (47) 1+1000 parametr 16: EN¥H dzielnik (mianownik) pomiar 1 R/W
0x30 (48) 1+1000 parametr 17: {3 mnoznik (licznik) pomiar 2 R/W
0x31 (49) 1+ 1000 parametr 18: EI¥H dzielnik (mianownik) pomiar 2 R/W
0x32 (50) 0+1 parametr 19: R zapamietywanie licznika/bilansu R/W
0x32 (51) 0 nie uzywany lub zarezerwowany R

0x34 (52) 01 parametr 20: BEH sygnat sterujacy dla wyjscia 1 R/W
0x35 (53) 0+5 parametr 21: @0 funkcja (charakterystyka) wyjscia 1 R/W
0x36 (54) + 0x37 (55) | -19999 +99999 | parametr 22: wartos$¢ zadana 1 R/W
0x38 (56) 0--20000 parametr 23: histereza wyjscia 1, lub szeroko$¢ pasma R/W
0x39 (57) + 0x3A (58) | -19999 +99999 | parametr 24: W limit dolny wartosci zadanej wyjscia 1 R/W
0x3B (59) + 0x3C (60) | -19999 +99999 | parametr 25: limit gérny wartosci zadanej wyjscia 1 R/W
0x3D (61) 0+1 parametr 26: B sygnat sterujacy dla wyjscia 2 R/IW
0x3E (62) 0+5 parametr 27: @8 funkcja (charakterystyka) wyjscia 2 R/W
0x3F (63) + 0x40 (64) -19999 + 99999 | parametr 28: warto$¢ zadana 2 R/W
0x41 (65) 0+ 20000 parametr 29: istereza wyjscia 2, lub szeroko$¢ pasma R/W
0x42 (66) + 0x43 (67) | -19999 + 99999 | parametr 30: B limit dolny wartosci zadanej wyjscia 2 R/W
0x44 (68) + 0x45 (69) -19999 + 99999 | parametr 31: limit gérny wartosci zadanej wyjscia 2 R/W
0x46 (70) 0+1 parametr 32: B sygnat sterujacy dla wyjscia analogowego R/W
0x47 (71) 01 parametr 33: G[¥EId rodzaj wyjscia analogowego R/W
0x48 (72) 0+3 parametr 34: @ funkcja wyjécia analogowego R/IW
0x49 (73) -19999 + 99999 | parametr 35: Kl wskazanie dolne dla retransmisji R/W
0x4A (74) -19999 + 99999 | parametr 36: wskazanie gorne dla retransmisji R/W
0x4B (75) 0+5 parametr 37: @M funkcja wejscia binarnego BIN R/W
0x4C (76) 3+360 parametr 38: @ okres przetaczania stanu wyjs¢ 1, 2 w trybie recznym [s] R/W
0x4D (77) 0100 parametr 39: warto$¢ zadana trybu recznego (wypetnienie) R/W
Ox4E (78) 0+3 parametr 40: (44 blokada zmian wartosci I3 , H43H R/W
0x4F (79) 0-+9999 parametr 41: @i hasto dostepu R/W
0x50 (80) 0+1 parametr 42: FZ@ ochrona konfiguracji hastem dostepu R/W
0x51(81) 1+247 parametr 43: adres MODBUS-RTU w sieci RS485 R/W
0x52 (82) 0+5 parametr 44: [ predkos¢ dla RS485 R/W

Uwagi: (1) - Zapis odbywa sie w ulotnej (nie podlegajacej zuzyciu) pamieci typu SRAM, pozostate parametry
zapisywane sg dodatkowo w pamieci trwatej (podlegajacej zuzyciu) typu FLASH pod warunkiem,

Ze nastapita zmiana ustawien.
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16.NOTATKI WLASNE
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