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VET1... i VFNC3...

* Zasilanie jednofazowe 200...240VAC.

* Moc silnika tréjfazowego 0,2...2,2kW (230V).

e Zgodne z normg IEC/EN 61800-3,

kat. C1 lub kat. G2 bez zewnetrznych filtrow.

« Dtawiki filtrujace (induktancja) do silnikdw
tréjfazowych w opcji dla VFNC3.

Str. 6-6

VFS15...

e Zasilanie tréjfazowe 380...500VAC.
* Moc silnika tréjfazowego 0,4...15kW (400V).
* Zgodne z norma IEC/EN 61800-3,

kat. C2 lub kat. C3 bez zewngtrznych filtrow.

* Wbudowany obwdd hamowania.

» Dtawiki filtrujace (induktancja) do silnikow
tréjfazowych w opcji.

* Rezystory hamowania (opcja).

LTI
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Str. 6-5

VLB3...
e Zasilanie trojfazowe 400...480VAC.
 Moc silnika tréjfazowego 0,4...30kW (400V)

¢ Zgodne z normg IEC/EN 61800-3,
kat. C1 lub kat. C2 bez zewnetrznych filtrow.

¢ Whudowany obwéd hamowania.

* Dtawiki filtrujace (induktancja) do silnikow
tréjfazowych w opcji.

* Rezystory hamowania (opcja).

e Modut USB i Wi-Fi do programowania parametrow.

Str. 6-7

VFPS1...
e Zasilanie tréjfazowe 380...480VAC.
* Moc silnika trojfazowego 18,5...630kW (400V).

* Zgodne z norma IEC/EN 61800-3,
kat. C2 lub kat. C3 bez zewngtrznych filtrow.
e Wbudowany obwdd hamowania do 220kW.
* Dtawiki filtrujace (induktancja) do silnikow
tréjfazowych w opcji.
* Rezystory hamowania (opcja).




NAPEDY DO ZMIANY PREDKO$CI OBROTOWEJ 6

B Wykonania jednofazowe do 2,2kW
i trojfazowe do 630kW.

B Funkcje specjalne do sterowania
pompami i wentylatorami
przy uzyciu regulatora PID.

B Ochrona ziemnozwarciowa.

B Whbudowany filtr EMC dla wszystkich
Wersji.

B Wybdr trybu kontroli silnika: V/f,
wektorowy, oszczedzanie energii.

B Programowalne funkcje wejsé
i wyj$¢ cyfrowych i analogowych.

wuim
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Opis

Napedy do zmiany predkosci obrotowe;

VE1

jednofazowe

L

VFNC3

jednofazowe

L
VLB3

tréjfazowe

VFS15

tréjfazowe

.Lovato

___electric

VFPS$1

tréjfazowe

Moc silnika tréjfazowego (kW)  obcigzenie normaine

0,75...37 (400V)

0,75...18,5 (400V)

obciazenie cigzkie

0.2..2,2 (240V)

0,2..2,2 (240V)

0,4..30 (400V)

0,4...15 (400V)

18,5...630 (400V)

Tryb sterowania

liniowy (staty moment obrotowy) V/f ° [ [ ] [ [

wektorowy bezczujnikowy — [} o [} [ )

automatyczne zwigkszanie momentu obrotowego [ [} ° [} [}

zmienny moment obrotowy (do pomp i wentylatoréw) [ ] [ J [ ] [ [

0szczedzanie energii [ [} ] o [}

wektorowy ze sprzezeniem zwrotnym — — [ ] — [ J
Maksymalna czestotliwo$¢ na wyjsciu 650Hz 400Hz 599Hz 500Hz 500Hz
Przeciazenie 150% przez 60s 150% przez 60s 150% przez 60s 150% przez 60s 120% przez 60s
Interfejs komunikacji RS485 1 1 1 1 2
Protokoty komunikacii Modbus-RTU, Modbus-RTU Modbus-RTU, Modbus-RTU, Modbus-RTU,

Modbus-ASClI ProfiNET, canOPEN, PROFIBUS PROFIBUS
Ethercat, ProfiBUS,
EthernetIP

Wejscia cyfrowe (wejscia oznaczone @ moga by¢ uzywane jako 5 4410 5 6+2 @ 6+1 0
analogowe lub jako cyfrowe)
Wyijécia cyfrowe 1 1 2 2 3
Wejscia analogowe (wejscia oznaczone @ moga by¢ uzywane jako 1 10 2 142 ©@ 2+10
analogowe lub jako cyfrowe)
Wyj$cia analogowe 1 1 1 1 2
Cykle czestotliwo$é/czas [ ] — [ ] — —
Whbudowany potencjometr [ ] [ — [ —
Autostrojenie — [ — ) [
Regulator PID [ ] [ J [ ] [ J [ J
Funkcja PID USPIENIE ° [ ] ° [ ] [ ]
Funkcja PID WZBUDZENIE ° — ° — —
Funkcja POZAR — — — — °
Potencjometr czgstotliwosci — [ [ ] [ [
Do silnikoéw 3 fazowych [ [ J ] [ ) [ )
Hamowanie DC — [ J [ ] [ J [ J
Zaprogramowane wartosci czestotliwosci 8 15 15 15 15
Funkcja do pomp i wentylatoréw [ [} ® [} [}
Automatyczne strojenie predkosci — [} o [} [ )
Wejscie czujnika PTC z silnika — — (] ° [ ]
Zatrzymanie bezpieczenstwa wedtug EN 1ISO 13849-1 kat. 3 — — opcja — [ ]




Napedy do zmiany predkoSci obrotowe;

Jednofazowe

Typ VE1 Kod le Moc silnika | 11086 | Masa Charakterystyka ogélna
zamowienia tréjfazowego | w VE1 jest bardzo kompaktowym napedem o wysokiej

przy 240VAC | opak. wydajnosci, posiadajacym kontrole momentu
Ty kW] [HP] |szt. |[ka] obrotowego V/f z mozliwoscia jego chwilowego
zwigkszenia oraz zaawansowane funkcje regulatora PID
Zasilanig jednofazowe 200...240VAG (50/60Hz). i kontrole sekwencyjna pracy. VE1 jest urzadzeniem
Wyjscie do silnika trojfazowego, maks. 240VAC. uniwersalnym, prostym w instalacji i programowaniu,
Whudowany filtr EMC, kat. G2. dzieki czemu moze znalezé zastosowanie w wielu
VE1 02 A240 1,8 02 025 |1 1,200 aplikacjach. Posiada cyfrowy wySwietlacz, ktory utatwia
VE1 04 A240 26 104 05 |1 1200 programowanie, ktére mozna réwniez wykonac zdalnie,
. - - . przy uzyciu portu RS485, natomiast regulacji predkosci

VE1 07 A240 43 075 1 1 1,200 mozna dokonywac przy uzyciu potencjometru na panelu
VE1 15 A240 7,5 15 2 1 1,800 przednim lub przez wybér predkosci zadanych, z ktérych
VE1 22 A240 105 |22 3 1 1,800 kazda posiada dedykowang rampe rozruchu

Wejscia cyfrowe pNp / 12VDC; dostgpne na zapytanie
wykonania z wejéciami pNp / 24VDC.

VET...

U VET1...

PROGRAMOWANIE KRZYWYCH V/F PRACY VE1

FUNKCJE SPECJALNE

posiada w pamigci 3 zdefiniowane krzywe V/f pracy
i1 krzywa, ktdra moze ustawié uzytkownik.

3 zdefiniowane krzywe V/f
| — zastosowanie ogélne

(V)%
100

B=10%, C=8%

pasy transmisyjne
i maszyny montazowe

125 50 650 Hz
(3.0) (60)

Il - wysoki poczatkowy moment obrotowy

(V)%
100

B=15%, C=10,5%

podno$niki, mtyny

@

c i kruszarki
50 650 Hz
(60)
Il = krzywa kwadratowa
V)%
100 B=25%, C=7,7%

pompy i wentylatory

1 2.5 50 650 Hz
30 (60)

ZWIEKSZANIE MOMENTU
przy wykorzystaniu zdefiniowanych krzywych mozna

zwigkszy¢ moment obrotowy, podnoszac 0 10% napigcia,

w celu przezwycigzenia bezwtadnos$ci obciazenia.

(V)%

1 Hz

25 50
(3.0) (60)
1 programowalna krzywa V/f
personalizowana krzywa przez ustawienie 4 punktow
napigcie/czgstotliwosc.
V)%
V4 (Vmax)

V3 (Vmid2)

V2 (Vmid1)

VA (Vmin) |-

Hz
F F2 R F4  650.00

Akcesoria

Kontrola sekwencyjna

Programowanie cykli czestotliwo$¢/czas (maksymalnie

8), kazdy z cykli charakteryzuje sig indywidualng

predkoscia silnika, kierunkiem obrotéw i czasem trwania

cyklu. Sekwencja moze by¢ wykonana

w réznych trybach:

- jeden cykl z zatrzymaniem silnika

- jeden cykl z pracujacym silnikiem na wybranej
predkosci

- powtarzane cykle bez przerwy.

Sekwencja moze zosta¢ przerwana w dowolnym

momencie.

F3

Regulator PID

Stosuije sie w aplikacjach (na przyktad pomp

czy wentylatoréw), gdzie czgstotliwo$¢ wyjsciowa

napedu musi zapewnic staty przeptyw czy ci$nienie.

Poprzez wejscie analogowe nastepuje odczyt wartosci

kontrolowanej zmiennej, a regulator PID na podstawie

sygnatu zwrotnego, ustawia predko$c¢ silnika,

tak by zblizy¢ sig do warto$ci zmiennej, ktéra zostata

zaprogramowana.

Regulator PID w VE1 zawiera réwniez funkcjg:

- u$pienia: jesli obliczona czestotliwos$¢ jest nizsza
niz ustawiony limit (predko$¢ obrotowa silnika
zbliza sig do minimalnej dopuszczanej wartosci,
naped nie jest wymagany), to silnik zostaje
zatrzymany w celu unikania strat energii.

- wzbudzenia: podczas fazy u$pienia, kiedy wyliczona
czestotliwo$¢ wzrasta powyzej wartosci ustawionej,
napgd wzbudza silnik do predkosci zadanej
bez koniecznosci recznego uruchamiania.

-------- Czestotliwo$¢ wyliczona przez PID
Czestotliwo$¢ generowana
Obie funkcje posiadaja czas op6znienia zadziatania,

by unika¢ niepotrzebnych cykli rozruchu i zatrzymania
silnika.

Hz
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i zatrzymania. VE1 moze by¢ wykorzystany w typowych
aplikacjach, takich jak: otwierane automatycznie drzwi,
maszyny montazowe, maszyny pakujace, przeno$niki
tasmowe oraz do kontroli pomp i wentylatoréw.

REGULACJA PREDKOSCI

Regulacje predkosci mozna uzyskac przez:
— wbudowany potencjometr

sygnat napieciowy: 0...10V

— sygnat pradowy: 4...20mA

8 ustalonych predkosci

— sygnaty przestane przez RS485.

WEJSCIA PORGRAMOWALNE
— 5 wielofunkcyjnych wejsé cyfrowych
— logika pNp 12VDC; 24VDC na zapytanie.

WYJSCIA PROGRAMOWALNE
— 1 programowalne przekaznikowe
— 1 analogowe 0...10V.

ZABEZPIECZENIA
— przeciazenie

— przepigcie

— napigcie minimalne

— zwarcie na wyjsciu

— ziemnozwarciowe

— przegrzanie

— ponowne uruchomienie po chwilowym zaniku napigcia
(z ustawiong liczba ponownych prob).

FUNKCJE SPECJALNE
— regulator PID (z funkcja u$pienia i wzbudzenia)

— kontrola sekwencyjna (cykle pracy)

— metoda kontroli silnika: staty moment obrotowy V/f,
zmienny moment obrotowy, programowalna krzywa
rozruchu i zatrzymania silnika (1 programowalna
przez uzytkownika)

— licznik godzin pracy silnika oraz catkowitego czasu
obecno$ci zasilania.

Charakterystyka robocza
— napigcie wejsciowe: jednofazowe, 200...240VAC
— napigcie wyjsciowe: tréjfazowe, 0...240VAC
— znamionowy prad roboczy le: 1,8...10,5A
— czestotliwosé sieci: 50/60Hz
— czestotliwo$¢ wyjsciowa: 0...650Hz
— przeciagzenie pradowe: 150% przez 60 sekund
— stopien ochrony: P20
— warunki otoczenia
e temperatura pracy: -10...+40°C
(50°C z wymuszong wentylacja lub z 20%
obnizeniem warto$ci znamionowej pradu
wyjéciowego)
* wysoko$¢ maksymalna n.p.m.: 1000m
* wilgotno$¢ wzgledna: 95%.

Certyfikaty i zgodnosci

Uzyskane certyfikaty: cULus.

Zgodne z normami: |[EC/EN 61800-5-1,

IEC 61800-3 1 kat. C2, IEC/EN 60721-3-3, UL508C,
CSA C22.4 nr 14.

Wymiary
5 str. 6-10

str.6-819
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__electric
Jednofazowe
I
Typ VFNC3 Kod le® |Mocsilnika | 11086 | Masa Charakterystyka ogélna
zamOwienia tréjfazowego | w VFNC3 jest niezawodnym napedem o ultrakompaktowej
przy 240VAC | opak. obudowie oraz wysokiej precyzji dziatania
A kW1 [HP1 lszt. |1k i niezawodnosci (ochrona uktadow drukowanych
[A] kW) [HP] |szt. |[kg] wedtug IEC/EN 60721-3-3). atwy i prosty w instalacji
Zasilanie jednofazowe 200...240VAC (50/60Hz). typ VENC3 wyposazony jest w wy$wietlacz oraz panel
Wyjscie do silnika tréjfazowego, maks. 240VAC. sterujacy z wbudowanym potencjometrem do regulacii
Wbudowany filtr EMC, kat. C1. predkosci i kontroli napedu i silnika. Wbudowany port
VENC3S 2002 PLW | 1,4 02 025 |1 1,100 RS485 pozwala na catkowicie zdalne sterowanie
VENC3S 2004 PLW |24 04 05 1 1.260 i kontrolg. Nadaje sie do prostych i niedrogich
- - - - zastosowan, np. przy wentylatorach, wentylatorach
VENC3S 2007 PLW | 4,2 075 1 1 1,348 wyciggowych, pasach transmisyjnych, réznego typu
VFNC3S 2015 PLW | 7,5 15 2 1 1,960 maszynach, myjniach samochodowych
VENC3S 2022 PLW | 10 29 3 1 1985 jak i w aplikacjach pomp i przepompowni. Bezczujnikowa
- : kontrola wektorowa w petli otwartej wraz
@ Przy temp. otoczenia do 50°C nie obniza sig warto$ci znamionowych. z podwyzszonym momentem obrotowym silnika nawet

przy minimalnej czestotliwosci roboczej zapewnia
najwyzszq jako$¢ dziatania.

v VENCS... REGULACJA PREDKOSCI
] Regulacje predkosci mozna uzyskac przez:
— wbudowany potencjometr
— potencjometr zewnetrzny: 1...10kQ
e - e—— — sygnat napigciowy: 0...10V
— sygnat pradowy: 4...20mA
— przez opcjonalny panel zdalny
— 15 ustalonych predkosci przez wejscia cyfrowe
— sygnaty przestane przez RS485.

WEJSCIA PROGRAMOWALNE

— wybieralna logika wej$é: pNp lub nPn

— 4 wejscia cyfrowe wielofunkcyjne

— 1 wejscie cyfrowe z mozliwoscig pracy jak analogowe.

Instalacja szeregowa Instalacja tradycyjna

‘ ; : WYJSCIA PROGRAMOWALNE
Wssggﬂﬂcejingpz%ds%rzvgn?elu z Z{i‘;gg’;’;ﬁ”{:fmi\g&lgej — 1 przekaznik wyj$ciowy z 1 zestykiem przefacznym
montazowej, moga byé napedami. — 1 potprzewodnikowe konfigurowalne jako analogowe

montowane bez koniecznosci 0-10V/4...20mA.

pozostawienia wolnej
przestrzeni migdzy
urzadzeniami.

ZABEZPIECZENIA
— przeciazenie pradowe i napieciowe
— zanik fazy wejSciowej
— zanik fazy wyjsciowej
— przeciazenie napedu
— przeciazenie silnika
— zwarcie na wyjsciu
— utyk silnika.

FUNKCJE SPECJALNE
— funkcja regulatora PID do pomp i wentylatoréw

— podwojny zestaw parametréw do sterowania dwoma
roznymi silnikami

— automatyczny restart i natychmiastowe strojenie
predkosci

— wybor 15 wartosci czgstotliwosci

— hamowanie obwodem DC

— metoda kontroli: staty moment obrotowy V/f,
wektorowa bezczujnikowa, zmienny moment
obrotowy.

— zataczanie obwodu DC przy rozruchu.

Charaklerystyka robocza
nap|ec|e we|smowe jednofazowe 200...240VAC

— napigcie wyjSciowe: < napigcie wejsciowe

— znamionowy prad roboczy: 1,4...10A

— czestotliwos¢ sieci: 50/60Hz

— czestotliwo$¢ wyjsciowa: 0,1...400Hz

— czestotliwo$¢é modulacyjna: 2...16kHz

— przeciazenie pradowe: 150% przez 60 sekund, 200%
przez 0,5 sekundy

— stopien ochrony: IP20

— warunki otoczenia
e temperatura pracy: -10...+60°C (50°C bez obnizania
wartos$ci znamionowych)
* wysoko$¢ maksymalna n.p.m.: 3000m (ze zmiang
warto$ci znamionowych)
* wilgotno$¢ wzgledna: 5...95% (bez kondensacii).

Certyfikaty i zgodnosci

Uzyskane certyfikaty: cULus, CSA.

Zgodne z normami: IEC/EN 61800-5-1,

IEC 61800-3 1, kat. C1, IEC/EN 60721-3-3, UL508C,
CSA C22.4 nr 14.

Akcesoria Wymiary
str.6-819 str. 6-10
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Trojfazowe
Typ VLB3 Kod le @ | Moc silnika llo§¢ | Masa Charakterystyka ogélna
zamoOwienia tréjfazowego w VLB3 jest napedem o kompaktowych wymiarach
przy 400VAC opak. i trojfazowym zasilaniu. Urzadzenia idealnie nadaja
z obciazeniem sig do zastosowania 0g6Inego, a w szczegélnosci, dzieki
cigzkim @ wykorzystaniu specjalnych funkciji (krzywa S, PID, kontrola

statego moementu obrotowego) do sterowania
podno$nikami czy wentylatorami i pompami. Urzadzenia

[A] [[kW] [HP] |szt. | [kg]

Zasilanie tréjfazowe 400...480VAC (50/60Hz). nie wymagaja dodatkowej przestrzeni wentylacyjnej,
Wyijscie do silnika trojfazowego, maks. 480VAC. dlatego mozna je montowac obok siebie. Interfejs
Wbudowany filtr EMC, kat. C1. uzytkownika opiera sie 0 whudowany wy$wietlacz
Whbudowany wy$wietlacz i interfejs RS485. i klawiature, dzigki ktorym uzytkownik ma intuicyjny
VLB30004A480 [13 [04 054 |1 [0850 (LB BID DETRTE e LG 2, TS
i oznaczonych kodem. Przy uzyciu komunikacji USB
VLB3 0007 A480 |24 (075 1 1 /1,100 lub Wi-Fi programowanie, monitoring i diagnostyka moga
VLB3 0015A480 (39 |15 2 1 1,380 by¢ wykonane z zastosowaniem komputera. Wyposazenie
napedu uzupetnia wbudowany interfejs komunikacji RS485
VLB3 0022 A480 |56 |22 3 1 |1.380 2 protokotami Modbus RTU i filtr EMC. Inny typ
VLB3 0040 A480 |95 |4 5 1 2,450 komunikaciji przy uzyciu dostgpnych modutéw VLBL... .
VLB3 0055 A480 |13 |55 75 1 2,450 REGULACJA PREDKOSCI
VLB3 0075 A480 |17 |75 10 1 3,950 Regulacje predkosci mozna uzyskac przez:
VLB30110A480 |233 |11 15 1 13,950 - Potinﬁlgm?trzewne;gﬂy 1%\}38"2 bieaun
VLB30150A480 |32 |15 20 |1 | 10,650 b pradow 0/4. 20mA (dwublegunowy)
VLB30185A480 |40 |185 25 1 10,650 — przyciski na klawiaturze
VLB30220A480 |47 |22 30 |1 |10gs0  _ Preezopcjonalny panelzdainy
— 15 ustalonych predkosci przez wejscia cyfrowe
VLB3 0300 A480 |66 |30 40 1 10,650 — regulator silnika
— sygnaty przestane przez RS485.
Charakterystyka robocza przy obciazeniu znamionowym WEJSCIAWYJSCIA PROGRAMOWALNE
Typ Prad le Moc silnika tréjfazowego — wybieralna logika wej./wyj.: pNp lub nPn
(1] przy 400VAC z obciazen. — 5 wejécé cyfrowych
znamionowym @ — 1 wyjscie cyfrowe, 1 wyj. przekaznikowe z 1 zest. C/O
VLB3 0004 A480 | 1,5A 0,75kW 1HP — 2 wej. analogowe prpgramowalne: napieciowe
-10...10VDC (dwubiegun.) lub pradowe 0/4...20mA
COM PLIANT VLB3 0007 A480 | 2,7A 1.5kW 2HP — 1 wyjécie analogowe programowalne: napieciowe
VLB3 0015 A480 | 4,5A 2,2kW 3HP 0...10VDC lub pradowe 0/4...20mA.
. ) o
st it ettt oanesint VB3 0022ME0 |64A_ AW GHP ZABEZPIECZENIA
W Klasie IE1 VLB3 0040 A480 | 10,9A 5,5kW 7,5HP — przeciazenie pradowe "
: — zwarcie na wyjsciu i zwarcie doziemne
VLB3 0055 A480 | 15A 7.5kW 10HP — nadnapigciowe i podnapigciowe oraz zanik fazy
VLB3 0075 A480 |19,6A 11kW 15HP — przeciazenie termiczne silnika (12C)
VLB3 0110 A480 | 27,1A 15KW 20HP : g(r:zhergigget:i;mriglz)gzlf iT?ei/Igt”cj?a hamowania
VLB3 0150 A480 | 36,9A 18,5kW 25HP — przekroczenie predko$ci i jej inwersja.
VLB3 0185 A480 | 46,1A 22kw 30HP FUNKCJE
VLB3 0220 A480 | 54,2A 30kW 40HP — kontrola predkosci lub momentu obrotowego
VLB3 0300 A480 | 76,1A 37kW 50HP — staty lub zmienny moment.obrotow.y i o
@ Praca w otoczeniu do 45°C bez obnizania warto$ci znamionowych. ~ kontrola wektorowa W petli Q?Wane] Iub zamknigte]
@ Obciazenie ciezkie: przeciazenie 150% przez 60s. — kontrola oszczgdzania energii ECO
Obcigzenie normalne: przeciazenie 120% przez 60s. - krzywa S
— szybkie wyszukiwanie predkosci
— dostgp do szyny DC
— hamowanie obwodem DC i zataczanie obwodu DC
. - - podczas rozruchu
Akcesoria do VLB3 Kod | Opis llo$¢ | Masa — wbudowany regulator PID z progami dla funkcji
zamowienia w uspienia i wzbudzenia
i . opak. — programowalne cykle czestotliwo$¢/czas
e szt. | [kg] — dedykowane do silnikéw asynchronicznych
d 4 -~ X ; lub ze statym magnesem
VLBX CO1 | wySwietlacz i klawiatura 1 (3] — \wybor roznych konfiguracji parametrow
N VLBX P01 | zestaw montazowy 1 (3] — menu uzytkownika (preferowane parametry)
D e @ VLBX €02 | modut komunikacji USB 1 |e - gk(ﬁé’l\slggg Gﬂ'ivgﬁigfgog?;? ZT)quue Off (STO) klasy SIL
VLBX CO01 VLBX C02 VLBX C03 | modut komunikacji Wi-Fi 1 (3] '
VLBX SM | modut wejéé bezpieczenstwa |1 | @ Charakterystyka robocza
— napigcie wejsciowe: trojfazowe 400...480VAC
) VLBX LO1 | modut canOPEN 1 0,209 — znamionowy prad roboczy le: 1,3...66A
E!’ VLBX L02 | modut ProfiBUS 1 0,209 = 0268{0{:!w0$§ sieci: _45---6f(3)Hz5 -
* - - czgstotliwosc¢ wyjsciowa: 0... z
VLBX L03 n(]Odf{ ProfiNET tani 1 0,209 — czestotliwo$¢ modulacyjna: 2...16kHz
(dostepny na zapytanie) — przeciazenie pradowe: 150% przez 60s; 200% przez 0,5s
VLBX L04 | modut Ethercat 1 0,209 — stopien ochrony: IP20
(dostepny na zapytanie) — warunki otoczenia }
VLBXLO5 | modut Ethernet IP 1 |0,209 PR G, oS (R0 Doz ATy
(dostepny na zapytanie) wartosci znamionowych)

* wysoko$¢ maksymalna n.p.m.: 3000m (ze zmiang,
warto$ci znamionowych)
* wilgotno$¢ wzgledna: 5...95% (bez kondensacji)
— montaz jeden obok drugiego
— wbudowany filtr EMC (EN61800-3), dtugo$¢é
przewod6w silnika: do 3m kat. C1; do 20m kat. C2
— klasa sprawnosci IE2 (EN50598-2).

Certyfikaty i zgodnosci

VLBXL... Uzyskane certyfikaty: cULus, GSA, EAC.

Zgodne z normami: EN61800-5-1, UL61800-5-1,
CSA22.2 nr 274

Akcesoria Wymiary
str. 6-81i9 str. 6-10 do 12 6.5

© Nalezy skontaktowaé sig z naszym Serwisem Klienta
(tel. 71 7979 010; email: info@LovatoElectric.pl).




Napedy do zmiany predkoSci obrotowej JLovato
Trojfazowe
I
Typ VFS15 Kod le® |Moc llos¢ | Masa Charakterystyka ogdlna
zamOwienia silnika @ w Dostgpna duza ilo$¢ funkcji oraz cechy konstrukcyjne
tréjfazowego opak. powoduja, ze napgd VFS15... mozna stosowa¢ w licznych
przy 400VAC sektorach przemystu i budownictwa. Precyzyjna konstrukcja
przedniego panelu sterujacego oraz menu konfiguracyjne
[Al__|[kW] [HP] |szt. |[k] zapewniaja fatwe i przyjazne dla uzytkownika uruchamianie

VFS$15...

Akcesoria
str.6-819

Zasilanie tréjfazowe 380...500VAC (50/60Hz) ©.
Wyjscie do silnika tréjfazowego, maks. 500VAC.
Whudowany filtr EMC, kat. C3.

VFS15 4004 PLW | 1,5 04 05 1 1,800
VFS$15 4007 PLW | 2,3 075 1 1 1,800
VFS15 4015 PLW | 41 16 2 1 1,800
VFS15 4022 PLW | 5,5 22 3 1 3,200
VF$15 4037 PLW | 9,5 4 5 1 3,200
VFS$15 4055 PLW | 143 |55 75 1 5,500
VFS$15 4075 PLW | 17 75 10 1 5,500
VFS15 4110 PLW | 27,7 |11 15 1 8,400
VFS15 4150 PLW | 33 15 20 1 8,400

Charakterystyka robocza przy obciazeniu znamionowym

Typ Prad Moc silnika tréjfazowego
(1] przy 400VAC z obcigzen.
znamionowym &
VFS15 4004 PLW | 2,1A 0,75kW 1HP
VFS15 4007 PLW | 3A 1,17kW 1,5HP
VFS15 4015 PLW | 5,4A 2,2kW 3HP

VFS15 4022 PLW | 6,9A 3kW 4HP

VFS15 4037 PLW | 11,1A 5,5kW 7,5HP
VFS15 4055 PLW | 17A 7,5kW 10HP
VFS15 4075 PLW | 23A 11kW 15HP
VFS15 4110 PLW | 31A 15kW 20HP

VFS15 4150 PLW | 38A 18,5kW 25HP

@ Przy temp. otoczenia do 50°C nie obniza sig warto$ci zamionowych.
@ Obciazenie cigzkie: przeciazenie 150% przez 60s.

Obciazenie normalne: przeciazenie 120% przez 60s.
© Dostepne na zapytanie wersje trojfazowe 200...240VAC.

Nalezy skontaktowact sig z naszym Serwisem Klienta

(tel. 71 7979 010; email: info@LovatoElectric.pl).

™, — VFS15...

Instalacja szeregowa
Wszystkie napedy,

w celu redukcji przestrzeni
montazowej, moga by¢
montowane bez koniecznosci
pozostawienia wolnej przestrzeni
migdzy urzadzeniami.

Instalacja tradycyjna
z zachowaniem wolnej
przestrzeni migdzy
napgdami.

Wymiary
& str. 6-12 13

i programowanie. Funkcja EASY pozwala na tworzenie
personalizowanego menu ztozonego z typowych
parametrow programowania dla danego typu aplikacji,
ktore szybko mozna przywotac, przyciskiem

na panelu przednim, w celu sprawdzenia lub modyfikacji.

REGULACJA PREDKOSCI

Regulacje predko$ci mozna uzyskac przez:

— wbudowany potencjometr

- potencjometr zewnetrzny: 1...10kQ

— sygnat napigciowy: 0...10V

— sygnat pradowy: 4...20mA

whbudowang klawiature

przez opcjonalny panel zdalny

15 ustalonych predko$ci przez wejscia cyfrowe
sygnaty przestane przez RS485

WEJSCIA PROGRAMOWALNE

— wybieralna logika wej$¢: pNp lub nPn

— 6 wejsc¢ cyfrowych wielofunkcyjnych

— 2 wejscia cyfrowe z mozliwo$cia pracy jak analogowe.

WYJSCIA PROGRAMOWALNE

— 2 wyjscia przekaznikowe (1 zestyk G/0 i 1 zestyk NO);
1 potprzewodnikowe; 1 analogowe 0...10VDC
lub 4...20mA.

ZABEZPIECZENIA

— przeciazenie pradowe i napigciowe

- zanik fazy wej$ciowej i wyjsciowej

— przeciazenie napedu, silnika i rezystora hamujacego
— przegrzanie napedu i nadmierny moment obrotowy
— zwarcie doziemne

FUNKCJE SPECJALNE

- funkcja regulatora PID do pomp i wentylatoréw

- podwaojny zestaw parametréw do sterowania dwoma
silnikami o réznych charakterystykach

— automatyczny restart i natychmiastowa regulacja
predkosci

— wybor 15 warto$ci czgstotliwosci

— dostep do szyny DC przy zasilaniu pradem statym

— obwod wstepnego tadowania kondensatoréw

- whudowany obwdd hamowania dynamicznego;

(opcja: zewnetrzny rezystor)

- sterowanie silnikiem: staty moment obrotowy V/f,
zmienny moment obrotowy, kontrola wektorowa
bezczujnikowa

— automatyczna kontrola i wspomaganie momentu
obrotowego silnika

— funkcja “MyFunction” pozwala na logiczne taczenie
miedzy sobg statusow napedu, wej$¢ i wyjs¢, w czasie,
w celu tworzenia bardziej ztozonych funkcji

— obwdd hamujacy DC

— autoregulacja

— potencjometr czestotliwo$ci (regulacja predkosci
2 zewnetrznymi przyciskami)

— szybkie wyszukiwanie zestawéw parametrow

- sekwencyjna kontrola rozruchu dla zestaw6w silnikéw

- funkcja USPIENIA: automatyczne zatrzymanie po ciagtej
pracy przy minimalnej czgstotliwosci

— zafaczanie obwodu DC przy rozruchu

- funkcja OVERRIDE (suma wej$¢ analogowych VIA-VIB).

Charakterystyka robocza
napiecie wejsciowe: tréjfazowe: 380...500VAC
napiecie wyjsciowe: < napiecie wejsciowe
znamionowy prad roboczy le: tréjfazowy: 1,5...38A
czgstotliwosc sieci: 50/60Hz
czgstotliwos¢ wyjsciowa: 0...500Hz
— czestotliwo$¢ modulacyjna: 2...16kHz
— przeciazenie pradowe przez 60 sekund: 120% obciazenie
normalne, 150% cigzkie obciazenie
— moment obrotowy dla niskich predko$ci: 200% 0,3Hz
- stopien ochrony: P20
— warunki otoczenia
« temperatura pracy: -10...+60°C (50°C bez obnizania
wartos$ci znamionowych)
* wysoko$¢ maksymalna n.p.m.: 1000m
* wilgotno$¢ wzgledna: 20...93% (bez kondensacii).

Certyfikaty i zgodnosci

Uzyskane certyfikaty: cULus, CSA.

Zgodne z normami: EN 50178, IEC/EN 61800-3, kat. G2
lub kat. 3, UL508C, CSA C22.4 nr 14.

S




Napedy do zmiany predkosci obrotowe;

.JLovato

e ___electric
Trojfazowe
Typ VFPS1 Kod le ® | Moc llos¢ | Masa Charakterystyka ogdlna
zamowienia silnika w VFPS1 jest napedem, ktéry posiada zaawansowany
tréjfazowego | opak. tryb zarzadzania oszczgdzaniem energia, kompaktowa,
przy 400VAC obudowe i kompletng game wykonan. Dodatkowo
dostepne sg nowe funkcje oprogramowania do nadzoru
[A] | [kW] [HP] |szt. |[kg] pomp i wentylatoréw. Wbudowany filtr EMC i dtawik

VFPS1...

Akcesoria

Zasilanie tréjfazowe 380...480VAC (50/60Hz) @
Wyjscie do silnika trojfazowego, maks. 480VAC.
Whudowany filtr EMC, kat. C3.

VFPS14185PLWP |41 [185 25 22,200

VFPS14220 PLWP |48 |22 30 23,700

VFPS14300PLWP |66 |30 40 32,500

VFPS14370 PLWP |79 |37 50 32,800

VFP$1 4550 PLWP | 116 | 55 75 54,000

VFPS1 4750 PLWP | 160 |75 100 54,000

1
1
1
1
VFPS14450 PLWP |94 |45 60 1 54,000
1
1
1

VFPS1 4900 PCWP |179 |90 125 100,000

VFPS14110K PCWP | 215 [110 150 |1 100,000

Zasilanie tréjfazowe 380...440VAC 50Hz/380...480VAC 60Hz.
Wyijscie do silnika tréjfazowego, maks. 440/480VAC.
Whbudowany filtr EMC (dla 2 kat. Srodowiskowej: kat. C3).

VFPS14132K PCWP | 259 132 200 |1 127,000
VFPS14160K PCWP | 314 |160 250 |1 138,000
VFPS14220K PCWP | 427 | 220 350 |1 161,000
VFPS1 4250K PCWP 481 |250 400 |1 194,000
VFPS1 4280K PCWP | 550 (280 450 |1 204,000
VFPS14315K PCWP |616 315 500 |1 204,000
VFPS1 4400K PCWP | 759 [400 600 |1 302,000
VFPS1 4500K PCWP | 941 |500 700 |1 320,000

VFPS1 4630K PCWP | 1181|630 1000 |1 462,000

© Przy temperaturze otoczenia do 50°C nie ma koniecznosci obnizania
warto$ci znamionowych. Nalezy skontaktowa¢ sig z naszym Serwisem
Klienta (tel. 71 7979 010; email: info@LovatoElectric.pl).

@ Dostepne na zamowienie wersje 240VAC, z wyjatkiem typu
VPS1 4110KPC WP.

o — VFPS1...

DC doskonale redukuja harmoniczne generowane przez
naped i ograniczaja prad wejsciowy do maksymalnej
warto$ci rownej 1.1 pradu wyjsciowego. Tryb szybkiego
ustawiania menu uzytkownika zawiera maksymalnie 32
parametry, ktére nalezy wybrac i ustawi¢ dla pojedynczej
aplikacii, blokujac dostep do pozostatych parametrow,
ktére moga by¢ ustawione w warto$ci domysinej.

REGULACJA PREDKOSCI
Regulacje predkos$ci mozna uzyskac przez:
— potencjometr zewnetrzny: 1...10kQ)

sygnat napieciowy: 0...10V lub -10 do +10V
sygnat pradowy: 4...20mA lub 0...20mA
wbudowang klawiature
przez opcjonalny panel zdalny

15 ustalonych predkosci przez wejscia cyfrowe
sygnaty przestane przez RS485.

WEJSCIA PROGRAMOWALNE

— wejscia w uktadzie pNp lub nPn

— 6 wejsc¢ cyfrowych wielofunkcyjnych

— 1 wejscie cyfrowe z mozliwoScia pracy jak analogowe.

WYJSCIA PROGRAMOWALNE
— 1 przekaznik wyjsciowy z 1 zestykiem przetacznym,
- 2 wyjscia potprzewodnikowe, gdzie jedno moze
pracowac jako impulsowe
— 2 analogowe konfigurowalne jako 0...10VDC
lub 0...20mA lub 4...20mA.

ZABEZPIECZENIA

— przeciazenie pradowe i napigciowe

— zwarcie na wyjsciu i zwarcie doziemne

przeciazenie napedu, silnika i rezystora hamujacego
przegrzanie napedu

utyk silnika

kontrola zbyt niskiego momentu obrotowego.

FUNKCJE SPECJALNE
— funkcja regulatora PID do pomp i wentylatoréw

— 2 zestawy parametrow do kontroli 2 rznych silnikow

- automatyczny restart i natychmiastowa regulacja
predkosci

— wybdr 15 wartosci czestotliwosci

— dostep do szyny DC przy zasilaniu pradem statym

— wbudowany dfawik DC do redukcji zawartosci
sktadowych harmonicznych na wejsciu

— whbudowany obw6d hamowania do 220kW (rezystor
zewnetrzny opcjonalnie)

— hamowanie obwodem DC / zataczanie obwodu DC przy
rozruchu

— metoda kontroli: staty moment obrotowy V/f,
zmienny moment obrotowy, wzmacniacz momentu
obrotowego z automatycznym rozruchem, kontrola
wektorowa bezczujnikowa, kontrola wektorowa w petli
zamknigtej

— autoregulacja

— potencjometr czestotliwosci (regulacja predkosci 2
zewnetrznymi przyciskami)

— funkcja USPIENIA: automatyczne zatrzymanie
po ciagtej pracy przy minimalnej czestotliwosci

— funkcja POZAR: podtrzymanie ustawionej predkosci
nawet w warunkach alarmu

— wbudowane wejscie czujnika PTC.

Charakterystyka robocza
napigcie wyjsciowe: < napigcie wejsciowe
znamionowy prad roboczy le: 41...1181A
czestotliwos¢ sieci: 50/60Hz +5%
czestotliwos$é wyjsciowa: 0,5...500Hz
czestotliwosé modulacyjna: 1...16kHz
przeciazenie pradowe: 120% przez 60 sekund,
135% przez 2 sekundy
— stopien ochrony: P20 (VFPS1 4185PL WP) i IPOO
dla pozostatych
— warunki otoczenia
* temperatura pracy: -10...+60°C (50°C bez obnizania
wartosci znamionowych)
* wysoko$¢ maksymalna n.p.m.: 1000m
bez konieczno$ci obnizania warto$ci znamionowych,
do 3000m z obnizeniem warto$ci znamionowych
* wilgotno$¢ wzgledna: 20...93% (bez kondensacii).

Certyfikaty i zgodnosci

Uzyskane certyfikaty: cULus, CSA.

Zgodne z normami: |[EC/EN 61800-5-1, IEC/EN 61800-3,
kat. C2 lub kat. C3, UL508C, CSA C22.4 nr 14.

Wymiary
& str. 6-13 i 14 6-7

str.6-819




Napedy do zmiany predkosSci obrotowe; JLovato

; ___electric
Akcesoria
I
Induktancja trojfazowa Kod le | Induk-| Moc @ llo¢ | Masa Charakterystyka ogdlna
zamowienia tancja w Tréjfazowa induktancja, typu IND..., moze by¢ podtaczona
opak. do napedow typu VENCS..., VFS15... i VFPST...
A H1 | kW t | [k W nastgpujacy sposob:
- [A] - [mH] | [kW] szt | [kl — na wejsciu napedu by zredukowac¢ harmoniczne,
Induktancja do napgddw typu VLBS... z pdzniejsza redukcja poboru pradu wejsciowego
VLBXL590  [50 [059 [22.30  [1 8350 napedu.
Induktancja do napedéw typu VF... — na wyjsciu napedu by ogranic;y@ piki napigcia
generowane przez naped do silnika lub w przypadku
IND2020 12 |1 0.75..4 1 1,850 kiedy mamy wigcej silnikéw potaczonych réwnolegle
IND2030 25 |06 |55..11 1 2,670 i sterowanych jednocze$nie przez ten sam naped.
IND3040 50 |02 15...22 1 7920 Induktancja moze by¢ uzywana na wejsciu napedow
: : posiadajacych zasilanie jednofazowe. By prawidtowo
IND4040 100|015 |30..45 1 14,410 dobraé induktancije, nalezy uwzgledni¢ zakres pradowy
IND4075 150 0,08 |55..75 1 21,680 le réwny lub wigkszy niz znamionowy prad napedu,
IND4090 3001]0,04 |90..110 1 27.000 do ktérego bedzie podtaczona. Induktancja tréjfazowa
VLBXL590 moze by¢ stosowana z napedami VLB3...
IND5060 400/ 0,03 |132..160 1 37,600 od 22kW do 30KW.
IND5080 600 0,02 |220...250 1 45,000
IND7070 800/ 0,016]280..315 |1 [62,000 Chamktotystyi fobocza typu IHD:..
- klasa:
@ W sprawie doboru filtrow dla wartosci powyzej 800A nalezy — prad: 12...800A
skontaktowac sig z naszym Serwisem Klienta (tel. 71 7979 010, — warunki otoczenia:

email: info@LovatoElectric.pl) « temperatura pracy: -25...+100°C

Charakterystyka robocza typu VLBX L...
— warunki otoczenia:

e temperatura pracy: -25...+55°C.
— stopien ochrony: IP00

Certyfikaty i zgodnosci
Zgodne z norma; IEC/EN 61558-1.
Rezystory hamowania Kod Moc |Wart. |Moc® |llos¢ | Masa Charakterystyka ogéina .
Zaméwienia rezyst. W Rezystory hampwgma moga byé pod_’rqczone do napgdu
opak. w celu pochfaniania energii powstatej podczas fazy

W] (] (kW] st | [ka] zatrzymania silnika

Rezystancja do napgdéw typu VLB3... Charakterystyka robocza

VLBX R390 100 390 0,4..0,75 | 1 0,260 - maksymalpe napiecie dopuszczalne: 1000V
— podtaczenie: przewodem 250mm dla ROF;
A VLBX R180 | 200 180 15..22 |1 0,630 bezposrednio do zaciskow rezystora ROPPE
W VLBX R047 | 200 47 4.55 1 0,500 — stopien ochrony: IP54 dla ROF; IP20 dla ROPPE.
& VLBX R027 | 200 27 75.11 |1 0,500 Certyfikaly i zgadnosci
VLBXRO18 | 800 |18 15 1 14200 Zgodne z normami: IEC/EN 60204-1, IEC/EN 60664-1.
VLBX R015 | 800 15 18,5..22 |1 4,200
VLBX RO0O7 | 1900 |7,5 30 1 9,500

Rezystancja do napgdow typu VF...
ROF20150 | 200 150 0,4..0,75 |1
ROF20100 | 200 100 15..22 |1
ROF35060 | 350 60 3,7.55 |1 0,610
ROF50035 | 500 35 7,5 1 0,773
ROF80030 | 800 30 11..15 |1 1,570

1

1

1

0,220
0,210

ROPPE11430 | 1300 |30 18,5 3,856
ROPPE12515 | 2200 |15 22...30 5,200
ROPPE14008 | 4000 |8 37..75 6,780
ROPPE24003 | 8000 |3 90..220 |1 11,000

@ Informacie o rezystorach do naped6éw o mocy wyzszej niz 220kW
w naszym Serwisie Klienta (tel. 71 7979 010; email: info@LovatoElectric.pl).




Napedy do zmiany predkosci obrotowej

H ___electric
Akcesoria

Inne Kod Opis llo$¢ | Masa Zgodnosé
zamowienia w Zgodne z normami: EN 50178, IEC/EN 61000-6-2,
opak. IEC/EN 61000-6-3 dla MITOS... i RKP... .

szt. | [kg]

Do napedow VE1.

VEX C00 kabel taczacy migdzy 1 0,080
portem USB w PC i RS485
w VE1, dtugosé 1,8m ©@

Do napedow VFNC3...-VFS15...-VFPST...

MITOSVT6 zdalny panel z funkcja;
praca silnika, zmiana kieru-
nku obrotéw, zmiana
predko$ci i monitoring
wartosci. IP65.Wyswietlacz
16 znakow, 2 linie;

bez kabla &

MITOSVTGECO | zdalny panel z funkcja
zarzadzania i kontroli
wartos$ci systemu

(PID: cisnienie,
temperatura, etc). IP65.
Wys$wietlacz 16 znakow,
MITOS 2 linie;

bez kabla ®

RJ45SH05000 | kabel faczacy typu RJ45
MITOS..., RKP002Z

i USB001Z z napedem;
dtugosc 5m.

—_

0,200
VEX C00

—_

0,200

_

0,140

RKP002Z zdalna klawaitura 1 0,280
z funkcja: praca silnika,
zmiana predkosci, kontrola
warto$ci, modyfikacja
parametrow. IP20; wysSwiet,
4 znaki, 7 segmentow;

bez kabla ®

USB001Z modut do programowania
napgdu. @00

—_

0,260

Do napedow VFNC3...-VFS15...-VFPS1...-VLB3...

¢\ LPCPA0O1 potencjometr 1kOhm, 10 | 0,040
nglv 1 obrot, z pokrettem;
IP66, IP67 i IPBIK.

) 51 PT25H101K | potencjometr 1kOhm, 1 0,100
LPCPA... 10 obrtéw, z pokrettem.

© Oprogramowanie do ustawieri VE1 jest dostarczane z produktem.

@ Kabel RJ45 do nabycia osobno. Kod zmadwienia: RJ45SH05000.

© W celu potaczenia modutu USB001Z z portem USB w PC nalezy uzy¢
kabla USB kompatybilnego ze standardem USB1.1/2.0, podtaczenie typu
A-B, maksymalna dtugo$¢ 1m.

@ By uzyskac informacje o oprogramowaniu do zdalnej kontroli napedu
nalezy skontaktowac sig z naszym Serwisem Klienta (tel. 71 7979 010;
email: info@LovatoElectric.pl).
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Napedy do zmiany predkosci obrotowej
Wymiary [mm]

NAPEDY JEDNOFAZOWE
VE1 02 A240 - VE1 04 A240 - VE1 07 A240 VE1 15 A240 - VE1 22 A240

139.2 108 147.3

63

141
121
141

=8 4 L | —

@ Jesli w rozdzielni znajduje sig wigksza ilo$¢ VE1, to nalezy zostawi¢ wolna przestrzen (5 cm z kazdej strony) pomigdzy napgdami w celu zachowania prawidtowej wentylacii.

108
1180

VFNC3S 2002 PLW...VFNC3S 2007 PLW VFNC3S 2015 PLW - VFNC3S 2022 PLW
72 105
60 - A F 93 W
-
| - |
5
TYP A B
VFNC3S 2002PLW | 102 131
VFNC3S 2004PLW | 121 118
VFNC3S 2007PLW | 131 118
NAPEDY TROJFAZOWE
VLB3 0004 A480 VLB3 0007 A480

214
214

60 130 y 60
T
8
T 3
o




Napedy do zmiany predkosci obrotowe;
Wymiary [mm]

VLB3 0015 A480 - VLB3 0022 A480 VLB3 0040 A480 - VLB3 0055 A480

60 130 90 | 130
T
.
© =
& &

VLB3 0075 A480 - VLB3 0110 A480

120 | 130
re.

250

-
3
N




Napedy do zmiany predkosci obrotowej
Wymiary [mm]

VLB3 0150 A480 - VLB3 0185 A480 - VLB3 0220 A480 - VLB3 0300 A480

I 204.5

366
347

NAPEDY TROJFAZOWE
VFS15 4004 PLW - VFS15 4007 PLW - VFS15 4015 PLW

05| 107 | o i 153 i te-7.5

1215
130

VFS15 4022 PLW...VFS15 4037 PLW
2.05 | 140 ‘ ] | 160 ~‘ i {75

7 —‘! 126 |




Napedy do zmiany predkosci obrotowe;
Wymiary [mm]

.JLovato

___electric

VFS15 4055 PLW - VFS15 4075 PLW

7.5

VF$15 4110 PLW - VFS15 4150 PLW

<
e’v
@m

295

20

310

19047» E

NAPEDY TROJFAZOWE
VFPS1 4185 PLWP

A

26

VFPS1 4220 PLWP

...VFP$1 4370 PLWP

6

A

D D
TYP rys. |A B C D E F
VFPS14185 PLWP | 1 230 409 191 210 386 16
VFPS14220 PLWP |2 240 420 212 206 403 —
VFPS14300 PLWP |2 240 550 242 206 529 —
VFPS1 4370 PLWP |2 240 550 242 206 529 —

—




Napedy do zmiany predkosci obrotowej
Wymiary [mm]

VFPS1 4450 PLWP...VFPS1 4750 PLWP

A - ¢
( =
— 09
w o
J L
c

rys. 3

VFPS1 4900 PCWP
VFP$1 4110K PCWP...VFPS1 4630K PCWP

r A N r
= |
A A
- o115
w @
L

rys. 4

TYP rys. | A B c D E
VFPS14450 PLWP |3 [ 320 630 290 280 605
VFPS14550 PLWP |3 [ 320 630 290 280 605
VFPS14750 PLWP |3 [ 320 630 290 280 605
VFPS14900 PCWP [4 [ 310 680 375 250 650
VFPS14110K PCWP [ 4 | 310 680 375 250 650
VFPS14132K PCWP [ 4 | 350 782 375 298 758
VFPS14160K PCWP [ 4 | 330 950 377 285 920
VFPS14220K PCWP [ 4 | 430 950 377 350 920
VFPS14250K PCWP |4 [ 585 950 377 540 920
VFPS14280K PCWP |4 [ 585 950 377 540 920
VFPS14315K PCWP [4 [ 585 950 377 540 920
VFPS14400K PCWP [ 4 | 880 1150 377 831 1120
VFPS14500K PCWP [ 4 | 880 1150 377 831 1120
VFPST4630K PCWP |4 | 1108 1150 377 1065 1120




Napedy do zmiany predkosci obrotowe;

; —electric
Wymiary [mm]
AKCESORIA
Induktancja tréjfazowa
IND...
T Wymiary zewnetrzne Montaz
w A B c D E oF
IND2020 | 115 80 125 78 55 55
IND2020 | 115 90 125 78 65 55
IND3040 | 170 115 190 115 85 6.5
IND4040 | 240 135 230 146 80 85
IND4075 | 240 170 220 146 105 85
- IND4090 | 240 195 220 146 120 8.5
IND5060 | 350 170 325 240 105 125
L p— IND5080 | 350 190 325 240 125 12.5
A IND7070 | 440 200 420 245 120 125
Rezystory hamowania Zdalne panele
ROF... MITOS...
3
L L31
120 36j
Otwér montazowy

] i

[}

rys. 1 rys. 2

Typ ROF 20 ROF 35 ROF 50 ROF 80

Iys. 1 2 2 3
A 192 169 299 240
B 30 80 80 80
C 180 140 180 254
D 25 20 20 52
E — 45 45 —
L s s — 275
[4] 5 5 5 6

107

56

Rezystory hamowania
ROPPE...

Zdalne panele
RKP002Z

—

115

Typ ROPPE 114 ROPPE 125 ROPPE 140 ROPPE 240
A 386 506 626 626
B 107 107 107 197
C 260 260 260 260
D 80 80 80 160
E 366 486 606 606

Otwér montazowy




